—~

<]B0[D

Bedienungsanleitung
fur

Kompakter Inline Durchfluss-Sensor

Typ: KET




KET

Es wird fur diese Publikation keinerlei Garantie und bei unsachgemaler
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2. Hinweis

Diese Bedienungsanleitung vor dem Auspacken und vor der Inbetriebnahme lesen
und genau beachten.

Die Bedienungsanleitungen auf unserer Website www.kobold.com entsprechen
immer dem aktuellen Fertigungsstand unserer Produkte. Die online verfugbaren
Bedienungsanleitungen koénnten bedingt durch technische Anderungen nicht
immer dem technischen Stand des von Ihnen erworbenen Produkts entsprechen.
Sollten Sie eine dem technischen Stand lhres Produktes entsprechende
Bedienungsanleitung bendtigen, kdnnen Sie diese mit Angabe des zugehdrigen
Belegdatums und der Seriennummer bei uns kostenlos per E-Mail
(info.de@kobold.com) im PDF-Format anfordern. Wunschgemafl kann Ihnen die
Bedienungsanleitung auch per Post in Papierform gegen Berechnung der
Portogebuhren zugesandt werden.

Bedienungsanleitung, Datenblatt, Zulassungen und weitere Informationen uber
den QR-Code auf dem Gerat oder Uber www.kobold.com

Die Gerate durfen nur von Personen benutzt, gewartet und instandgesetzt werden,
die mit der Bedienungsanleitung und den geltenden Vorschriften Uber
Arbeitssicherheit und Unfallverhitung vertraut sind.

Beim Einsatz in Maschinen darf das Messgerat erst dann in Betrieb genommen
werden, wenn die Maschine der EG-Maschinenrichtlinie entspricht.

3. Kontrolle der Gerate

Die Gerate werden vor dem Versand kontrolliert und in einwandfreiem Zustand
verschickt. Sollte ein Schaden am Gerat sichtbar sein, so empfehlen wir eine
genaue Kontrolle der Lieferverpackung. Im Schadensfall informieren Sie bitte
sofort den Paketdienst/Spedition, da die Transportfirma die Haftung fur
Transportschaden tragt.

Lieferumfang:
Zum Standard-Lieferumfang gehoren:
e Kompakter Inline Durchfluss-Sensor  Typ: KET
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4. Bestimmungsgemafe Verwendung

Ein stérungsfreier Betrieb des Gerats ist nur dann gewahrleistet, wenn alle Punkte
dieser Betriebsanleitung eingehalten werden. Fur Schaden, die durch
Nichtbeachtung dieser Anleitung entstehen, kénnen wir keine Gewahrleistung
Ubernehmen.

Der Verbrauchssensor KET dient der kontinuierlichen Durchflussmessung.

Der Verbrauchssensor KET ist ausschlieBlich fur den hier beschriebenen
bestimmungsgemalien Verwendungszweck konzipiert und konstruiert und darf nur
dementsprechend verwendet werden.

Eine Uberprifung, ob das Gerat fur den gewahlten Einsatz geeignet ist, muss vom
Anwender durchgefuhrt werden. Es muss sichergestellt werden, dass das Medium
mit den medienberuhrten Teilen vertraglich ist. Die im Datenblatt aufgefuhrten
technischen Daten sind verbindlich.

Eine unsachgemalle Handhabung oder ein Betrieb aul3erhalb der technischen
Spezifikationen ist unzuldssig. Anspruche jeglicher Art aufgrund von nicht
bestimmungsgemaler Verwendung sind ausgeschlossen.

Funktionsprinzip:
Die Verbrauchssonde KET arbeitet nach dem kalorimetrischen Messverfahren.

Grundlage dieses Messverfahren ist die elektrische Erwarmung des mechanisch
geschutzten eingebauten Sensors. Durch den entstehenden Warmestrom an das
vorbeistromende Medium (Gas) lasst sich der Massenstrom, der Volumenstrom
bzw. die Stromungsgeschwindigkeit messen und bestimmen.

Bei dem kalorimetrischen Messverfahren (bedingt durch Messprinzip), haben
Betriebstemperatur und Druck des Mediums, keinen Einfluss auf das
Messergebnis, es sind lediglich die Stoffdaten der Gaskomponente entscheidend.
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5. Sicherheitshinweise

Vor Inbetriebnahme lesen!

Achtung: Druckbereich bis 16 bar nicht Uberschreiten. Messbereiche des
Messwertaufnehmers beachten!

Vorgegebene Anstromrichtung des Sensors unbedingt beachten! Die Rohrleitung
muss druckdicht eingeschraubt sein.

Kondensation auf dem Sensorelement oder Wassertropfen in der Messluft sind
unbedingt zu vermeiden, denn sie fihren zu fehlerhaften Messergebnissen.

Bei Nichtbeachtung oder Nichteinhaltung kann fiir daraus entstandene Schaden ein
Anspruch auf Haftung nicht geltend gemacht werden. Eingriffe am Gerat jeglicher
Art, sofern sie nicht den bestimmungsgemalen und beschriebenen Vorgangen
entsprechen, fuhren zum Gewabhrleistungsverfall und zum Haftungsausschluss.
Das Gerat ist ausschlieflich fir den beschriebenen Einsatzzweck bestimmt.

Wir Ubernehmen keinerlei Gewahrleistung hinsichtlich der Eignung fir irgendeinen
bestimmten Zweck und keine Haftung fur Fehler die in dieser Gebrauchsanweisung
vorhanden sind. Ebenso wenig fur Folgeschaden im Zusammenhang mit der
Lieferung, Leistungsfahigkeit oder Verwendung des Gerates.

Wir bieten Ihnen an, Gerate aus der Geratefamilie KET, die Sie der Entsorgung
zufuihren wollen, von lhnen zuriickzunehmen.

Bitte Einstell- und Kalibrierarbeiten nur durch qualifiziertes Personal aus der Mess-
und Regeltechnik durchfihren lassen.

Der Verbrauchszahler KET arbeitet nach dem kalorimetrischen Messverfahren.
Brennbare Gase

Sollte diese Verbrauchssonde zur Messung brennbarer Gase (Erdgas etc.)
eingesetzt werden, so weisen wir ausdrucklich darauf hin, dass die Sonde keine
DVGW-Zulassung hat, jedoch fir Erdgas eingesetzt werden kann.

Eine DVGW-Zulassung ist nicht zwingend erforderlich.

Der Verbrauchszahler entspricht dem aktuellen Stand der Technik und kann
grundsatzlich fur brennbare und nicht brennbare Gase eingesetzt werden.

Bei Verwendung z.B. fir das Medium Erdgas wird die Sonde auf Erdgas eingestellt.
Das Kalibrierprotokoll (Werkszertifikat) ist im Lieferumfang enthalten.

Der Bereich aulerhalb der Rohrleitung (Umgebungsbereich der Sonde) darf kein
Ex-Bereich sein. Der Einbau muss durch autorisiertes Fachpersonal erfolgen.
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6. Arbeitsweise

Der neu entwickelte KET kombiniert moderne digitale Schnittstellen zur Anbindung
an Energiemonitoring-Systeme mit einer kleinen, kompakten Bauart. Der KET
kommt immer dann zum Einsatz, wenn viele Maschinen (Druckluft-verbraucher) in
ein Energiemonitoring-Netzwerk eingebunden werden sollen.

Anzeigewerte im Display um 180° drehbar, z. B. bei Einbau tUber Kopf.
Display zeigt 2 Werte gleichzeitig an:

e Aktueller Durchfluss in m3h, I/min, ...

e Gesamtverbrauch (Zahlerstand) in m3, |, kg

e Temperaturmessung
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7. Skalierung Analogausgang Luft

Referenznorm DIN1945/ ISO 1217: 20°C, 1000 mbar (Referenz bei Abgleich der Sonden)

Bezeichnung Version Analogausgang
Low Speed 0...20 m3*h
Standard | 0...45m%h
KET mit integriertem %2* Messblock .. 20mA = 3
Max 0...90 m*h
High Speed 10..110m%h
Low Speed 1 0...45m%h
Standard | 0...85 m%*h
KET mit integriertem 4" Messblock ..20mA= ]
Max 1 0...175m%h
High Speed 10..215m%h
Low Speed 1 0...75m3h
Standard 0...145 m?h
KET mit integriertem 1" Messblock .. 20mA = ]
Max 1 0...290 m*h
High Speed 0...355m?%h
Low Speed 1 0...140 m3/h
Standard 0...265 m¥h
KET mit integriertem 1 %4*" Messblock .. 20mA = S —
Max 0...530 m3/h
High Speed 1 0...640 m3/h
Low Speed 0...195 m3/h
Standard 0...365 m3h
KET mit integriertem 1 “2“Messblock . 20mA = D-doomin |
Max 0..730 m¥h
High Speed 10...885m%h
Low Speed 10...320 m%h
Standard 0...600 m*h
KET mit integriertem 2" Messblock ..20mA = (Sl LLE
Max _0...1195m?h
High Speed 10...1450 m3h

Seite 8
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VAN

8. Einbauhinweise

8.1Einbau KET

Einbauhinweise
Der Sensor KET wird vormontiert zusammen mit dem Messblock ausgeliefert.

Ein kundenseitiger Einbau ist nur im drucklosen Zustand der Anlage erlaubt.
Dichtheit der Verbindung ist zu prufen und sicherzustellen

Die Anschlussmutter ist einem Drehmoment von 25 -30 Nm festzuziehen.

Es ist zu prifen ob der KET korrekt im Messblock verbaut ist, die
Fliedrichtungspfeile mussen von integriertem Stromungsgleichrichter weg
zeigen.

Der Einbau des Messblockes in die Anlage ist mittels Hilfswerkzeug z.B.
Schraubenschlussel durchzufuhren.

Es ist unzulassig den Messkopf als Hilfswerkzeug (Hebel) zu verwenden

Flie3richtung

KET K03/0923 Seite 9
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8.2Displaykopf Position

Die Position des Displaykopfs ist um 180°
drehbar dies z.B. im Fall bei umgekehrter
Stromungsrichtung.

Hierzu werden die 6 Befestigungsschrauben
geldst und der Kopf um 180° gedreht.

Vorsicht: Funktionsbeintrachtigung

Es muss sichergestellt werden, dass die
Anschlussleitungen noch gesteckt sind sowie
die Dichtung korrekt verbaut ist.
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9. Messbereiche

9.1 Durchfluss verschiedene Gase

12" 3/4" 1" 1" 1 %" 2"
Analog- Analog- Analog- Analog- Analog- Analog-
ausgang ausgang ausgang ausgang ausgang ausgang
20mA 20mA 20mA 20mA 20mA 20mA
[m3¥n] | [m3h] | [m¥h] [ [m¥n] | [m3h] | [m3h]
Referenznorm DIN1945/1SO 1217: 20°C, 1000 mbar (Referenz bei
Abgleich der Sonden)
Low Speed 20 45 75 140 195 320
Luf Standard 45 85 145 265 365 600
uft Max 90 175 290 530 730 1195
High Speed 110 215 355 640 885 1450
Einstellung auf DIN 1343: 0°C, 1013,25 mbar
Low Speed 20 40 70 130 180 295
Luft Standard 40 80 135 240 335 550
Max 80 160 270 485 670 1100
High Speed 100 195 325 590 815 1330
Low Speed 35 75 120 220 305 505
Argon Standard 70 135 230 415 570 935
(Ar) Max 140 275 460 830 1140 | 1870
High Speed 170 335 555 1005 1385 | 2265
Low Speed 20 45 75 140 195 320
Kohlenstoffdioxid Standard 45 85 145 260 360 590
(CO2) Max 90 175 290 525 720 1185
High Speed 105 210 350 635 875 1430
Low Speed 20 40 70 130 180 295
Stickstoff Standard 40 80 135 240 335 550
(N2) Max 80 160 270 485 670 1100
High Speed 100 195 325 590 815 1330
Low Speed 20 45 75 135 185 305
Sauerstoff Standard 40 80 140 250 345 570
(O2) Max 85 165 280 505 695 1140
High Speed 105 205 340 610 845 1380
Low Speed 20 45 75 140 190 315
Lachgas Standard 40 85 140 260 355 585
(N20) Max 85 170 285 520 715 1170
High Speed 105 210 345 630 865 1420

Andere Gase auf Anfrage

Hinweis:

Der Bereich auf3erhalb der Rohrleitung (Umgebungsbereich der Sonde) darf kein
Ex-Bereich sein.
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10. Elektrischer Anschluss

10.1Modbus, 4..20 mA, Puls

P!

il

g

__.,_-_—_1|

©@

=

] Anschlussstecker A

! Anschlussstecker B

Achtung: Nicht bendtigte Anschlusse (NC) durfen nicht auf Potenzial und/ oder Erde

gelegt werden.

Leitungen abschneiden und isolieren.

Pin 1 Pin 2 Pin 3 Pin 4 Pin 5
Anschlussstecker A RS 485
+VB A) -VB RS 485 (B) I+ (4..20 mA)
Anschlussstecker B NG GND DIR Impul; Impuls
Impulsausgang (Standard) galv. isoliert galv. isoliert
Legende:
-VB Negative Versorgungsspannung 0 V
+VB Positive Versorgungsspannung 12...36 VDC
geglattet
I+ Stromsignal 4..20 mA — ausgewahltes Messsignal
RS 485 (A) |Modbus RTU A
RS 485 (B) | Modbus RTU B
Impuls | Impuls flr Verbrauch
NC Nicht angeschlossen.
Darf nicht auf Potenzial und/oder Erde gelegt
werden. Bitte Leitungen abschneiden und isolieren.
5

Wurde keine Anschlussleitung/

Impulsleitung bestellt, wird der Sen-

sor mit M12 Anschlusssteckern
geliefert. Der Anwender kann die
Signale, wie im Anschluss-
Diagramm dargestellt, verbinden.

M 12 Anschlussstecker

Ansicht Riickseite

2 5 (Klemmenseite)

Seite 12
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Anschlussstecker A (M12 A-Kodierung)

Braun / Brown

Schwmlalackib
Grau | Grey + / g
Blau / Blue U
Weiss | White

+VB

-VB

Modbus (B)

Anschlussstecker B (M12 A-Kodierung)

Impulsausgang / Pulse output

5 4

Schwarz [ Black

Modbus (A)

Grau / Grey

Achtung: Wird der Sensor am Ende des Modbussystems eingesetzt ist eine

Abschlussterminierung gefordert.

Die Sensoren habe eine intern zuschaltbare Terminierung, dazu bitte die 6
Schrauben des Gehadusedeckels |6sen und internen DIP-Schalter auf ,On"
setzen. Beim Zusammenbau auf korrekten Sitz der Gehausedichtung achten,

siehe auch Pkt. 8.2.

Alternativ kann auch ein 120R Widerstand im Stecker zwischen Pin 2 und Pin 4

verbaut werden.

KET K03/0923
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11. Bedienung

Hinweis: Nur flr Ausfihrung mit Display

“Up* (D) “OK* ()

Die Bedienung des KET erfolgt Uber die beiden kapazitiven Tasten Up (A) und OK

().

11.1Initialisierung

Nach dem Einschalten des KET erfolgt
die Initialisierung, gefolgt vom
Hauptmend.

11.2 Hauptmenii nach dem Einschalten

395.38

m*h

ststusmmetiors SR m?*
HW: 1.02 SW:1.00 MBID:127 1/4

HW Version F:
SW Version Wodbus 10 Seiten-Nr.

Das Umschalten auf die Seiten 2-4 erfolgt mittels Taste , A

Seite 14
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Durchfl. m*h AV Min Max lGO‘ChW.:mh AV Min Max

83.22 395.38 0 83.25 0

391.23 410,34 82.46 91,32
2 4 1 Verbrauch: m* ' Temperatur: °C
- 78562 241 213
Air *C 391 23.7 246
W 102 SWA00  MBND 127 1 MW-Zeit: 1 Minute ¥4 | MW-Zeit: 1 Minute va

Die MW-Zeit (Zeitraum der Mittelwertbildung) kann Uber Sensor Einst.- Erweitert —
MW-Zeit geandert werden.

11.3 Einstellungs-Menii

Aus dem Hauptmenl kommt man durch betatigen von ,,OK* ins
Einstellungsmenu. Jedoch ist der Zugang zum Einstellungsmenl Passwort

geschutzt.

E%EE:E:E:E:E:E:E:E:E:E:E:E:E:E:E:E:E:E:E:E:E:E:E:E:E:EE Passwort bei Auslieferung: 0000 (4 «
i | Passwort eingeben | Null).

{4 Zeichen) 3

|= 3 Es kann bei Bedarf unter Basis
Einstell.— Passwort geédndert

| 1]2|3|4|5]6]7(8]9]0] F werden.

j OK | Abbruch E

Einen MenUpunkt anzuwahlen,

Sensor Einstell. 4 - 20mA Werte zu andern muss die Taste
,»\ “ bestatigt werden, die
ModBus Einstelll Netzwerk Einstel Menupunktauswahl sowie die
Werte Bestatigung erfolgt mit der
Puls/Alarm TaSte ” OK“
Basis Einstell. Info
crvoitrt_ | [T

KET K03/0923 Seite 15



KET

11.3.1 Sensor Einstellungen
Einstellungen — Sensor Einstell.

Um Anderungen vorzunehmen, zuerst

w 53.1mm einen Menupunkt mit Taste ,,A“

anwahlen und anschlieRend mit Taste
Verbrauch | 0.00m? ,»OK“auswahlen

Nullpunkt

Einheiten

Erweitert Zuriick

11.3.1.1 Eingabe Rohrinnendurchmesser
Bei KET nicht veranderbar (gesperrt) da abgestimmt auf mitgelieferte Messstrecke
mit entsprechendem Rohrdurchmesser.

11.3.1.2 Eingabe / Anderung des Verbrauchszihlerstandes
Einstellungen — Sensor Einstell. — Verbrauch — Einheiten Taste

Um Anderungen, z.B. der Einheit,
vorzunehmen, muss mittels Taste ,,A“
das Tastenfeld ,Einheit* angewanhlt

m
werden und anschlieend mit Taste ,,OK*
Nite | e | oNme [ ome | auswahlen Gewiinschte Einheit mit Taste
A\ “ auswahlen und 2x mit Taste ,,OK*
| kg | scF | o | bestatigen

m / iUbernehmen.

Eingabe / Anderung des
Verbrauchszahlerstandes mittels Taste
,» A\ “ die jeweilige Zahlenposition

m* auswahlen und mit Taste ,,OK*
[TTTTTTTT Jolme [} auswanler
Durch betatigen von ,, A “wird der Wert
jeweils um 1 erhoéht. Mit ,,OK*
abschliellen und nachste

CLR Zahlenposition aktivieren.
Eingabe durch betatigen des Knopfes ,,OK*
abschlieflRen.
Wichtig!

Der Zahlerstand wird bei Erreichen von 1000000000 m?® wieder auf null zuriickgesetzt.
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11.3.1.3 Definition der Einheiten fir Verbrauch, Stromung, Temperatur und
Druck

Einstellungen — Sensor Einstell — Einheiten

Um Anderungen der Einheit fiir den
jeweiligen Messwert vorzunehmen

Durchfluss m3h ;
muss mittels Taste
ge“hwindigkenl m/s ,»/\“das Tastenfeld des Messwertes
angewahlt werden und mit Taste ,,OK*
Termperatur °C aktiviert werden.
Druck mbar Auswahl der Messeinheit mittels Taste

113
T

Im Falle das die Anzahl der Einheiten
auf einer Seite nicht dargestellt werden
konnen, kommt man mit Taste ,,<<* auf
die nachste Seite.

Ubernahme der Auswahl durch 2x
betatigen der Taste ,,OK*.

Vorgehensweise fur alle 4 Messgrof3en
erfolgt analog.

m¥h 5 °C mbar
vt ] | v | || o] s | s | v | e e | vea | _pst | mea|
| ot | oot | (ot

11.3.1.4 Einstellung der Referenzbedingungen

Hier kdnnen die gewtinschten Messmedien-Referenzbedingungen fur Druck
und Temperatur definiert werden, sowie Zeiten fur den Filter und
Mittelwertbildung.

Hinweis:
e Werkseinstellung fur Referenztemperatur und Referenzdruck sind 20°C und
1000hPa.

e Alle im Display angezeigten Volumenstromwerte(m3®*h) und Verbrauchswerte
(m3) sind bezogen auf 20°C und 1000hPa (nach ISO 1217 Ansaugzustand).

e Alternativ kann auch 0°C und 1013 hPa (= Normkubikmeter) als Referenz
eingegeben werden.

e Auf keinen Fall bei Referenzbedingungen den Betriebsdruck oder die
Betriebstemperatur eingeben

KET K03/0923 Seite 17
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Einstellungen — Sensor Einstell — Erweitert

Um Anderungen vorzunehmen, zuerst
Ref. Druck | 1000.00 mbar einen Menlpunkt mit Taste ,,A“
anwahlen und anschlieRend mit Taste
Ref. Temp 200 °C ,,OK“auswahlen
Filterzeit 200 ms
MW-Zeit 52685 min

Einstellungen — Sensor Einstell — Erweitert — Ref. Druck

Um Anderungen, z.B. der Einheit,
vorzunehmen, muss mittels Taste ,,A“
|_|1_|E|E|E Eﬁm das Tastenfeld ,Einheit® angewahlt werden
und anschlielend mit Taste ,,OK“
auswahlen Gewulnschte Einheit mit Taste

A\ “auswahlen und 2x mit Taste ,,OK*

CLR OK Abbruch bestatigen / Ubernehmen.

Einstellungen — Sensor Einstell — Erweitert —Ref.Temp

Eingabe / Anderung des Wertes mittels

Taste
. » A\ “die jeweilige Zahlenposition
LI I_EIEIELI auswahlen und mit Taste ,,OK*“
aktivieren.

Durch betatigen von ,, A “wird der Wert
jeweils um 1 erhoht. Mit ,,OK*

abschliel3en und nachste Zahlenposition
CLR aktivieren.

Eingabe durch betatigen des Knopfes ,,OK*
abschliel3en

Vorgehen fir die Anderung der
Referenztemperatur erfolgt
analog.
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Einstellungen — Sensor Einstell — Erweitert — Filterzeit

Unter dem Punkt ,,Filterzeit“ kann eine

I_I_EIEIE Dampfung festgelegt werden.
Eingabe Werte von 0 -10000 in [ms] sind

moglich.

Einstellungen — Sensor Einstell — Erweitert — MW-Zeit

Die Zeitperiode fur Mittelwertberechnung
kann hier eingegeben werden.

[T T

Eingabe Werte von 1 -1440 [Minuten]
sind moglich.

Mittelwerte siehe Anzeigefenster 3+4

CLR | m Ahhruchl

11.3.1.5 Einstellung Nullpunkt und Schleichmengenunterdriickung
Einstellungen — Sensor Einstell. — Nullpunkt

Durchfluss 1,03 m¥h .
Um Anderungen vorzunehmen, zuerst

Nullpunkt] == m*/h einen Menipunkt mit Taste ,,A“
— anwahlen und anschlieRend mit Taste
,,OK““ auswahlen

Schleichm{ =

il
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Einstellungen — Sensor Einstell. — Nullpunkt— Nullpunkt

Zeigt der Sensor im eingebauten Zustand
- ohne Durchfluss bereits einen

|_|_|_|E-|E|E Durchflusswert von > 0 m3h kann man

hier den Nullpunkt der Kennlinie setzen.

Eingabe / Anderung des Wertes mittels
CLR | Back | Taste

» A\ “die jeweilige Zahlenposition
auswahlen und mit Taste ,,OK*“
aktivieren.

Durch betatigen von ,, A “wird der Wert
jeweils um 1 erhoht. Mit ,,OK*
abschlief3en und nachste Zahlenposition
aktivieren.

Eingabe durch betatigen des Knopfes ,,OK*
abschliel3en

Verlassen des Menus mit ,,Zurtick*

Einstellungen — Sensor Einstell. — Nullpunkt — Schleichm

Die Schleichmengenunterdrickung kommt
in Anwendung um Verbrauchswerte
unterhalb des definierten ,LowFlow Cut
|_|_|_|E-|E|E off* Wertes als 0 m*h anzuzeigen und
auch nicht zum Verbrauchzahlerstand zu
addieren.

CLR m Eingabe / Anderung des Wertes mittels
Taste

,» A “die jeweilige Zahlenposition
auswahlen und mit Taste ,,OK*
aktivieren.

Durch betatigen von ,, A “wird der Wert
jeweils um 1 erhoht. Mit ,,OK*
abschlief3en und nachste Zahlenposition

aktivieren.
Eingabe durch betatigen des Knopfes ,,OK*

abschliel’en
Verlassen des Menus mit ,,Zurtick*
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Einstellungen — Sensor Einstell. — Nullpunkt — Reset

Durch Auswahl ,,Reset“ werden
Festlegungen fir,,Nullpunkt*bzw.
Nullpunkt| == mh »Schleichmenge“ zurickgesetzt.

Durchfluss 0.000 m*h

Schleichm|f === m*h " . -
cree Menipunkt mit Taste ,, A “ anwéahlen

und anschliel®end mit Taste ,,OK*

; auswahlen
zuriick |

Verlassen des Menus mit ,,Zuriick*

i}

11.3.2 Modbus Einstellungen
11.3.2.1 Modbus RTU Setup

Der Durchflusssensor KET ist mit einer RS 485 Schnittstelle (Modbus RTU)
ausgestattet. Vor der Inbetriebnahme des Sensors mussen die
Kommunikationsparameter

e Modbus ID, Baudrate, Paritat und Stoppbit

eingestellt werden um eine Kommunikation mit dem Modbus Master zu
ermoglichen.

Einstellungen — Modbus Einstell.

Um Anderungen, z.B. der Sensor ID,

ID | 1 Baudrate| 1200 vorzunehmen, wird mittels Taste ,,A “das
Feld ,,ID“ selektiert und anschlieRend mit
Taste ,,OK* ausgewahlt.

Stopl 1 Parity | even

Byte For ABCD

Gewilnschte Position mit Taste ,,A“

auswahlen und mit Taste ,,OK* aktivieren.
Anderur]g der Werte mit Taste ,,A*,
| A Werte- Ubernahme mit Taste ,OK*.

Eingaben fir Baudrate, Stoppbit und Parity
erfolgen analog.

CLR| ok | Abbruch|

Mittels der Taste ,,Byte Order* ist es

ID | 2 Baudrate| 19200 moglich das Datenformat (Word Order) zu
andern. Moégliche Formate sind ,,ABCD*
(Little Endian) und “CDAB“ (Middle

Stopl 1 Parity | even

Byte For ABCD

Endian)

_Standard_| ERREORY Abbruch| Speicherung der Anderungen mittels Taste
»Speichern”,
Anwahl und Bestatigung mit Tasten ,,A“
und ,,OK*.
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ndardeinstellungen ab Werk:
Modbus ID: 1
Baud rate: 19200
Stoppbit: 1
Parity: even

Byte Order: ABCD

Achtung: Wird der Sensor am Ende des Modbussystems eingesetzt ist eine
Abschlussterminierung gefordert.

Die Sensoren habe eine intern zuschaltbare Terminierung, dazu bitte die 6
Schrauben des Gehausedeckels I6sen und internen DIP-Schalter auf ,On*
setzen.

DIP-Schalter

Alternativ dazu kann auch ein 120R Widerstand im Stecker zwischen Pin 2 und
Pin4 verbaut werden. Beim Zusammenbau auf korrekten Sitz der
Gehausedichtung achten, siehe auch Pkt. 4.5.

11.3.2.2 Modbus Settings (2001...2005)
Modbus | Register No.of Data o Default Read :
’ Description : . Unit/Comment
Register | Adresse Byte Type P Setting Write
2001 2000 2 Uint16 Modbus ID 1 R/W Modbus ID 1...247
0 = 1200
1= 2400
2 =4800
2002 2001 2 Uint16 Baudrate 4 R/W 3 = 9500
4=19200
5 = 38400
0 = none
2003 2002 2 Uint16 Parity 1 R/W 1=even
2 = odd
. 0 = 1 Stop Bit
2004 2003 2 Uint16 Number of Stopbits R/W 1= 2 Stop Bit
0xABCD = Big Endian
2005 2004 2 Uint16 Word Order 0xABCD R/W OXCDAB = Middle Endian

Seite 22 KET K03/0923



KET

11.3.2.3 Values Register (1001 ...1500)

II\?n:gdi:resr ig?;sstse; r;‘;‘:; i Data Type Description :ﬁft ‘Tv?;': Unit /Comment
1101 1100 4 Float Flow in m¥h R
1109 1108 4 Float Flow in Nm3/h R
1117 1116 4 Float Flow in m3/min R
1125 1124 4 Float Flow in Nm3/min R
1133 1132 4 Float Flow in Itr/h R
1141 1140 4 Float Flow in Nltr/h R
1149 1148 4 Float Flow in Itr/min R
1157 1156 4 Float Flow in Nltr/min R
1165 1164 4 Float Flow in ltr/s R
1173 1172 4 Float Flow in Nltr/s R
1181 1180 4 Float Flow in cfm R
1189 1188 4 Float Flow in Ncfm R
1197 1196 4 Float Flow in kg/h R
1205 1204 4 Float Flow in kg/min R
1213 1212 4 Float Flow in kg/s R
1221 1220 4 Float Flow in KW R

KET K03/0923
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Modbus | Register No.of Data o Read .
Register | Adresse Byte Type Description Default Write Unit /Comment
1 3

1269 1268 4 Ulnt32 Consumption m? before x R

comma
1 3

1275 1274 4 Ulnt32 Consumption Nm? before X R
comma

1281 1280 4 Uint32 Consumption Itr before comma X R

1287 1286 4 Ulnt32 Consumption Nltr before x R
comma

1293 1292 4 Uint32 Consumption cf before comma X R

1299 1298 4 Ulnt32 Consumption Ncf before " R
comma

1305 1304 4 Ulnt32 Consumption kg before " R
comma

1311 1310 4 Ulnt32 Consumption kWh before X R
comma

1347 1346 4 Float Velocity m/s

1355 1354 4 Float Velocity Nm/s

1363 1362 4 Float Velocity Ft/min

1371 1370 4 Float Velocity NFt/min

1419 1418 4 Float GasTemp °C

1427 1426 4 Float GasTemp °F

Hinweis:

Fur DS400 / DS 500 / Handgerate - Modbus Sensor Datentyp
,Daten Typ R4-32“ entspricht ,Data Type Float*

Seite 24
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11.3.3 Pulse /Alarm
Einstellungen— Puls/ Alarm

Relay Mode: Alarm

Unit: ¢

Value | 200

Hyst. I 5.0
M _OK | cancel

Relais Funktion:l Alarm

Einheit | *C
Wert 20.0
st |

1. 5.0
ok | s

Relais Funktion: Puls

Einheit | m*
Wert 0.10
Polaritat |

pos.
Pls. | Sekunde bei
max Fluss: 0 &I M

Der gal. getrennte Ausgang kann als Puls-
oder

Alarmausgang definiert werden.
Anderung durch Anwahl Taste ,Relais

Funktion*
m(i;}}'gste A\ “und Wechsel mit Taste

Bei AI_armaus%ang konnen folgende
Einheiten (Units)

kg/min, cfm, Itr/s, m®h, m/s, °F, °C und kg/s
gewahlt werden.

,»Value* definiert den Alarmwert, ,,Hyst.“
Definiert die gewtinschte Hysterese und
mit Taste

,tberschreiten“ bzw. ,,unterschreiten®
festgelegt wann Alarm anspricht.
Uberschreiten: Wert

uberschreitend Unterschreiten:

Wert unterschreitend

Bei Pulsausgang kdnnen folgende
»Einheiten“kg, cf, Itr und m® gewahlt
werden.

Die Pulswertigkeit kann unter ,Wert*
definiert werden. Die kleinste
Pulswertigkeit ergibt sich aus max.
messbarem Verbrauch und der max
Impulsausgangsfrequenz des Sensors von
50 Hz.

Unter ,,Polaritat” ist es moglich den
Schaltzustand zu definieren. pos. = 0— 1

geschl. pos 9 eg
offen _]_ _\_

neg.1— 0

KET K03/0923
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11.3.3.1

Es kénnen max. 50 Impulse pro Sekunde ausgegeben werden. Die Ausgabe der
Impulse erfolgt verzdogert um 1 Sekunde.

Impulsausgang

Pulswertigkeit [m3/h] [m3/min] [I/min]
0.1 ltr / Puls 18 0,3 300
1ltr / Puls 180 3 3000
0.1m3/ Puls 18000 300 300000
1 m3/ Puls 180000 3000 3000000

Tabelle 1 Maximale Durchflussmengen fiir Impulsausgang

Eingaben von Pulswertigkeiten die eine Darstellung fir den Messbereichsendwert
nicht ermoglichen werden nicht zugelassen. Eingaben werden verworfen und
Fehlermeldung angezeigt.

11.3.4 Basis Einstell.
11.3.4.1 Passwort
Einstellungen — Basis Einstell. — Passwort

Um Anderungen vorzunehmen, zuerst
einen Menupunkt mit Taste ,,A “anwahlen
und anschlielRend mit Taste ,,OK*
auswahlen

Passwort

Sprache

Display / Touch

Es kann jederzeit ein/neues Passwort
vergeben werden. Dies besteht immer aus
4 Zahlen welche mit Taste ,,A“
ausgewahlt und anschlieRend mit Taste
,,OK* bestatigt werden. Mit Taste ,,A“
wird jeweils letzte Ziffer geloscht.

neues Passwort
(4 Zeichen)

I -

112]|3]4|5]6|7|8] 3]0l Passworteingabe muss zweimalig
OK | Abbruch| )
erfolgen. AbschlieRende Ubernahme

durch Taste ,,OK“ Passwort bei

Auslieferung: 0000 (4 x Null).

Seite 26
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11.3.4.2 Sprache
Einstellungen — Basis Einstell. — Sprache

Aktuell sind derzeit 4 Sprachen integriert
Konnen Sie diesen Text lesen? die mittels Taste ,,A “ausgewahlt werden

kann.
ZFIM | Dutsch |
Aktivierung der Sprache durch

Spanish French | Bestatigung mit Taste ,,OK*.
Verlassen des Meniis bei Anwahl von

m ,»Zuriick* und Bestatigung mit Taste ,,OK* .

11.3.4.3 Display/ Touch
Einstellungen — Basis Einstell. — Display / Touch

Mit den Tasten ,,-“und ,,+“kann

Helligkeit 45% man die Displayhintergrundhelligkeit
verandern.
_”:_L| Helligkeitswert wird in Diagramm
Abdunkaln nach m Minuten ”He[[igkeit“
__|Lcp drenen dargestellt.

_lTaslen gesperrt
- Mittels Aktivierung von ,,Abdunkeln
zurlick | nach“und Eingabe einer Zeit wird ein

Displaydimming gesetzt.

Helligkeit 5% Mittels ,,LCD drehen“ kann

_”:_j man die Displayanzeige um

o
Abdunkelnnach 60 Minuten 180° verdrehen

LCD drehen . .. .
—l Bei Aktivierung von ,, Tasten gesperrt“ ist
[ Tasten gesperrt die Bedienung des Sensors

m verhindert/gesperrt.

Entsperren/freischalten der Tastaur ist nur
mittels Neustarts des Sensors und Aufruf
des Bedienungsmenu innerhalb der
ersten 10s maoglich. Dazu in diesem
Zeitraum mittels ,,OK* das
Bedienungsmenu aufrufen.
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11.3.5 Erweitert
Einstellungen — Erweitert

Werksreset

Zurtick

11.3.6 4-20 mA
Einstellungen — 4-20mA

Kanal 1

Kanal 2

Fehler Strom

Durchfluss
frei

22mA

Mit Taste ,, Werksreset“ kann man den
Sensor auf die Werkseinstellungen
zurucksetzen.

Um Anderungen vorzunehmen,
zuerst einen MenuUpunkt mit Taste
,»A\“anwahlen und anschlieftend
mit Taste ,,OK* auswahlen
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Einstellungen —4-20mA — Kanal 1

Durchfluss |  Einheit

Auto Skallerungl ein

?Skalierung 4rnA‘ 0.000 m*/h
ékailerung 20!114 1098.9 m*/h

1098.9 m*h

End Wert: 169,8 m/s

m*h

Nm’imll m’!mlnl Nm’!hl m3h |

Ni/min | ttefmin| Nitein | iten |

« |

Durchfluss |m

Auto Skallerungl

Skalierung -lmA: 0.000 m*h

lrSkaIiemng 20mA 1098.9 m¥h
‘Speichern| Abbruch |

End Wert: 169,8m/s  1098.9 m¥h

Der 4-20 mA Analogausgang des Sensor
KET lasst sich individuell einstellen.

Es besteht die Mdglichkeit die Messwerte

,, remperatur”, »Geschwindigkeit’
,ourchfluss“

zu wahlen und dem Kanal zuzuordnen.

Um Anderungen vorzunehmen den
MenUpunkt mit Taste ,,A“anwahlen und
anschlie®end mit Taste ,,OK“ die
entsprechende MessgroRe auswahlen
bzw. den 4-20 mA Ausgang mit ,,unused”
zu deaktivieren.

Zu der ausgewahlten Messgrof’e kdnnen
unter

,Unit“ die entsprechenden Einheiten
ausgewahlt werden.

Mit Taste ,A“ anwahlen und
anschlie®end mit Taste ,,OK“ die
entsprechende Messgrole
auswahlen.

Hier Beispiel fur den Durchfluss,
Vorgehen far
Stromungsgeschwindigkeit und
Temperatur ist analog.

Ubernahme der Eingaben durch
,_,_Speichern“, verwerfen der
Anderungen mit ,,Abbruch®.

Mit ,,zuriick” Wechsel in das Einstellungs-
Mendu.

KET K03/0923
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Einstellungen —4-20mA — Kanal 1 — Auto Skalierung

Die Skalierung des 4-20mA kann
— automatisch mit
Durchfluss | Einheit ,2Auto Skalierung = ein“ oder

manuell ,Auto Skalierung = aus”
uto alierung aus erf0|gen.
Skalierung 4mA|  0.000 m?/h Mit Taste ,,A“ die Anzeige ,Auto

Skalierung“ anwahlen und
anschlieRend mit Taste ,,OK* die
-Smichem] Abbruch I gewinschte Skalierungsmethode

End Wert: 169,8 m/s 1098.9 m/h auswahlen.

Skalierung 20m4 1098.9 m*h

~okalierung 4mA® und ,Skalierung 20mA*
fofofo mw erlaubt die gewinschte Skalierung zu
definieren, Bedingung ist das Auto
Skalierung =aus.

__M =3 Mit Taste ,,A“ die Anzeige ,Skalierung
Y 1 4mA*“ bzw.
b tho bl ~Skalierung 20mA" anwahlen und

anschlieflend mit Taste ,,OK*“auswahlen.

Eingabe erfolgt analog wie voran
CLR | Back | beschrieben, mittels ,, CLR* kann
komplette Eingabe geldscht werden.

Wird ,,Auto Skalierung“ eingestellt, wird
die Skalierung basierend auf
Rohrdurchmesser, den fir den Sensor
max. gultigen Messbereich und
Referenzbedingungen berechnet.

Ubernahme der Eingaben durch
»Speichern®, verwerfen der
Anderungen mit ,,Abbruch®.

Mit ,,zuriick“ Wechsel in das Einstellungs-
Menu.
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Einstellungen — 4 -20mA — Fehler Strom

Hiermit wird festgelegt was im Fehlerfall am

Channel 1 Flow Analogausgang ausgegeben wird.
Channel 2 unused « 2mA  Sensorfehler/ Systemfehler
e 22mA Sensorfehler / Systemfehler
22mA « None Ausgabe nach Namur (3.8 mA —

20.5mA)
<4 mA bis 3.8 mA Messbereichs-
unterschreitung

>20 mA bis 20.5 mA
Messbereichs-
Uberschreitung
Um Anderungen vorzunehmen zuerst einen
MenUpunkt
,Error Current® mit Taste ,,/A “anwahlen und
anschlieRend mit Taste ,,OK“ den
gewunschten Mode auswahlen

_Back |

Ubernahme der Eingaben durch
»Speichern“, verwerfen der Anderungen
mit ,,Abbruch®.

Mit ,,zuriick“ Wechsel in das Einstellungs-
Mendu.

11.3.7 KET Info
Einstellungen — Info

'— Produktions Daten
SerlenNr.; 1234567890 Details
|£a|. Daturr10.01.2013 _I

Kurze Beschreibung der Sensordaten incl.

Saensor Datan
Sensor Type: CSFlowl 1.8
Max. Geschw  0.0mis
Max. Temp. 100.0 °C

0.0m¥h

Batriabs Daten
Laufzelt: 0T 05 00M 005
Uln: 0.0V Tamp. C

— Kalibrier Bedinqunaen
Ref. Druck 1000.00mbar
Ref. Temp 20.0°C
Durchmesser 53.1mm
Druck 6000.00mbar
Termperatur 24.0°C:
Ausfilhrung — Standard
| zurick |

der Kalibrierungsdaten.

Unter Details erhalt man zusatzlich die
Kalibrierbedingungen.

KET K03/0923
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12. Status / Fehlermeldungen

12.1 Statusmeldungen
e CAL

Seitens Kobold wird eine regelmalige Re-Kalibrierung empfohlen, siehe
Kapitel 17.

Bei Auslieferung wird intern das Datum eingetragen bei der die nachste Re-
Kalibrierung empfohlen wird. Nach Erreichen dieses Datum wird, erfolgt ein
Hinweis im Display durch die Statusmeldung ,Cal*.

Hinweis: Die Messung wird ohne Unterbrechung oder Einschrankung
weitergefuhrt

e Direction

Bei Anwendung zusammen mit einem Richtungsschalter VA409 erfolgt die
Statusmeldung ,Direction®, wenn Durchflussrichtung entgegengesetzt und keine
Messung erfolgen darf.

Statusmeldungen:

39538  395.38

m*h| m*h

78562 78562

Air m’i I'I"I’f
|HW: 1.02 SW:1.00 MBID:127 CAL 14| HW:1.02 SW:1.00 MBID:127 14|

12.2Fehlermeldungen

¢ Low Voltage

Bei einer Versorgungsspannung kleiner 11V wird die Warnmeldung ,,Low Voltage*
angezeigt.

Dies bedeutet der Sensor kann nicht mehr ordnungsgemaf arbeiten / messen
und somit stehen keine Messwerte fur Durchfluss, Verbrauch sowie
Geschwindigkeit zur Verfugung.

e Heater Error

Die Fehlermeldung ,,Heater Error“ erfolgt bei Ausfall des Heizsensor.

¢ Internal Error

Im Falle dieser Meldung ,Internal Error“ hat der Sensor einen internen
Lesefehler auf z.B. EEProm , AD- Wandler etc. festgestellt.
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o Temp out of Range

Bei Medientemperaturen aulierhalb des spezifizierten Temperaturbereiches erfolgt
die

Status Meldung ,,Temp out of Range”. Dies fuhrt zu inkorrekten Messwerten
(auRerhalb der Sensorspezifikation)

o Low Voltage 4-20mA

Bei Sensoren mit einem galvanisch isoliertem 4-20mA Ausgang wird eine min.
Versorgungsspannun von 17.5 V bendtigt. Wird diese unterschritten erfolgt die
Fehlermeldung ,,Low Voltage 4-20mA*“

Fehlermeldungen:
39538 395.38
78562 78562

Low Voltage m? | Heater Error

HW: 1.02 5W:1.00 MBID:127 l!li HW: 1.02 SW1.00 MBID:127 114

395.38 395.38

m'h| m'h

78562 78562

Internal Error m'! Temp out of Range m?
HW: 1.02 5W:1.00 MBID:127 4] HW: 1.02 SW1.00  MBID:127 14

395.38
78562

Low Voltage 4.20mA mal

HW: 1.02 S5W:1.00 MBID:127 |ui

13. Wartung

Der Sensorkopf ist regelmalig auf Verschmutzung zu untersuchen und bei
Bedarf zu reinigen. Durch Ablagerungen von Schmutz, Staub oder Ol auf dem
Sensorelement entsteht eine Messwertabweichung.
Die Uberpriifung wird jahrlich empfohlen, bei starker Verunreinigung der
Druckluft verringert sich das Uberpriifungsintervall.
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14. Reinigung des Sensorkopfes

Der Sensorkopf kann durch vorsichtiges Schwenken in warmem Wasser unter
Zugabe von geringen Mengen eines Spulmittels gereinigt werden.
Mechanisches Einwirken auf den Sensor (z.B. mittels Schwamms oder Blirste)
kann den Sensor zerstoren. Sind die Verunreinigungen zu stark bleibt nur eine
Uberpriifung und Wartung durch Kobold.

15. Re-Kalibrierung

Sind keine kundenseitigen Vorgaben getroffen, empfehlen wir ein
Kalibrierintervall von 12 Monaten. Der Sensor ist hierzu an Kobold einzusenden.

16

Ersatzteile und Reparatur

Ersatzteile sind aus Grinden der Messgenauigkeit nicht verfligbar.
Bei Defekten sind die Sensoren an den Lieferanten zur Reparatur einzusenden.

Beim Einsatz der Messgerate in betriebswichtigen Anlagen empfehlen wir die
Bereithaltung eines Ersatzmesssystems.

17. Kalibrierung

Wir empfehlen im Rahmen der DIN ISO Zertifizierung die Messgerate in
regelmafdigen Abstanden kalibrieren und gegebenenfalls justieren zu lassen. Die
Kalibrierzyklen sollten sich nach Ihrer internen Festlegung richten. Im Rahmen
der DIN ISO Zertifizierung empfehlen wir fur das KET einen Kalibrierzyklus von
einem Jahr.

Auf Wunsch lassen sich gegen Berechnung Kalibrierzertifikate erstellen. Die
Prazision ist hier Gber von der DKD-zertifizierte Volumenstrommessgerate
gegeben und nachweisbar.
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18. Technische Daten

Siehe Datenblatt - Giber den QR-Code auf dem Gerat oder Uber www.kobold.com

19. Bestelldaten

Siehe Datenblatt - Gber den QR-Code auf dem Gerat oder uber www.kobold.com

20. Abmessungen

Siehe Datenblatt - Giber den QR-Code auf dem Gerat oder Uber www.kobold.com
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21. Entsorgung

Hinweis!
¢ Umweltschaden durch von Medien kontaminierte Teile vermeiden
e Gerat und Verpackung umweltgerecht entsorgen

e Geltende nationale und internationale Entsorgungsvorschriften und
Umweltbestimmungen einhalten.

Batterien

Schadstoffhaltige Batterien sind mit einem Zeichen, bestehend aus einer
durchgestrichenen Mulltonne und dem chemischen Symbol (Cd, Hg, Li oder Pb)
des fur die Einstufung als schadstoffhaltig ausschlaggebenden Schwermetalls
versehen:

= = = =
Cd! Hg? Pb? Li*

.,,Cd" steht fir Cadmium.

. ,,Hg" steht fiir Quecksilber.
.,,Pb" steht fiir Blei.

.,,L1" steht fiir Lithium

AW N —

Elektro- und Elektronikgerate
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22. EU-Konformitatserklarung

Wir, Kobold Messring GmbH, Nordring 22-24, 65719 Hofheim, Deutschland,
erklaren hiermit in alleiniger Verantwortung, dass das Produkt

Kompakter Inline Durchfluss-Sensor Typ: KET -...

folgende EU-Richtlinie erfallt:

2014/30/EU Elektromagnetische Vertraglichkeit
2011/65/EU RoHS (Kategorie 9)

und mit den unten angefihrten Normen Ubereinstimmt:

EN 61326-1:2013  Elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgerate — EMV-
Anforderungen - Teil 1: Allgemeine Anforderungen

EN 55011:2022 Industrielle, wissenschaftliche und medizinische Geréate -
Funkstérungen - Grenzwerte und Messverfahren

EN IEC 63000:2018 Technische Dokumentation zur Beurteilung von Elektro- und
Elektronikgeraten hinsichtlich der Beschrankung gefahrlicher Stoffe

Hofheim, 21. Sept 2023

H. Volz J. Burke
General Manager Compliance Manager
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23. UK Declaration of Conformity

We, KOBOLD Messring GmbH, Nordring 22-24, 65719 Hofheim, Germany,
declare under our sole responsibility that the product:

Compact Inline Thermal Flow Sensor Model: KET-...

to which this declaration relates is in conformity with the following UK directives

stated below:

S.1. 2016/1091 Electromagnetic Compatibility Regulations 2016

S.1. 2012/3032 The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances
in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

Also, the following standards are fulfilled:

BS EN 61326-1:2013Electrical equipment for measurement, control and
laboratory use. EMC requirements. General requirements

BS EN 55011:2016+A2:2021 Industrial, scientific and medical equipment.
Radio-frequency disturbance characteristics. Limits and methods of
measurement

BS EN IEC 63000:2018
Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products
with respect to the restriction of hazardous substances.

Hofheim, 21. Sept 2023

H. Volz J. Burke
General Manager Compliance Manager
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