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Es wird fur diese Publikation keinerlei Garantie und bei unsachgemaler
Handhabung der beschriebenen Produkte keinerlei Haftung bernommen.

Diese Publikation kann technische Ungenauigkeiten oder typographische Fehler
enthalten. Die enthaltenen Informationen werden regelmaRig Uberarbeitet und
unterliegen nicht dem Anderungsdienst. Der Hersteller behalt sich das Recht vor,
die beschriebenen Produkte jederzeit zu modifizieren bzw. abzuandern.

© Copyright
Alle Rechte vorbehalten.
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2. Hinweis

Diese Bedienungsanleitung vor dem Auspacken und vor der Inbetriebnahme lesen
und genau beachten.

Die Bedienungsanleitungen auf unserer Website www.kobold.com entsprechen
immer dem aktuellen Fertigungsstand unserer Produkte. Die online verfugbaren
Bedienungsanleitungen konnten bedingt durch technische Anderungen nicht
immer dem technischen Stand des von lhnen erworbenen Produkts entsprechen.
Sollten Sie eine dem technischen Stand lhres Produktes entsprechende
Bedienungsanleitung bendtigen, konnen Sie diese mit Angabe des zugehdrigen
Belegdatums und der Seriennummer bei uns kostenlos per E-Mail
(info.de@kobold.com) im PDF-Format anfordern. Wunschgemaf kann |hnen die
Bedienungsanleitung auch per Post in Papierform gegen Berechnung der
Portogebuhren zugesandt werden.

Bedienungsanleitung, Datenblatt, Zulassungen und weitere Informationen Uber
den QR-Code auf dem Geréat oder Uber www.kobold.com

Die Gerate durfen nur von Personen benutzt, gewartet und instandgesetzt werden,
die mit der Bedienungsanleitung und den geltenden Vorschriften Uber
Arbeitssicherheit und Unfallverhttung vertraut sind.

Beim Einsatz in Maschinen darf das Messgerat erst dann in Betrieb genommen
werden, wenn die Maschine der EG-Maschinenrichtlinie entspricht.

3. Kontrolle der Gerate

Die Gerate werden vor dem Versand kontrolliert und in einwandfreiem Zustand
verschickt. Sollte ein Schaden am Gerat sichtbar sein, so empfehlen wir eine
genaue Kontrolle der Lieferverpackung. Im Schadensfall informieren Sie bitte
sofort den Paketdienst/Spedition, da die Transportfirma die Haftung fur
Transportschaden tragt.

Lieferumfang:
Zum Standard-Lieferumfang gehoren:
e Digitales Anzeige- und Steuergerat fur Schalttafeleinbau Typ: DAG-M1F

4. BestimmungsgemafRe Verwendung

Ein stérungsfreier Betrieb des Gerats ist nur dann gewahrleistet, wenn alle Punkte
dieser Betriebsanleitung eingehalten werden. Fur Schaden, die durch
Nichtbeachtung dieser Anleitung entstehen, kénnen wir keine Gewahrleistung
Ubernehmen.
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5. Kurzbeschreibung

Das Schalttafeleinbauinstrument DAG-M1F kann Impulse auf unterschiedlichste
Art und Weise auswerten und das Ergebnis auf der 5-stelligen LED-Anzeige
darstellen. Als Moglichkeiten stehen die Frequenzerfassung mit optionalen Filtern,
das Summieren von Impulsen oder Anzeigewerten Uber die Zeit, das Ermitteln
einer Drehzahl oder das Erfassen einer Position Uber einen Inkrementalgeber
zur Verfugung. Die Ergebnisse kdonnen durch Alarmbedingungen Uberwacht und
auf den optionalen Schaltpunkten ausgegeben werden. Weiter lassen sich die
Ergebnisse frei skaliert auf einem optionalen Analogausgang an eine Steuerung
weiterleiten. Die Anzeige kann direkt mit Namursensoren, 3 Leitersensoren,
Schalt-/Schleiferkontakten, Inkrementalgeber (HTL-/TTL-Ausgang) oder TTL-
Signalen betrieben werden. Uber die 3 Bedientasten auf der Front lasst sich die
Anzeige auf die verschiedenen Anwendungen parametrieren oder spater
unterschiedliche Funktionen des Gerates steuern. Die erstellte Parametrierung
kann Uber einen individuellen Code vor Veranderungen durch den Benutzer
geschutzt werden. Mit der Anzeige lassen sich unzahlige Anwendungen wie
Tachometer, Drehzahimesser, Durchflussmesser, Dosiergerate,
Flllmengenmesser, Backzeitmesser eines Backofens, Abhangvorrichtungen,
Positionsauswertungen, Positionsuberwachung, Durchflussuberwachung,
Ultraschallmessungen usw. realisieren. Durch integrierte, konfigurierbar
Funktionen wie die permanente Min/Max-Erfassung, Mittelwertbildung,
Frequenzfilter, Sollwertvorgabe, Grenzwerterfassung uber Alarmsystem, 30-
Punkte-Linearisierung, mathematische Verrechnungen und noch viele mehr,
erhalten Sie universell einsetzbares modernes System fur Ihre Mess- und
Steueraufgaben.
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6. Montage

Bitte lesen Sie vor der Montage die Sicherheitshinweise auf Seite 39 durch und
bewahren Sie diese Anleitung als kunftige Referenz auf.

Nach Entfernen der Befestigungselemente das Gerat einsetzen.

Dichtung auf guten Sitz Uberprufen.
Befestigungselemente wieder einrasten und Spannschrauben per Hand
festdrehen. Danach mit dem Schraubendreher eine halbe Umdrehung weiter

anziehen

wnN =

ACHTUNG! Drehmoment sollte max. 0,1 Nm nicht lGbersteigen!

Dimensionszeichen sind vor dem Einbau liber einen seitlichen Kanal von
auBen austauschbar!
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7. Elektrischer Anschluss

Typ DAG-M1F8 — Versorgung 24 VDC galvanisch getrennt
Typ DAG-M1F3 — Versorgung 100-240 VAC DC £10%

0)0/[0)0)0/0)0

JL L ov JL L [t002e0vac

- +

24vVDC
oder

N L
Impuls- Impuls- | g—onp
eingang 1 eingang 2 gpannungs-
= 24V 24V i versorgung

oder 3-Leiter 3-Leiter oder
Namur Sensor Sensor Namur

Optionen: Gerit mit 24 VDC Versorgung

Optionen: Gerat mit 100-240 VAC Versorgung

[

alternativ zu
Impulseingang 2

e
[ O] |||)|Ga)

S1 52
Tk
alternativ
QRG] 5
< > 13 T
E = 8
3 e
Pholo_Mos- .
gang gausgang
Hinweis:

+| + -
Geberver-
gsorgung_;
Dig gang Impulsausgang PhotoMos-Ausginge
— max. 10 kHz < >

Bei der Verwendung von Namursensoren mit einer Nennspannung von ca. 8 V ist eine
Geberversorgung von 12 VDC vorzusehen.

Typ DAG-M1F3

Frequenz 0,01 Hz bis 9,999 kHz bei Drehzahlgeber / 0 bis 2,5000 kHz bei

Positionserfassung

Q0|

24VDC
JL L ovIL L '!'le—»
Impuls- Impul Sp 195-
eingang 1 eingang 2 versorgung
TTL 24V 24V TTL
oder 3-Leiter 3-Leiter oder
Namur Sensor Sensor Namur

+ | + -
Geberver-
sorgung

Digitaleingang
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Anschlussbeispiele

Im Folgenden finden Sie Anschlussbeispiele in denen praxisnahe Anwendungen
dargestellt sind.

Namur Namur

0/0)0,0)0/0)0 0/0)0)(0)© 00

AN IN I_-
24 VDC
+ @ + N L
24VDC 100-240 VAC
3-Leiter PNP 3-Leiter PNP
AN AN +
24 VDC
i S S L I— N L
T zavoe [ 3-Leiter | 100-240 VAC
3-Leiter NPN 3-Leiter NPN
putap T e iy
(ze;t:g\) | L 2.7kQ B 24vVDC
05W [ 3-Leiter | 24v0C B 4 l_ ) N L

I 3-Leiter | 100-240 VAC

Inkrementalgeber

00)0/0)0/0)0) Q0O

| T
A = _|# | B = 4 ‘
Inkrementalgeber 24VDC Digital-
eingang
DAG-M1F mit Digitaleingang in DAG-M1F mit Digitaleingang und
Verbindung mit 24 VDC Geberversorgung externer Spannungsquelle
- | + - |+ -
Digitaleingang Digitaleingang
10-30 VDC 10-30 VDC
4> <
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8. Funktions- und Bedienbeschreibung
Bedienung
Die Bedienung ist in drei verschiedene Ebenen eingeteilt.
Meniu-Ebene (Auslieferungszustand)
Dient zur Grundeinstellung der Anzeige, hierbei werden nur die MenuUpunkte
dargestellt die ausreichen, um ein Gerat in Betrieb zu setzen. Méchte man in die
professionelle Menlgruppen-Ebene, muss die Menu-Ebene durchlaufen und
,prof, im Menlpunkt run parametriert werden.
Menugruppen-Ebene (kompletter Funktionsumfang)
Geeignet fur komplexe Anwendungen wie z.B. Verknupfung von Alarmen,
Stltzpunktbehandlung, Totalisator- funktion etc. In dieser Ebene stehen
Funktionsgruppen zur Verfugung, die eine erweiterte Parametrierung der
Grundeinstellung gestatten. Mochte man die Menugruppen-Ebene verlassen
muss diese durchlaufen und ,uloc, im Menlpunkt run parametriert werden.
Ebene Taste Beschreibung
@ Wechsel zur Parameter-Ebene und den hinterlegten Werten
Meni-Ebene @ El Dienen zum navigieren in der Meni-Ebene
@ E] Wechsel in den Betriebsmodus durch gleichzeitiges Driicken
der Richtungstasten.
@ Dient zur Bestatigung der durchgefiihrten Parametrierung
ParairietsiELeis @ E Anpassen des Wertes bzw. der Einstellung
Wechsel in die Menl-Ebene oder Abbruch in der
@ [i' Werteeingabe, durch gleichzeitiges Driicken der
Richtungstasten.
@ Wechsel zur Meni-Ebene
Menugruppen- Dienen zum navigieren in der Meniigruppen-Ebene
Ebene [z] E i aep
@ @ Wechsel in den Betriebsmodus oder zuriick in die Menu-
Ebene, durch gleichzeitiges Driicken der Richtungstasten.
Seite 8 DAG-M1F K06/0623
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Funktionsschema

Standardparametrierung Erweiterte Parametrierung
(Flache Bediene-Ebene) ' (Professionelle Bedien-Ebene)
Betriebsmodus Betriebsmodus

@ \ \ N
run “PROF" @ N
i "~ | Menlgruppen-
Menii-Ebene '
run “ULoc’ @ ' Ebene
Eingabepause @ E] ' [E] [dE EJ Eingabepause
>10s IE]\ \oder ' oEF:e]r
@ L}
Parameter- ' Menii-Ebene
Ebene E‘][il '
' (4] (v)
E] \ \ oder
(P)
Parameter-
Ebene EIE]
Legende:

@ Ubernahme

[;] [E Abbruch durch gleichzeitiges Driicken der Richtungstasten
E] Werteanwahl (+)

@ Werteanwahl (-)

9. Einstellen der Anzeige

9.1 Einschalten

Nach Abschluss der Installation konnen Sie das Gerat durch Anlegen der
Versorgungsspannung in Betrieb setzen. Prifen Sie zuvor noch einmal alle
elektrischen Verbindungen auf deren korrekten Anschluss.

Startsequenz

Wahrend des Einschaltvorgangs wird flr 1 Sekunde der Segmenttest (8 8 8 8 8),
die Meldung des Softwaretyps und im Anschluss fur die gleiche Zeit die Software-
Version angezeigt. Nach der Startsequenz folgt der Wechsel in den Betriebs-
bzw. Anzeigemodus.
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9.2 Standardparametrierung

Um die Anzeige parametrieren zu kdnnen, muss im Betriebsmodus [P] fur 1
Sekunde gedrickt werden. Die Anzeige wechselt nun in die MenU-Ebene zu dem
ersten Menupunkt TYPE.

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

[ EHPE

Auswahl des Eingangssignals, TYPE:
Default: FRESU

s

) GEREF) 3 FFERD [3) FoEAr) 5 PRETE 3

Erfolgt die Skalierung der Anzeige Uber SENS.F (Sensorkalibration) muss unter RANGE der
Frequenzbereich vorgeben und lber Anlegen des Endwert- bzw. Anfangswertsignals abglichen
werden. Bevorzugt man FREQU (Werkskalibration) muss unter END der Endwert und unter ENDR
die Endfrequenz wie auch unter OFFS der Anfangswert und unter OFFSAR die Startfrequenz
eingegebenen werden, das Anlegen des Messsignals entfallt. ROTAR ist die Rotation in U/min bis
10 kHz Eingangsfrequenz. POSIT ist die Positionserkennung per Inkrementalgeber. Mit [P] wird
die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt zuriick in die Menii-Ebene.

[ ]
|
)
0
Q]

=
Gl

Einstellen der Impulse pro Umdrehung, PPR:
Default: 1

@m@g@g@m@m@@

Dieser Parameter ist nur bei der Wahl TYPE = ROTAR oder = POSIT von Bedeutung und gibt in der
Regel die Impulszahl pro Umdrehung an.

Einstellen des Frequenzbereichs, RANGE:

Default: 100E3
FRACE ®) ([1ED & (0ED & (00ED 5 (TTES 5
I l 9.9999 Hz | 99.999 Hz 999.99 Hz 9.9999 kHz
Y& (Tmez ¥ rooe3 A
99.999 kHz 999.99 kHz

Hier kann man unter sechs unterschiedlichen Frequenzbereichen wahlen. Mit [P] wird die
Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt zuriick in die MenU-Ebene.

Seite 10
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Menii-Ebene | Parameter-Ebene

Einstellen des Messbereichsendwertes, END:

Default: 10000
. | HL| (A
[T Elnid [¢] EI@EIE]% feers @@
E] @ Der Endwert wird von der kleinsten zur gréRten Stelle mit [A] [¥] angepasst und stellen-

selektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle parametriert
werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Meni-Ebene. Wurde SENS.F
als Eingangsvariante gewahlt, kann nun zwischen NOCR und (AL gewahlt werden. Bei NOCR wird
der zuvor eingestellte Anzeigenwert (ibernommen, bei (AL erfolgt die Abgleichung iber die
Messstrecke und der angelegte Eingangswert wird ibernommen.

Einstellen des Messbereichsanfangswertes, OFFS:

Default: 0
A CHL| (A
OFFEE g B gRgPgPg 2 ‘ peedl 8@
E] @ Der Anfangswert wird von der kleinsten zur gréf3ten Stelle mit [A] [ V] angepasst und stellen-

selektiv mit [P] bestatigt. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Men-
Ebene. Wurde SENS.F als Eingangsvariante gewahlt, kann nun zwischen NOCA und CAL gewahit
werden. Bei NOCAR wird der zuvor eingestellte Anzeigenwert Ubernommen, bei [AL erfolgt die
Abgleichung tber die Messstrecke und der angelegte Eingangswert wird ibernommen.

Einstellen der Kommastelle/Dezimalstelle, 00T:

Default: 0
N Al | Al
(TIdiele] (P (T 110 oy (T 104 T 1000 A 000 4 OO s @)
E] [ZI Die Dezimalstelle der Anzeige lasst sich mit [A] [¥] anpassen. Mit [P] wird die Auswahl

bestatigt und die Anzeige wechselt zurlick in die Menli-Ebene.

Einstellen der Messzeit, SEC:

Default: 1.0
A A
(TSEL ) [0 i) (T I008) < (0100 & (17600 &) )
@ @ Die Messzeit wird mit [A] [ ¥] eingestellt. Dabei wird bis 1 Sekunde in 0.1er Schritten und bis

10.0 in 1.0er Schritten gesprungen. Die Messzeit bestimmt die Reaktionsgeschwindigkeit von
Alarmen, Analogausgang und die Messwertabfrage tber die Schnittstelle. Mit [P] wird die
Auswahl bestéatigt und die Anzeige wechselt in die Menii-Ebene.

Umskalieren der Eingangsfrequenz, ENDA:
Default: 10000

g gPgPgPgin

@ @ Mit dieser Funktion lasst sich die Endfrequenz auf z.B. 8.000 Hz ohne Anlegen des Eingangs-
signals umskalieren. Bei ausgewahlter Sensorkalibration lasst sich dieser Parameter nicht
tiberschreiben.

(o]
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Menii-Ebene

Parameter-Ebene

OFIFISA) (7]

N

Umskalieren der Eingangsfrequenz, OFF5A:
Default: 0

BPgrEgPgPEy®

Mit dieser Funktion lasst sich die Startfrequenz auf z.B. 100 Hz ohne Anlegen des Eingangs-
signals umskalieren. Bei ausgewdhlter Sensorkalibration ldsst sich dieser Parameter nicht
liberschreiben.

Einstellen der Impulsverzégerung, DELRY:

]

[

P

Default: 0
O

) (11110 5 (1260 5@

Mit der Impulsverzégerung von 0-250 s (max) lassen sich auch kleinere Frequenzen als durch
die vorbestimmte Messzeit der Anzeige erfassen. Ist zum Beispiel eine Verzégerung von 250 s
eingestellt, bedeutet dies, dass die Anzeige bis zu 250 s auf eine Flanke wartet, bevor sie von
einer 0 Hz-Frequenz ausgeht. So lassen sich Frequenzen bis 0.004 Hz erfassen.

Einstellen des optimalen digitalen Frequenzfilters, FLFRO:
Default: N0

FLIFIFI9

—

) (1T 1nol &l (11700 5 (11150 & (1120 5

vl

([0 AEAIIEs P

Bei Aktivierung des optionalen Filters mit einer anderen Einstellung als NO' werden
Frequenzen lber der eingesteliten Filterfrequenz ignoriert. Dabei wird von einem Tastverhaltnis
von 1:1 ausgegangen. Entsprechend leitet sich die minimale Impulsdauer von der Halfte der
Periodendauer ab. Als Kontaktentprellung eignet sich ein Filter von 10 Hz oder 20 Hz.

OulEl-A

Auswahl Analogausgang, OUT.RA:
Default: Y-20

) (o0 % (oeen & (9120 & @)

Es stehen drei Ausgangssignale 0-10 VDC, 0-20 mA oder 4-20 mA zur Verfligung, mit dieser
Funktion wird das gewiinschte Signal selektiert.

[

Einstellen des Analogausgangsendwertes, OUT.EN:
Default: 10000

ﬂm@m@m@m@m%@

Der Endwert wird von der kleinsten zur grofiten Stelle mit [A] [¥] angepasst und stellen-
selektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle parametriert
werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Meni-Ebene.

Seite 12
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Menii-Ebene

Parameter-Ebene

V(A

Einstellen des Analogausgangsanfangswertes, OUT.OF:
Default: 00000

OlEIDF] ®) @@@@%@

Der Anfangswert wird von der kleinsten zur gréiten Stelle mit [A] [ Y] angepasst und stellen-
selektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle parametriert
werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlick in die Meni-Ebene.

v/(al

Grenzwerte/Limits, LI
Default: 2000

@]@@@@@D%@

Der Grenzwert gibt die Schwelle an, ab der der Alarm reagiert bzw. aktiviert/ deaktiviert wird.

V) [A]

Hysterese fiir Grenzwerte, HY-I:
Default: 00000

HIIE gPgPgPgPEg 2

Die Hysterese definiert eine Differenz zum Grenzwert um die ein Alarm verspétet reagiert.

Funktion fiir Grenzwertunterschreitung/Grenzwertiiberschreitung, FU-I:
Default: HIGH

V(A

(FILETD ) (HGH & (el & (@)

Die Grenzwertverletzung wird mit LOUU (fir LOW = unterer Grenzwert) und die mit HIGH (flr
HIGH = oberer Grenzwert) ausgewahlt. Abgeleitet von Jower limit* = unterer Grenzwert und
higher limit = oberer Grenzwert. Ist z.B. Grenzwert 1 auf eine Schaltschwelle von 100 und mit
Funktion HIGH belegt, wird bei Erreichen der Schaltschwelle der Alarm aktiviert. Ist der Grenz-
wert LOW zugeordnet wird bei Unterschreitung der Schaltschwelle ein Alarm ausgelost, soweit
die Hysterese Null ist.

Siehe Seite 29.

v (A

Grenzwerte/Limits, L-2:
Default: 3000

[ELI-12 ] E]@@@@@@%@

Der Grenzwert gibt die Schwelle an, ab der der Alarm reagiert bzw. aktiviert/deaktiviert wird.

DAG-M1F K06/0623
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Meni-Ebene

Parameter-Ebene

[

[@@

ﬂﬂ@ﬂ@ﬂ@ﬂ@ﬂ%@

Hysterese fiir Grenzwerte, HY-2:
Default: 00000

Die Hysterese definiert eine Differenz zum Grenzwert um die ein Alarm verspétet reagiert.

Funktion fiir Grenzwertunterschreitung/Grenzwertiiberschreitung, Fu-2:
Default: HIGH

(-8 ®) (HLIGH ) (Lol 3] )

V(A

Die Grenzwertverletzung wird mit LOUU (fir LOW = unterer Grenzwert) und die mit HIGH (fir
HIGH = oberer Grenzwert) ausgewahlt. Abgeleitet von Jlower limit* = unterer Grenzwert und
higher limit = oberer Grenzwert. Ist z.B. Grenzwert 1 auf eine Schaltschwelle von 100 und mit
Funktion HIGH belegt, wird bei Erreichen der Schaltschwelle der Alarm aktiviert. Ist der Grenz-
wert LOW zugeordnet wird bei Unterschreitung der Schaltschwelle ein Alarm ausgeldst, soweit
die Hysterese Null ist.

LCloldE] [P @@E}%‘l@

V(A

Benutzercode (4-stellige Zahlenkombination frei belegbar), U.CODE:
Default: 0000

Wird dieser Code vergeben (>0000), werden dem Bediener alle Parameter gesperrt, wenn
zuvor LOCim Menlpunkt RUN gewahlit wurde. Durch Driicken von [P] im Betriebsmodus fiir ca.3
Sekunden erscheint in der Anzeige die Meldung CO0E. Um nun zu den fiir den Benutzer frei
geschalteten reduzierten Parametersatz zu gelangen, ist der hier vorgegebene U.CODE einzu-
geben. Der Code ist vor jedem Parametrierversuch einzugeben, bis der A.CODE (Mastercode)
alle Parameter wieder freischaltet.

ALGEE ) g P g B g g 4@

vi(a)

Mastercode (4-stellige Zahlenkombination frei belegbar), A.CODE:
Default: 1234

Dieser Code dient zur Freischaltung aller Parameter, nachdem zuvor LOC im Mentpunkt RUN
aktiviert wurde. Durch Driicken von [P] im Betriebsmodus fur ca. 3 Sekunden erscheint in der
Anzeige die Meldung CODE und gibt dem Benutzer die Mdglichkeit durch Eingabe des A.CODE alle
Parameter zu erreichen. Unter RUN kann beim Verlassen der Parametrierung diese durch Wahl
von ULOC oder PROF dauerhaft freigeschaltet werden, so dass bei erneutem Driicken von [P] im
Betriebsmodus keine erneute Codeeingabe erfolgen muss.

Seite 14
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9.3 Programmiersperre ,,run“

Meni-Ebene Parameter-Ebene

Programmiersperre ,,RUN*

Aktivierung/Deaktivierung der Programmiersperre oder Abschluss der Standardpara-
metrierung mit Wechsel in die Menligruppen-Ebene (kompletter Funktionsumfang), RUN:
Default: ULOC

([ Fidnl 2 [(0COC) &) (1100 & (PCGF) % [7)
V(A

Hier kann mit [A] [ ¥] 2wischen deaktivierter Tastensperre ULOC (Werkseinstellung), aktivierter
Tastensperre LOC oder dem Wechsel in die Meniigruppen-Ebene PROF gewéhlt werden. Die
Auswahl erfolgt mit [P]. Hiernach bestatigt die Anzeige die Einstellungen mit ,,- - - -, und
wechselt automatisch in den Betriebsmodus. Wurde LOC gewahlt, ist die Tastatur gesperrt. Um
erneut in die Meni-Ebene zu gelangen, muss [P] im Betriebsmodus 3 Sekunden lang gedriickt
werden. Der nun erscheinende CODE (Werkseinstellung 12 3 4) wird mit [A] [¥] und [P] einge-
geben und entsperrt die Tastatur. Eine fehlerhafte Eingabe wird mit FAIL angezeigt. Um weiter-
gehende Funktionen zu parametrieren muss PROF eingestellt werden. Die Anzeige bestatigt die
Einstellungen mit ,,- - - -, und wechselt automatisch in den Betriebsmodus. Durch Driicken der
Taste [P] im Betriebsmodus flr ca. 3 Sekunden erscheint in der Anzeige die erste Menlgruppe
INP und bestatigt somit den Wechsel in die erweiterte Parametrierung. Die bleibt solange
aktiviert bis ULOC in der Menligruppe RUN eingeben wird, welches die Anzeige wieder in die
Standardparametrierung setzt.
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9.4 Erweiterte Parametrierung (Professionelle Bedien-Ebene)

9.4.1 Signaleingangsparameter

Mentigruppen-Ebene

e

A
v

[P] —— [ Ment-Ebene

Meni-Ebene

Parameter-Ebene

Auswabhl des Eingangssignals, TYPE:
Default: FRESU

(EGPE) ® GERGF 5 FHEAD ) FoEA- & PEGETE 5 )

s

Erfolgt die Skalierung der Anzeige Uber SENS.F (Sensorkalibration) muss unter RANGE der
Frequenzbereich vorgeben und iber Anlegen des Endwert- bzw. Anfangswertsignals abge-
glichen werden. Bevorzugt man FREQU (Werkskalibration) muss unter END der Endwert und unter
ENDR die Endfrequenz wie auch unter OFFS der Anfangswert und unter OFFSR die Startfrequenz
eingegebenen werden, das Anlegen des Messsignals entfallt. ROTAR ist die Rotation in U/min bis
10 kHz Eingangsfrequenz. POSIT ist die Positionserkennung per Inkrementalgeber. Mit [P] wird
die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt zuriick in die Menl-Ebene.

ﬂm®mﬁgﬁm@m%®

Einstellen der Impulse pro Umdrehung, PPR:
Default: 1

Dieser Parameter ist nur bei der Wahl TYPE = ROTAR oder = POSIT von Bedeutung und gibt in der
Regel die Impulszahl pro Umdrehung an.

FRACE ®) ([T 4 [TI0ED 4 (O0ED 5 (11E3 5

Einstellen des Frequenzbereichs, RANGE:
Default: 10063

[l

9.9999 Hz 99.999 Hz 999.99 Hz 9.9999 kHz
[Ti0E & (00ES &P
99.999 kHz 999.99 kHz

Hier kann man unter sechs unterschiedlichen Frequenzbereichen wéhlen. Mit [P] wird die
Auswahl bestéatigt und die Anzeige wechselt zurlick in die Meni-Ebene.

| Elnd]
N

@m®m@m@m®m%

Einstellen des Messbereichsendwertes, END:
Default: 10000

olAL & 5
[ [AL

Der Endwert wird von der kleinsten zur groRten Stelle mit [A] [¥] angepasst und stellen-
selektiv mit [P] bestéatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle parametriert
werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Meni-Ebene. Wurde SENS
als Eingangsvariante gewahlt, kann nun zwischen NOCA und (AL gewahlt werden. Bei NOCA wird
der zuvor eingestellte Anzeigenwert bernommen, bei [AL erfolgt die Abgleichung Ulber die

Messstrecke und der angelegte Eingangswert wird Ubernommen.

Seite 16
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Menii-Ebene | Parameter-Ebene

Einstellen des Messbereichsanfangswertes, 0FFS:

Default: 0
A CIAL| (Al
FFE 0 g P e gPgP@EyE |FepRH o F
I@ @ Der Anfangswert wird von der kleinsten zur gréf3ten Stelle mit [A] [¥] angepasst und stellen-

selektiv mit [P] bestatigt. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlick in die Mend-
Ebene. Wurde SENS als Eingangsvariante gewahlt, kann nun zwischen NOCA und CAL gewahlt
werden. Bei NOCA wird der zuvor eingestellte Anzeigenwert bernommen, bei CAL erfolgt die
Abgleichung liber die Messstrecke und der angelegte Eingangswert wird Gbernommen.

Einstellen der Kommastelle/ Dezimalstelle, DOT:
Default: 0

(TdelE] ) (11110 & (11100 5 (000 & (000 &
[@ @l oooog 4 )

Die Dezimalstelle der Anzeige lasst sich mit [A] [¥] anpassen. Mit [P] wird die Auswahl
bestétigt und die Anzeige wechselt zuriick in die Menl-Ebene.

Einstellen der Messzeit, SEC:
Default: 1.0

[TTSED (7 (11007 & (TI009 e (1000 & (11700 2 ®

E] @ Die Messzeit wird mit [A] [ ¥] eingestellt. Dabei wird bis 1 Sekunde in 0.1er Schritten und bis
10.0 in 1.0er Schritten gesprungen. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige
wechselt in die Menil-Ebene.

Umskalieren der Eingangsfrequenz, ENDAR:
Default: 10000

EP] @@@@% P
v (A

Mit dieser Funktion l&sst sich die Endfrequenz auf z.B. 8.000 Hz ohne Anlegen des
Eingangssignals umskalieren.

Umskalieren der Eingangsfrequenz, OFFSA:
Default: 0

FERY gP gl B
OFIFISA @@@@E@
I l Mit dieser Funktion l&sst sich die Startfrequenz auf z.B. 100 Hz ohne Anlegen des
Eingangssignals umskalieren.
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Menii-Ebene

Parameter-Ebene

Einstellen der Impulsverzégerung, DELRY:
Default: 0

JELRY @) (11110 & (11250 3 @

)

Mit der Impulsverzégerung von 0-250 s (max) lassen sich auch kleinere Frequenzen als durch
die vorbestimmte Messzeit der Anzeige erfassen. Ist z.B. eine Verzégerung von 250 Sekunden
eingestellt, bedeutet dies, dass die Anzeige bis zu 250 Sekunden auf eine Flanke wartet, bevor
sie von einer 0 Hz-Frequenz ausgeht. So lassen sich Frequenzen bis 0.04 Hz erfassen.

Einstellen des optimalen digitalen Frequenzfilters, FI.FRO:
Default: NO

FLIFFA ) (11l & (11100 & (11150 5 (1120 &

oal

Illll[B]EII[IISID|II|IE’| ol

Bei Aktivierung des optionalen Filters mit einer anderen Einstellung als NO', werden
Frequenzen Uber der eingestellten Filterfrequenz ignoriert. Dabei wird von einem Tastverhaltnis
von 1:1 ausgegangen. Entsprechend leitet sich die minimale Impulsdauer von der Halfte der
Periodendauer ab. Als Kontaktentprellung eignet sich ein Filter von 10 Hz oder 20 Hz.

Einstellen des Tastverhdltnisses bei aktiviertem Digitalfilter, FL.RAT:
Default: H

FLI-AE] P] [] |l|-|ﬂgl [ [1- IB]JII 1F-[ 1 IEI

o)

Einstellen des gewiinschten Tastverhéltnisses fur die Impulsdauer und Impulspause. Darliber
lasst sich ein besonderes Impulsverhalten anpassen.

Einstellen des Tarawertes/Offsetwertes, TARA:
Default: 0

(EA-RAE g P gBgPgRg

o]

Der vorgegebene Wert wird zu dem linearisierten Wert hinzuaddiert. So l&asst sich die Kennlinie
um den gewahlten Betrag verschieben.

Anzahl der zusatzlichen Stiitzpunkte, SPCT:
Default: 00

[ [SIPICIE] (P) %%@

s

Es lassen sich zum Anfangs- und Endwert noch 30 zusétzliche Stutzpunkte definieren, um
nicht lineare Sensorwerte zu linearisieren. Es werden nur die aktivierten Stitzpunktparameter
angezeigt.

Seite 18
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Mentiu-Ebene | Parameter-Ebene

Anzeigewerte fiir Stiitzpunkte, 0/5.01 ... DI5.30:
dE® g R gPgPg L . ol

I@ Al Unter diesem Parameter werden die Stiitzpunkte wertemaRig definiert. Bei der Sensor-
kalibration wird wie bei Endwert/Offset am Ende gefragt, ob eine Kalibration ausgeldst werden
soll.

Analogwerte fiir Stiitzpunkte, INP.01... INP.30:
I nIPIO A (P @@@@% P)
s

Die Stiitzpunkte werden nur bei der Werkskalibration (4-20 mA) angezeigt. Hier lassen sich die
gewlinschten Analogwerte frei wahlen. Die Eingabe von stetig steigenden Analogwerten sind
eigenstandig durchzufihren.

Anzeigenunterlauf, DLUND:

Default: -19999
E Al
di lJinld) 7] @@@@1}@
I@ @l Mit Hilfe dieser Funktion ldsst sich der Anzeigenunterlauf (_ _ _ _ _ ) auf einen bestimmten Wert
definieren.
Anzeigeniiberlauf, 0l.0UE:
Default: 99999

E’JE}@@@%
V) (A

Mit Hilfe dieser Funktion l&sst sich der Anzeigeniberlauf (~—=~~~ ) auf einen bestimmten Wert
definieren.

Eingangsgréfie vom Prozesswert, SIG.INY:
Default: A.AEARS

SLICL i (P (AIEAS) & (1B o) )

E] @l Mit diesem Parameter kann die Anzeige entweder lber die analogen Eingangssignale A.MEAS =

SENS.F bzw. FRESU oder Uber die digitalen Signale der Schnittstelle A.BUS = RS232/RS485
(Modbus-Protokoll) gesteuert werden. Mit [P] wird die Auswahl bestétigt und die Anzeige
wechselt in die Meni-Ebene.

..H Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestétigt und die Anzeige wechselt in die Menligruppen-Ebene .-INP-".
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9.4.2 Allgemeine Gerateparameter

Meniigruppen-Ebene

= IFlclEl-] % [P] — [ Menu-Ebene |
T

Menii-Ebene Parameter-Ebene

Anzeigezeit, DISEC:
Default: 01.0

JISEC) ) (110001 ) (11009 «w (110060 5 (1110 &

@ @ Die Anzeigezeit wird mit [A] [¥] eingestellt. Dabei wird bis 1 Sekunde in 0,1er Schritten und
bis 10,0 in 1,0er Schritten gesprungen. Mit [P] wird die Auswahl bestétigt und die Anzeige
wechselt in die Menl-Ebene.

Anzeigewert runden, ROUND:
Default: 00001

) pOOO0 & 00005 & 00000 (3 00050 & @)

I@ @l Flr instabile Anzeigewerte gibt es die Rundungsfunktion bei welcher der Anzeigwert in 1er,
Ser, 10er oder 50er Schritten geéndert wird. Dies beeintrachtigt nicht die Auflésung der
optionalen Ausgénge. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menu-

Ebene.
Arithmetik, ARITH:
Default: No
A Al A A
ACTER ) (11Tl ) FERTP § FAGIT) (3 SR 5 )
Ili] @l Bei dieser Funktion wird nicht der Messwert sondern der berechnete Wert in der Anzeige

dargestelit. Mit N0 wird keine Berechnung hinterlegt. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die
Anzeige wechselt in die Menl-Ebene.

Gleitende Mittelwertbildung, AVG:
Default: 10

TROD @ (11100 4 (150 &5

|
I‘E @l Hier wird die Anzahl der zu mittelnden Messungen vorgegeben. Die Mittelungszeit ergibt sich
aus dem Produkt von Messzeit SEC und der zu mittelnden Messungen AVG. Mit der Auswahl von
AVG in der Meni-Ebene DISPL wird das Ergebnis im Display angezeigt und bei Eintrag in der
Alarmierung ALI-ALY oder dem Analogausgang OUTPT ausgewertet.
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Menii-Ebene Parameter-Ebene

Dynamik fiir die gleitende Mittelwertbildung, STEP:
Default: NO

[(SEEP ) (1117l & (6Pl & (PPl &P

[i] @ Mit STEP kann die gleitende Mittelwertbildung dynamischer angepasst werden. Wird 6pro bzw.
12pro gewahlt, so wird ein Frequenzwert mit einer Abweichung von 6% bzw. 12% vom
aktuellen Anzeigewert direkt fir die gleitende Mittelung Gbernommen. So wirkt die Anzeige bei
schnellen Frequenzénderungen dynamischer, ohne jedoch bei leicht schwankender Frequenz
unruhig zu wirken.

Nullpunktberuhigung, ZERO:
Default: 00

(PEFDE g P g B

@ @ Bei der Nullpunktberuhigung kann ein Wertbereich um den Nullpunkt vorgewahlit werden, bei
dem die Anzeige eine Null darstellt. Sollite z.B. eine 10 eingestellt sein, so wiirde die Anzeige
im Wertebereich von -10 bis +10 eine Null anzeigen und darunter mit -11 und dariiber mit +11
fortfahren. Der maximal einstellbare Wertebereich betréagt 99.

Fester Kontstantenwert, CONST:

Default: 0
clolnlSE] (] @@@@%‘@
|
E] IZ] Der Konstantenwert kann wie der aktuelle Messwert ber Alarme oder (ber den Analogwert

ausgewertet werden. Die Kommastelle lasst sich fir diesen Wert nicht verandern und wird vom
aktuellen Messwert Ubernommen. So kann mit diesem Wert ein Sollwertgeber tber den
Analogausgang realisiert werden. Weiterhin dient er zur Differenzbildung. Hierbei wird der
Konstantenwert von dem aktuellen Messwert abgezogen und die Differenz in der Alarmierung
oder durch den Analogausgang ausgewertet. Somit lassen sich mit dieser Parametrierung
recht einfach Regelungen abbilden.

Minimaler Konstantenwert, CON.M:

Default: -19999
ol (P) @@@@%E}
@ @ Der minimale Konstantenwert wird von der kleinsten bis zur gréRten Stelle mit [A] [¥] ange-
passt und stellenselektiv mit [P] bestéatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf hdéchstwertigster

Stelle parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlick in die Meni-

Ebene.
Maximaler Konstantenwert, CON.MA:
Default: 99999
clolAlTA 7] E]E]@EI%IE]
E] [Z] Der maximale Konstantenwert wird von der kleinsten bis zur gréRten Stelle mit [A] [¥] ange-

passt und stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf hdéchstwertigster
Stelle parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Mend-
Ebene.
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Menii-Ebene | Parameter-Ebene

Anzeige, DISPL:
Default: ACTUA

dI'GPL ¥ AcELA § MIALA & MAHUA 5 EeEAL %
[@@l (HolLd & [T AUL 5 M@uﬂﬁﬁ%@

Mit Hilfe dieser Funktion kann man entweder den aktuellen Messwert, den Min/Max-Wert, den
Totalisatorwert, den ereignisgesteuerten Hold-Wert, den gleitenden Mittelwert, den konstanten
Wert oder die Differenz zwischen konstantem Wert und aktuellen Wert der Anzeige zuordnen.
Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Men(i-Ebene.

Helligkeitsregelung, LIGHT:
Default: 15

4] (&)
LIAGHEl ) [ [ 100 @I [ [ [49] é@

IE] @l Die Anzeigenhelligkeit kann in 16 Stufen von 00 = sehr dunkel bis 15 = sehr hell entweder lber

diesen Parameter oder alternativ tiber die Richtungstasten von auflen angepasst werden. Beim
Geratestart wird immer die in diesem Parameter hinterlegte Stufe verwendet, auch wenn
zwischenzeitlich die Helligkeit tiber die Richtungstasten verandert wurde.

Anzeigeblinken, FLASH:
Default: N0

FILASH ) (11 lnlal & (AL '9[ RAL2 & (ALTS 5
I@@l (ALEE & (ALEE & CAEY 3 (ALAL &) ©

Hier kann ein Anzeigenblinken als zusatzliche Alarmfunktion entweder zu einzelnen oder zu
einer Kombination von Grenzwertverletzungen hinzugefiigt werden. Mit MO wird kein Blinken
zugeordnet.
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Menii-Ebene

Parameter-Ebene

sl

(EASE (P) [IEHER & (L2 & (V34 & CEACA &

Zuweisung (Hinterlegung) von Tastenfunktionen, TRST:
Default: NO

Al A A A
SEEER 3, ElGERAL] 3 ElGEFE] & EHEFE &
ACELA 3 LICHE 5 (111l 5 )

Fir den Betriebsmodus lassen sich Sonderfunktionen auf den Richtungstasten [A] [ ¥] hinter-
legen, insbesondere gilt diese Funktion fir Gerate in Gehausegrée 48x24 mm die nicht lber
eine vierte Taste [O]-Taste verfligen. Wird mit EHTR der Min/Max-Speicher aktiviert, werden die
gemessenen Min/Max-Werte wéahrend des Betriebes gespeichert und kénnen Uber die
Richtungstasten abgefragt werden. Bei Geréateneustart gehen die Werte verloren. Wahlt man
die Grenzwertkorrektur LLI? oder L34, kann man wéhrend des Betriebes die Werte der
Grenzwerte verdndern ohne den Betriebsablauf zu behindemn. Mit TARA wird die Anzeige auf
Null tariert und dauerhaft als Offset gespeichert. Die Anzeige quittiert die korrekte Tarierung mit
00000 im Display. SET.TR wechselt in den Offsetwert und lasst sich lber die Richtungstasten
verandern. Uber TOTRL kann man den aktuellen Wert des Totalisators darstellen, danach springt
die Anzeige wieder auf den parametrierten Anzeigenwert. Ist TOT.RE hinterlegt wird durch
Driicken der Richtungstasten der Totalisator zuriickgesetzt, die Anzeige quittiert dies mit 00000
im Display. Mit Belegung auf EHT.RE wird der Min/Max-Speicher gel6scht. Bei ACTUR wird der
Messwert dargestellt, danach springt die Anzeige zuriick auf den parametrierten Anzeigenwert.
Mit LIGHT wird die Helligkeit der Anzeige angepasst. Diese Einstellung wird nicht gespeichert
und geht bei Gerateneustart verloren. Ist N0 angewahlt sind die Richtungstasten im Betriebs-
modus ohne Funktion.

s

di TV el ) (EAFA 3 (SEEER & ECERL) (3 ECEFE 3,

Sonderfunktion Digitaleingang, DIG.In:
Default: no

EFEFE) 5 FcELA 7 (Holld ) [T AU §

v
clolnlSE) & CALED ... (ALEH (3] (1T &) @)

Die oben aufgefilihrten Parameter kénnen flir den Betriebsmodus auch auf den optionalen
Digitaleingang gelegt werden. Funktionsbeschreibung siehe TAST.

Zuriick in die Meniligruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestétigt und die Anzeige wechselt in die Menligruppen-Ebene .-F(T-".
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9.4.3 Sicherheitsparameter

Meniigruppen-Ebene
ICod=] 4 ] — [MeniEbene
k!

Menii-Ebene | Parameter-Ebene

Einstellung Benutzercode, U.CODE :
Default: 0000

WedE g & gEgRgeQg 2F

IE] @l Uber diesen Code kdnnen bei gesperrter Programmierung reduzierte Parametersatze OUTLE

und ALLEV freigeschaltet werden. Weitere Pamrater sind nicht iiber diesen Code erreichbar.
Eine Anderung des U.CODE kann nur Uber die korrekte Eingabe des R.CODE (Mastercode)
erfolgen.

Mastercode, A.CODE:
Default: 1234

wJ@Gl[B@@@
vi(al

Durch die Eingabe des A.CODE wird die Anzeige entsperrt und alle Parameter freigeschaltet.

Analogausgangsparameter freigeben/sperren, OUT.LE:
Default: ALL

OLELE @ (1ol & ER-OF A OJEED A (TR A @)

IE] @l Hierbei werden dem Benutzer Analogausgangsparameter freigegeben bzw. gesperrt:
- Bei EN-OF lasst sich im Betriebsmodus der Anfangs- bzw. Endwert verandern.

- Bei OUT.ED lasst sich das Ausgangssignal z.B. von 0-20 mA auf 4-20 mA oder

0-10 VDC verandern.

- Bei ALL sind alle Analogausgangsparameter freigegeben

- Bei N0 sind alle Analogausgangsparameter gesperrt

Alarmparameter freigeben/sperren, ALLEU:
Default: ALL

ALLED ) (11 ral & CITWE (3 ALFT (5 (TALL 5 @)

I@ @l Dieser Parameter beschreibt die Benutzerfreigabe/sperre der Alarmierung:

- LIAIT, hier kann nur der Wertebereich der Grenzwerte 1-4 verandert werden.
- ALRA.L, hier sind der Wertebereich und der Ausldser der Alarme verénderbar
- bei ALL sind alle Alarmparameter freigegeben
- bei N0 sind alle Alarmparameter gesperrt
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Mentu-Ebene

Parameter-Ebene

&

Zuriick in die Menligruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Meniligruppen-Ebene .-00-".

9.4.4 Analogausgangsparameter

Meniigruppen-Ebene

i

FOGER % P] —  [MenaEbens

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

Auswahl Bezug Analogausgang, OUTPT:
Default: ACTUAR

sl

DUEPE| *) ACELR 4§ MAUA % MRHUA % EGEAL 4

[HalLld %| [ RUG) % clolnSE] % CIdLIFIF] %@

Das Analogausgangssignal kann sich auf verschiedene Funktionen beziehen, im Einzelnen
sind dies der aktuelle Messwert, der Min-Wert, der Max-Wert, die Totalisator-/'Summenfunktion,
der gleitende Mittelwert, der konstanten Wert oder die Differenz zwischen dem aktuellen Wert
und dem Konstantenwert. Ist HOLD angew&hlt wird das Signal des Analogausgangs eingefroren
und erst wieder nach Deaktivierung des HOLD weiterverarbeitet. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menl-Ebene.

Auswahl Analogausgang, OUT.RA:
Default: 4-20

]

DuEFA 7 [(O-[10 & (0-20 & (H-20 3 )

Es stehen 3 Ausgangssignale 0-10 VDC, 0-20 mA oder 4-20 mA zur Verfligung. Mit dieser
Funktion wird das gewiinschte Signal selektiert.

Einstellen des Analogausgangsendwertes, OUT.EN:
Default: 10000

®E@E@E@E@E%@

Der Endwert wird von der kleinsten zur groften Stelle mit [A] [¥] angepasst und stellen-
selektiv mit [P] bestéatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle parametriert
werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlick in die Menii-Ebene.

DAG-M1F K06/0623

Seite 25




DAG-M1F

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

Einstellen des Analogausgangsanfangswertes, OUT.OF:
Default: 00000

OLEDF © g ) g ® g P g B g 4@

V(A

Der Anfangswert wird von der kleinsten zur gréften Stelle mit [A] [¥] angepasst und stellen-
selektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle parametriert
werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlick in die Meni-Ebene.

Uberlaufverhalten, 0.FLOU:
Default: EDGE

OFILIOU P) (TEIICE) 3] EGERd 4 [EGIOFF 4 Eci 4

vi(a)

A
EGIAH 4 7

Um fehlerhafte Signale zu erkennen und auszuwerten, zum Beispiel {iber eine Steuerung, kann
das Uberlaufverhalten des Analogausganges definiert werden. Hierbei gilt als Uberlauf ent-
weder EDGE (der Analogausgang lauft auf die eingestellten Grenzen z.B. 4 und 20 mA) oder
T0.0FF (Eingangswert kleiner als Startwert, Analogausgang springt auf z.B. 4mA), TO.END (héher
als der Endwert, Analogausgang springt auf z.B. 20 mA). Ist TO.AIN oder TO.MAAX eingestellt,
springt der Analogausgang auf den kleinst- oder gréRtmaéglichen Binarwert. Es kénnen Werte
z.B. von 0 mA, 0 VDC oder Werte gréRer 20 mA oder 10 VDC erreicht werden. Mit [P] wird die
Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Meni-Ebene.

| I-lElE
Ay

Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestétigt und die Anzeige wechselt in die Menligruppen-Ebene .-0UT-".

Seite 26
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945 Relaisfunktionen

Meniigruppen-Ebene

FFEL
wa)

(<>

([P] —— [ Menu-Ebene

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

Alarmierung Relais 1, REL-I: Gilt auch fiir Relais 2-4

FEL-1 P (ALY ...

kB

Default: AL-1 -
. ALERE &
[oCI D & (TI0FF 3 (11104 4@

Jeder Schaltpunkt (optional) lasst sich standardmaRig tber 4 Alarme verknilpfen. Dieser kann
entweder bei aktivierten Alarmen ALY oder deaktivierten Alarmen ALNI/Y geschaltet werden.
Wahlt man LOGIC stehen in der folgenden Menii-Ebene LOG-T und £0A-1 logische Verkniipfungen
zur Auswahl. Man gelangt in diese beiden Menii-Ebenen nur dber LOGIC, bei allen anderen
angewahlten Funktionen werden diese beiden Parameter ibersprungen. Uber ON/OFF (Ein/Aus)
kann man die Schaltpunkte aktivieren/deaktivieren, in diesem Fall wird der Ausgang und die
Schaltpunktanzeige auf der Geratefront gesetzt/nicht gesetzt. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt
und die Anzeige wechselt in die Menii-Ebene.

AL 4 AL

Logik Relais 1, LOG-]:
Default: OR

[oa]

ol ) (1T 1ok ) (TTnak] (3} (TR ') (A (3] (@)

Hierbei wird das Schaltverhalten des Relais liber eine logische Verknilipfung definiert, die nach-
stehend aufgefiihrte Tabelle beschreibt diese Funktionen unter Einbeziehung von AL-Tund AL-2:

[ | lalrl| A1vaz Sobald ein ausgewahlter Alarm aktiv wird, zieht das

Relais an. Entspricht in etwa dem Arbeitsstrom-
prinzip.

| |l"l ﬂlC ATVvA2=A1AA2 Nur wenn kein ausgewahiter Alarm aktiv ist, zieht das
Relais an. Entspricht in etwa dem Ruhestromprinzip.

| |Hn|d A1 A a2 Nur wenn alle ausgewahlten Alarme aktiv sind, zieht

das Relais an.

|_L|_’_|_‘ ATAA2=ATvA2 Sobald ein ausgewahlter Alarm nicht aktiv ist, zieht
niAind das Relais an.

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menl-Ebene.
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Mentii-Ebene | Parameter-Ebene

Alarme zu Relais 1, (On-1:
Default: A/

Coll-[1 ®) AT 5 A1 &y - AP35

v' E] Die Zuordnung der Alarme zu Relais 1 erfolgt tber diesen Parameter, man kann einen oder
auch eine Gruppe von Alarmen auswahlen. Mit [P] wird die Auswahl bestéatigt und die Anzeige

wechselt in die Menii-Ebene.

.. Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

23]

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menligruppen-Ebene .-REL-".
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9.4.6 Alarmparameter

Meniigruppen-Ebene
[ |E =

=IAIL] -] v [P] — [ Menu-Ebene |
o)

Meni-Ebene Parameter-Ebene

Abhéngigkeit Alarm.1, ALRA.L
Default: ACTUR

ALY &) ACELA 3 MIAUA & MAHUR 5 ECERD 4

I@ b]l [ HalLld @J | IHIUIG|% cloln[SE % d :FF%
46

Die Abhangigkeit von Alarm.1 kann sich auf spezielle Funktionen beziehen, im Einzelnen sind
dies der aktuelle Messwert, der Min-Wert, der Max-Wert, der Totalisator- bzw. Summenwert,
der gleitende Mittelwert, der Konstantenwert oder der Differenz zwischen dem aktuellen Mess-
wert und dem Konstantenwert. Ist HOLD angewahlt wird der Alarm festgehalten und erst wieder
nach Deaktivierung des HOLD weiter bearbeitet. EHTER bewirkt die Abhangigkeit entweder durch
Dricken der [O]-Taste auf der Gehausefront oder durch ein externes Signal tber den Digital-
eingang. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menii-Ebene.
Beispiel:

Durch die Verwendung des Maximalwertes ALARM.1= MAX.VA in Kombination mit einer Grenzwert-
Uberwachung FU-1 = HIGH, lasst sich eine Alarmquittierung realisieren. Zum Quittieren kénnen
dann die Richtungstasten, die vierte Taste oder der Digitaleingang ausgewahlt werden.
Grenzwerte/Limits, L-I:

Default: 2000

[ILLA-T1 @@@@@@@@@@

Der Grenzwert gibt die Schwelle an, ab der der Alarm reagiert bzw. aktiviert/ deaktiviert wird.

Hysterese fiir Grenzwerte, HY-1:
Default: 00000

D PP pEgPgEg 2e

Die Hysterese definiert eine Differenz zum Grenzwert um die ein Alarm verspatet reagiert.
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Menii-Ebene

Parameter-Ebene

Funktion fiir Grenzwertunterschreitung/Grenzwertiiberschreitung, FU-I
Default: HIGH

[FlL-1 A

(HGH %H Llolukd %’E}

(v](A]

Die Grenzwertverletzung wird mit LOUU (fir LOW = unterer Grenzwert) und die mit HIGH (fur
HIGH = oberer Grenzwert) ausgewahlt. Abgeleitet von ,lower limit* = unterer Grenzwert und
higher limit = oberer Grenzwert. Ist z.B. Grenzwert 1 auf eine Schaltschwelle von 100 und mit
Funktion HIGH belegt, wird bei Erreichen der Schaltschwelle der Alarm aktiviert. Ist der Grenz-
wert LOUU zugeordnet wird bei Unterschreitung der Schaltschwelle ein Alarm ausgelést, soweit
die Hysterese Null ist.

G
e

Einschaltverzogerung, TON-:
Default: 000

0PpP0Ee

Hierbei kann fiir Grenzwert 1 ein verzégertes Einschalten von 0-100 s vorgegeben werden.

[wia

EFET1 B g B g B g @ p)

Ausschaltverzégerung, TOF-I:
Default: 000

Hierbei kann fiir Grenzwert 1 ein verzégertes Ausschalten von 0-100 s vorgegeben werden.

[ [ IF[ETE]
V(A

Zurlick in die Menligruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menligruppen-Ebene .-ALI-".

Das Gleiche gilt fiir -AL2- .

Seite 30
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9.4.7 Totalisator (Volumenmessung)
Meniigruppen-Ebene
FEQER] 5 (P [ Weni-Ebene |
e
Menii-Ebene | Parameter-Ebene

: n n n
EIGEAL] ©) [TI0FF) & GEERC 4 (EEMP 5

Totalisatorzustand, TOTAL:
Default: OFF

P)

Der Totalisator ermdglicht Messungen auf einer Zeitbasis von z.B. I/h, hierbei wird das skalierte
Eingangssignal Uber eine Zeit integriert und standig (Anwahl STERD) oder fliichtig (Anwahl TEMP)
gespeichert. Wahlt man OFF ist die Funktion deaktiviert. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und
die Anzeige wechselt in die Menliebene.

A A A
®) [TISEL @ LI R § Lklolul 5, (P)

Zeitbasis, T.BASE:
Default: SEC

Unter diesem Parameter gibt man die Zeitbasis der Messung in Sekunden, Minuten oder
Stunden vor.

® OTEDS ...

Totalisatorfaktor, FACTO:
Default: IE0

(TTIEE & @

Hierbei wird der Faktor (1EQ...1E6) bzw. Divisor fiir die interne Berechnung des Messwertes
vergeben.

® [0 §| ao %| | ngn[% @ugm%

Einstellen der Kommastelle fiir den Totalisator, TOT.0T:
Default: 0

oooog 4 )

Die Dezimalstelle der Anzeige lasst sich mit [A] [¥] anpassen. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt zuriick in die Menii-Ebene.

DAG-M1F K06/0623
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Menii-Ebene Parameter-Ebene

Totalisator Reset, TOT.RE:
Default: 000

ECEFE B g ) g Bl g P g P g &

optionalen Digitaleingang.

]E] @l Der Resetwert wird von der kleinsten zur grofiten Stelle mit [A] [¥] angepasst und stellen-
selektiv mit [P] bestatigt. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Meni-

Ebene. Der Ausléser fiir den Reset ist parametrierbar lber die 4.Taste oder (ber den

Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Meniligruppen-Ebene .-T0T-".

Programmiersperre:

Beschreibung Seite 15, Menu-Ebene run.

Menugruppen-Ebene

L] ) P
v (A

Seite 32
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10. Reset auf Werkseinstellungen

Um das Gerat in einen definierten Grundzustand zu versetzen, besteht die
Moglichkeit einen Reset auf die Defaultwerte durchzufuhren.

Dazu ist folgendes Verfahren anzuwenden:

e Spannungsversorgung des Gerates abschalten

e Taste [P] gedruckt halten

e Spannungsversorgung zuschalten und Taste [P] so lange weiter dricken bis in
der Anzeige ,,- = = =,, erscheint.

Durch Reset werden die Defaultwerte geladen und fir den weiteren Betrieb
verwendet. Dadurch wird das Gerat in den Zustand der Auslieferung versetzt. Bei
gesperrter Parametrierung Gber LOC wird der Reset ignoriert!

Achtung! Alle anwendungsspezifischen Daten gehen verloren.
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11. Alarme / Relais

Das Gerat verfligt Gber 4 virtuelle Alarme, die einen Grenzwert auf Uber- oder
Unterschreitung Uberwachen  koénnen. Jeder Alarm kann einen optionalen
Relaisausgang S1-S4 zugeordnet werden, Alarme kdnnen aber auch durch Ereignisse
wie z.B. Hold, Min/Max-Werte gesteuert werden.

Funktionsprinzip der Alarme / Relais

Alarm / Relais x deaktiviert, Augenblickswert, Min/Max-Wert, Hold-Wert,
Totalisatorwert, gleitender Mittelwert, Konstantenwert, Differenz
zwischen Augenblickswert und Konstantenwert oder eine
Aktivierung tiber den Digitaleingang oder die Richtungstasten

Schaltschwelle Schwellwert / Grenzwert der Umschaltung
Hysterese Breite des Fensters zwischen den Schaltschwellen
Arbeitsprinzip Arbeitsstrom / Ruhestrom
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Schaltpunkt
A
Schaltschwelle
Ein I - = =
L]
]
v A2
g, v g
£ v %
e 4
L]
Aus - » Anzeige
Hysterese
¢ 4
Schaltpunkt
'y
Schaltschwelle
Bn """ """ .
]
' "
.-C -]
pA v
~ " g
. =)
4 ' 3
- L]
L]
Aus L » Anzeige
e Hysterese al
N L4
Eingang
A
10
A\ —— el
— Schaltschwelle
0 Zeit (s)
5
¢ 4 Alarm Einschaltverzégerung 10 s
in
Aus O I T N N NN T T TN Y A O O O A
1 1 T " Zeit(s)

==

Grenzwertiliberschreitung

Bei der Grenzwertlberschreitung ist der
Alarm S1-S4 unterhalb der Schaltschwelle
abgeschaltet und wird mit Erreichen der
Schaltschwelle aktiviert.

Grenzwertunterschreitung

Bei der Grenzwertunterschreitung ist der
Alarm S1-S4 unterhalb der Schaltschwelle
geschaltet und wird mit Erreichen der
Schaltschwelle abgeschaltet.

Einschaltverzégerung

Die Einschaltverzégerung wird tber einen
Alarm aktiviert und z.B. 10 Sekunden nach
Erreichen der Schaltschwelle geschaltet.
Eine kurzfristige Uberschreitung des

Schwellenwerts fiuhrt nicht zu einer
Alarmierung bzw. nicht zu einem
Schaltvorgang des Relais. Die

Ausschaltverzégerung funktioniert in der
gleichen Weise, halt also den Alarm bzw.
das Relais um die parametrierte Zeit
l&nger geschaltet.
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12. Programmierbeispiele

Beispiel fiir Drehzahleinstellung:

In der Anwendung soll die Drehzahl einer Achse uber ein Zahnrad mit 30 Zahnen
per Namursensor erfasst werden. Mit einer Nachkommastelle und der Dimension
U/min soll diese dann dargestellt werden.

Parameter Einstellung Beschreibung

.ﬁ mm Rotation — Drehzahlmessung bis 10 kHz
..ﬁﬁ ... Anzahl| der Zahne
..mm ‘:l:l:ﬂlg 1 Nachkommastelle

Hinweis: Die Eingangsfrequenz darf in diesem Betriebsmodul maximal 9,999 kHz betragen. Somit
ist nur in den seltensten Fallen die Drehzahlparametrierung Uiber Frequenzeinstellungen erforderlich.

Beispiel fiir die Positionserfassung:

Ein Langenmesssystem arbeitet Uber einen Inkrementalgeber mit zwei
phasenverschobenen Ausgangs-signalen (typisch A und B) und 100
Impulsen/Umdrehung. Der Achsumfang ist so bemessen, dass sich der Messfaden
bei einer Umdrehung um 6 cm = 60 mm herausziehen lasst. Die Anzeige soll die
relative Position in Millimeter anzeigen. Es gibt eine Nullposition mit einem
Endschalter, der die Anzeige bei Bedarf neu Nullen soll.

o
o
oQ
3
Q
(1]
3

Einstellung Beschreibung

EIYP

|
m
q
=N
Ty
=

Positionierung — Drehgeber

.Eﬁ .m Impulszahl pro Umdrehung

I
-I
I
@

.m ..@ Langenanderung pro Umdrehung

I
B
I
@

16 fnl]| [ EAF]

]

(=N
Q]
|

Anzeige Null

Beispiel fiir die Winkelerfassung

An einer manuell zu bedienenden Kantbank flr Metallbleche soll der Biegewinkel
in Grad dargestellt werden. Die Vorrichtung befindet sich beim Einschalten der
Anzeige im Nullzustand. (0°) Es wird ein Inkrementalgeber mit 360 Impulsen /
Umdrehungen eingesetzt.

Parameter | Einstellung Beschreibung

ﬁ / Positionierung — Drehgeber

IE
0
Wy
(wn] [

.ﬁﬁ I.E Impulszahl pro Umdrehung

|
il

. I.E@ Winkelsumme pro Umdrehung
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Beispiel: Einstellung nach der Zahnzahl bei unbekannten Drehzahlen

e Drehzahlen liegen zu fast 100% im Bereich 0 bis 30.000 U/min

e Die Zahnzahl variiert ohne Getriebe zwischen 1 und 100

e Frequenzaufnehmer gehen in der Automation nie Uber 10 kHz (eher 3 kHz)

Man nimmt einfach eine Drehzahl 60 U/min bei 1 Hz an, wobei der wirkliche
Frequenzendwert nicht betrachtet wird.

Unser Beispiel entspricht einer Zahnzahl von 64.

Einstellen der Anzeige
Ausgehend von den Defaulteinstellungen der Anzeige sind folgende Parameter zu

andern:

Parameter Einstellung Beschreibung

E ﬁ Das Anlegen des Messsignals entfallt

m

|
HI
m|
(TW)

~RAGE | | ] Entspricht 9.9999 kHz
..mm ....B Angenommener Endwert
E nldA 00064 Entspricht 64 Zahnen

Soll die Frequenz mit einer Nachkommastelle dargestellt werden, so ist bei dieser
Einstellung als Endwert eine 60 zu wahlen.

Parameter Einstellung Beschreibung

ElYP

E] Das Anlegen des Messsignals entfallt

| IE Entspricht 9.9999 kHz

Angenommener Endwert

| B

W) (w

||
(]

.
I3
(W}
0 I3y
medjmjim

1 Nachkommastelle

:

-C|

Entspricht 64 Zahnen

006

m
J

Q.
u)
(]
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Beispiel: Drehzahl einer Maschinenwelle

Auf einer Welle sind 4 Zahne im Winkel von 90° zueinander zur Drehzahlerfassung
angebracht. Uber einen Naherungsschalter werden die Zahne erfasst und durch die
Frequenzanzeige wird ausgewertet, welche die Drehzahl U/min darstellen soll. Als
Drehzahlbereich der Maschine ist 0...3600 U/min vorgegeben.

Berechnen der Eingangsfrequenz

Zahnezahl =4
Drehzahl = 3600 U/min
Enddrehzahl [—Z—]
Endfrequenz [Hz] = LLL x Zahnezahl
60 [——]x1U
[ min I
3600 <
Endfrequenz [Hz] = Lt X 4 = 240 Hz
60 —— x1U
min

Einstellen der Anzeige

Ausgehend von den Defaulteinstellungen der Anzeige sind folgende Parameter zu
andern:

Parameter Einstellung Beschreibung

Da die Eingangsfrequenz bekannt ist, muss die Anzeige
| ‘HH‘PlE‘ ‘F|F‘E[q]U‘ nicht an der Messstrecke angelernt werden.

ARIGIE] | | 100EID | pie Endfrequenz liegt im Bereich von 100,00...999,99 Hz.

|| Elnld | [ [F60

L
(w]

Als Endwert soll eine Drehzahl von 3600 angezeigt werden.

Enld H0.0

E
ny
[w]

Die Endfrequenz fiir den Anzeigewert 3600 ist 240,0 Hz.
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13. Sicherheitshinweise

Bitte lesen Sie folgende Sicherheitshinweise und die Montage Kapitel 6 vor der
Installation durch und bewahren Sie diese Anleitung als kunftige Referenz auf.

BestimmungsgemaRe Verwendung

Das DAG-Gerat ist fur die Auswertung und Anzeige von Sensorsignalen bestimmt.

/ 2 \ Bei nicht bestimmungsgemaRer Verwendung oder Bedienung
I kann es zu Personen- und / oder Sachschaden kommen.

Kontrolle des Gerates

Die Gerate werden vor dem Versand Uberpruft und in einwandfreiem zustand
verschickt. Sollte an dem Gerat ein Schaden sichtbar sein, empfehlen wir eine
genaue Uberpriifung der Transportverpackung. Informieren Sie bei einer
Beschadigung bitte umgehend den Lieferanten.

Installation

Das DAG-Gerat darf ausschlieBlich durch eine Fachkraft mit entsprechender
Qualifikation, wie z.B. einem Industrieelektroniker oder einer Fachkraft mit
vergleichbarer Ausbildung, installiert werden.

Installationshinweise

e In der unmittelbaren Nahe des Gerates durfen keine magnetischen oder
elektrischen Felder, z.B. durch Transformatoren, Funksprechgerate oder
elektrostatische Entladungen auftreten.

o Die Absicherung der Versorgung sollte einen Wert von 0,5 A trage nicht
uberschreiten.

¢ Induktive Verbraucher (Relais, Magnetventile usw.) nicht in Geratenahe installieren
und durch RC-Funkenldéschkombinationen bzw. Freilaufdioden entstoren.

¢ Eingangs- und Ausgangsleitungen raumlich getrennt voneinander und nicht parallel
zueinander verlegen. Hin- und Ruckleitungen nebeneinander fihren. Nach
Méoglichkeit verdrillte Leitungen verwenden. So erhalten Sie die genausten
Messergebnisse.

e Bei hoher Genauigkeitsanforderung und kleinem Messsignal sind die
Fuhlerleitungen abzuschirmen und zu verdrillen. Grundsatzlich sind diese nicht in
unmittelbarer Nahe von Versorgungsleitungen von Verbrauchern zu verlegen. Bei
der Schirmung ist diese nur einseitig auf einem geeigneten Potenzialausgleich (in
der Regel Messerde) anzuschliel3en.

e Das Gerat ist nicht fur die Installation in explosionsgefahrdeten Bereichen geeignet.
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Ein vom Anschlussplan abweichender elektrischer Anschluss kann zu Gefahren fir
Personen und Zerstérung des Gerates flhren.

Der Klemmenbereich der Gerate zahlt zum Servicebereich. Hier sind
elektrostatische Entladungen zu vermeiden. Im Klemmenbereich kénnen durch
hohe Spannungen gefahrliche Korperstrome auftreten, weshalb erhdhte Vorsicht
geboten ist.

Galvanisch getrennte Potenziale innerhalb einer Anlage sind an einem geeigneten
Punkt aufzulegen (in der Regel erde oder Anlagenmasse). Dadurch erreicht man
eine geringere Storempfindlichkeit gegen eingestrahlte Energie und vermeidet
gefahrliche Potenziale, die sich auf langen Leitungen aufbauen oder durch
fehlerhafte Verdrahtung entstehen kénnen.

Seite 40
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14. Fehlerbehebung

Fehlerbeschreibung

MaBRnahmen

Das Gerat zeigt einen
permanenten Uberlauf an.

i

+ Die Eingangsfrequenz ist zu hoch fur den gewahlten Frequenzbereich.
Korrigieren Sie RANGE" entsprechend.

« Storimpulse fihren zu einer erhohten Eingangsfrequenz, aktivieren Sie bei
kleineren Frequenzen FLFRO oder schirmen Sie die Sensorleitung.

* Ein mechanischer Schaltkontakt prellt. Aktivieren Sie den Frequenzfilter ,FLFRO’

mit 10 oder 20 kHz.

Die Anzeige ist fehlerhaft unter ,TYPE" gleich ,SENS.F" angelernt.

Fehlerbehebung siehe unten.

Das Gerat zeigt einen per-
manenten Unterlauf an.

Es wurde eine Offsetfrequenz OFFSA” grolRer 0 Hz bzw. ein Living Zero
gewadhit, wobei keine Frequenz anliegt. Uberprifen Sie die Sensorleitungen
oder setzen Sie den ,OFFSA" auf 0 Hz.

Der Anzeigenunterlauf OLUND wurde zu hoch gewahit. Passen Sie
entsprechenden Parameter an.

Die Anzeige ist fehlerhaft unter ,TYPE' gleich ,SENS.F' angelernt.
Fehlerbehebungen siehe unten.

Der Anzeigewert springt
sporadisch.

Stérungen fuhren zu kurzzeitigen Anzeigespringen. Verwenden Sie bei kleinen
Frequenzen den Frequenzfilter FALFRO', wahlen eine hohere Messzeit oder
verwenden die gleitende Mittelwertbildung.

Die zu erfassenden Zahne auf einer Welle sind nicht genau verteilt bzw.
werden nicht genau genug erfasst. Benutzen Sie die gleitende Mittelwert-
bildung ,AYG" gegebenenfalls mit der Dynamikfunktion ,STEF'. Dabei muss der
Anzeigewert DISPL" auf AVG" eingestellt sein.

.

Die Anzeige bleibt auf Null
stehen.

Der Sensor ist nicht korrekt angeschlossen. Prufen Sie die Anschlussleitungen
und gegebenenfalls die benutzte Geberversorgung. Am besten direkt an den
Schraubklemmen der Anzeigel

Ein PNP- bzw. NPN-Ausgang erreicht nicht die geforderten Schaltschwellen.
Uberprifen Sie mit einem Multimeter die Spannung zwischen Klemme 2 und 3.
Je nach Signalform sollte sie in der Regel zwischen 4 V und 15 V liegen. Die
Schaltschwellen lassen sich sicherer mit einem Oszilloskop prifen. Sehen Sie
bei Bedarf einen externen Pull-up bzw. Pull-down vor.

Ein Namur-Sensor reagiert nicht. Uberpriifen Sie den Abstand des Sensors
vom Zahn bzw. Marke und messen Sie gegebenenfalls die Spannung zwischen
1 und 3. Im offenen Zustand muss die Eingangsspannung kleiner 2,2 V sein
und im aktiven Zustand groRer 4,6 V.

Der Einganagsfrequenzbereich ist zu hoch gewahlt. Verringern Sie den
Frequenzbereich ,RANGE" auf eine niedrigere Grolke.

Der aktivierte Frequenzfilter ,FLFRT' unterdrickt die relevanten Impulse.
Erhdhen Sie die Filterfrequenz FLFRO oder benutzen Sie die Tastenverhaltnis-
anpassung ,FLRAT . Sollte dies auch nicht funktionieren, deaktivieren Sie
zeitweise den Frequenzfilter mit ALFRO" gleich NO.

Die Anzeige ist fehlerhaft unter ,TYPE" gleich ,SENS.F' angelernt. Wechseln Sie in
den TYPE' FREOL und geben Sie den vermuteten Frequenzbereich RANGE und
die entsprechenden Start- und Endwerte ENDY, .OFFS", ENOA', und OFFSA" vor.
Uberprufen Sie damit, ob ein Frequenzsignal am Eingang anliegt.

.

.

.

Das Gerat zeigt HELF' in
der7-Segmentanzeige

Das Gerat hat einen Fehler im Konfigurationsspeicher festgestelit, fihren Sie
einen Reset auf die Defaultwerte durch und konfigurieren Sie das Gerat
entsprechend lhrer Anwendung neu.

Prog.-Nummern fur die
Parametrierung des Ein-
gangs sind nicht verfugbar

Die Programmiersperre ist aktiviert
Korrekten Code eingeben

Das Gerdét zeigt ERRT in
der 7-Segmentanzeige

Bei Fehlern dieser Kategorie bitte den Hersteller kontaktieren.

Das Gerat reagiert nicht
wie erwartet.

Sollten Sie sich nicht sicher sein, dass zuvor das Gerat schon einmal
parametriert wurde, dann stellen Sie den Auslieferungszustand wie im Kapitel 6
beschrieben ist wieder her.
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15. Technische Daten

Siehe Datenblatt - Giber den QR-Code auf dem Gerat oder tiber www.kobold.com

16. Bestelldaten

Siehe Datenblatt - iber den QR-Code auf dem Gerat oder uber www.kobold.com

17. Abmessungen

Siehe Datenblatt - Giber den QR-Code auf dem Gerat oder tiber www.kobold.com
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18. Entsorgung

Hinweis!
e Umweltschaden durch von Medien kontaminierte Teile vermeiden
e Gerat und Verpackung umweltgerecht entsorgen

e Geltende nationale und internationale Entsorgungsvorschriften und
Umweltbestimmungen einhalten.

Batterien

Schadstoffhaltige Batterien sind mit einem Zeichen, bestehend aus einer
durchgestrichenen Mulltonne und dem chemischen Symbol (Cd, Hg, Li oder Pb)
des fur die Einstufung als schadstoffhaltig ausschlaggebenden Schwermetalls
versehen:

= - = S =
Cd! Hg? Pb’ Li*

.,,Cd" steht fiir Cadmium.

. »,Hg" steht fiir Quecksilber.

.,,Pb" steht fur Blei.
.,,Li" steht fiir Lithium

AW N —

Elektro- und Elektronikgerate
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19. EU-Konformitatserklarung

Wir, Kobold Messring GmbH, Hofheim-Ts., Bundesrepublik-Deutschland, erklaren,
dass das Produkt

Digitales Anzeigegerat Typ: DAG-M1F

mit den unten angefuhrten Normen Ubereinstimmt:

EN 61010-1:2010+A1:2019+A1:2019/AC:2019
Sicherheitsbestimmung fir elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgerate

EN 61326-1:2013
Storfestigkeit mit der Prifanforderung flr den Gebrauch in industriellen Bereichen

EN 63000:2018 Beschrankung der Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe in
Elektro- und Elektronikgeraten

und folgende EG-Richtlinien erfullt:

2014/35/EU Niederspannungsrichtlinie
2014/30/EU Elektromagnetische Vertraglichkeit
2011/65/EU RoHS (Kategorie 9)

2015/863/EU Delegierte Richtlinie (RoHS III)

Hofheim, den 02. Feb. 2023
H. Volz M. Wenzel
Geschaftsfuhrer Prokurist
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20. UK Declaration of Conformity

We, KOBOLD Messring GmbH, Hofheim-Ts, Germany, declare under our sole
responsibility that the product:

Digital Indicating Unit Model: DAG-M1F

to which this declaration relates is in conformity with the standards noted below:

BS EN 61010-1:2010+A1:2019
Safety requirements for electrical equipment for measurement, control, and
laboratory use. General requirements

BS EN 61326-1:2013
Electrical equipment for measurement, control and laboratory use. EMC
requirements. General requirements

BS EN IEC 63000:2018

Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products
with respect to the restriction of hazardous substances.

Also, the following UK guidelines are fulfilled:

S.1. 2016/1091 Electromagnetic Compatibility Regulations 2016
S.l. 2016/1101 Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016
S.1. 2012/3032 The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances

in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

H. Volz M. Wenzel
General Manager Proxy Holder

Hofheim, 06 June 2023
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