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2. Hinweis

Diese Bedienungsanleitung vor dem Auspacken und vor der Inbetriebnahme lesen
und genau beachten.

Die Bedienungsanleitungen auf unserer Website www.kobold.com entsprechen
immer dem aktuellen Fertigungsstand unserer Produkte. Die online verfugbaren
Bedienungsanleitungen koénnten bedingt durch technische Anderungen nicht
immer dem technischen Stand des von Ihnen erworbenen Produkts entsprechen.
Sollten Sie eine dem technischen Stand lhres Produktes entsprechende
Bedienungsanleitung bendtigen, kdnnen Sie diese mit Angabe des zugehdrigen
Belegdatums und der Seriennummer bei uns kostenlos per E-Mail
(info.de@kobold.com) im PDF-Format anfordern. Wunschgemafl kann Ihnen die
Bedienungsanleitung auch per Post in Papierform gegen Berechnung der
Portogebuhren zugesandt werden.

Bedienungsanleitung, Datenblatt, Zulassungen und weitere Informationen uber
den QR-Code auf dem Gerat oder Uber www.kobold.com

Die Gerate durfen nur von Personen benutzt, gewartet und instandgesetzt werden,
die mit der Bedienungsanleitung und den geltenden Vorschriften Uber
Arbeitssicherheit und Unfallverhitung vertraut sind.

Beim Einsatz in Maschinen darf das Messgerat erst dann in Betrieb genommen
werden, wenn die Maschine der EG-Maschinenrichtlinie entspricht.

Seite 4 DAG-M3F K06/0623



DAG-M3F

3. Kontrolle der Gerate

Die Gerate werden vor dem Versand kontrolliert und in einwandfreiem Zustand
verschickt. Sollte ein Schaden am Gerat sichtbar sein, so empfehlen wir eine
genaue Kontrolle der Lieferverpackung. Im Schadensfall informieren Sie bitte
sofort den Paketdienst/Spedition, da die Transportfirma die Haftung fur
Transportschaden tragt.

Lieferumfang:
Zum Standard-Lieferumfang gehdren:
¢ Digitales Anzeige- und Steuergerat fur Schalttafeleinbau  Typ: DAG-M3F

4. BestimmungsgemafRe Verwendung

Ein stérungsfreier Betrieb des Gerats ist nur dann gewahrleistet, wenn alle Punkte
dieser Betriebsanleitung eingehalten werden. Fur Schaden, die durch
Nichtbeachtung dieser Anleitung entstehen, kénnen wir keine Gewahrleistung
Ubernehmen.
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5. Arbeitsweise

Das Schalttafeleinbauinstrument DAG-M3F kann Impulse auf unterschiedlichste
Art und Weise auswerten und das Ergebnis auf der 5-stelligen LED-Anzeige
darstellen. Als Moglichkeiten stehen die Frequenzerfassung mit optionalen
Filtern, das Summieren von Impulsen oder Anzeigewerten Uber die Zeit, das
Ermitteln einer Drehzahl oder das Erfassen einer Position Uber einen
Inkrementalgeber zur Verfigung. Die Ergebnisse konnen durch Alarmbedingungen
Uuberwacht und auf den optionalen Schaltpunkten ausgegeben werden. Weiter
lassen sich die Ergebnisse frei skaliert auf einem optionalen Analogausgang an
eine Steuerung weiterleiten. Die Anzeige kann direkt mit Namursensoren, 3-
Leitersensoren, Schalt-/Schleiferkontakten, Inkrementalgeber (HTL- /TTL-
Ausgang) oder TTL-Signalen betrieben werden.

Uber die 3 Bedientasten auf der Front lasst sich die Anzeige auf die verschiedenen
Anwendungen parametrieren oder spater unterschiedliche Funktionen des
Gerates steuern. Die erstellte Parametrierung kann Uber einen individuellen Code
vor Veranderungen durch den Benutzer geschutzt werden.

Mit der Anzeige lassen sich unzahlige Anwendungen wie Tachometer,
Drehzahlmesser, Durchflussmesser, Dosiergerate, Fullmengenmesser,
Backzeitmesser eines Backofens, Abhangvorrichtungen, Positionsauswertungen,
Positionsuberwachung, Durchflussiberwachung, Ultraschallmessungen usw.
realisieren. Durch die integrierten, konfigurierbaren Funktionen wie permanente
Min/Max-Erfassung, Mittelwertbildung, FrequenZfilter, Sollwertvorgabe,
Grenzwerterfassung uber Alarmsystem, 30-Punkte-Linearisierung,
mathematische Ver- rechnungen und noch viele mehr, erhalten Sie ein universell
einsetzbares modernes Instrument fur lhre Mess- und Steueraufgaben.
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6. Montage

Bitte lesen Sie vor der Montage die Sicherheitshinweise auf Seite 42 durch und
bewahren Sie diese Anleitung als kunftige Referenz auf.

1. Nach Entfernen der Befestigungselemente das Gerat einsetzen.

2. Dichtung auf guten Sitz Gberprufen

3. Befestigungselemente wieder einrasten und Spannschrauben per Hand
festdrehen. Danach mit dem Schraubendreher eine halbe Drehung weiter
anziehen.

ACHTUNG! Drehmoment sollte max. 0,1 Nm nicht uibersteigen!

Dimensionszeichen sind vor dem Einbau (iber einen seitlichen Kanal von
auBen austauschbar!
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7. Elektrischer Anschluss

Typ DAG-M3F80WOR Versorgung 100-240 VAC 50/60Hz, DC +10%
Typ DAG-M3F70WOR Versorgung 10-40 VDC galv. getrennt, 18-30 VAC 50/60Hz

00)0/(0]0/0)0,0/0)D[0)DED)CE

- + 2 &
— 10-43\( DC
VErs orgung 100343:MC

LRl RANDC T

Impulseingang 1 Impulseingang 2 N L
TIL 24V TTL 24V —
oder 3-Leiter oder 3-Leiter

MNamur Sensor Namur Sensor

Digitaleingang
s2 81

Optionen:
alternativ zu
|— |— Impulseingang 2
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o = = * = @
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- ]
3 o Impulsausgang
Analogausgang SchnittstelleRS232  Schnittstelle RS485 e
(Modbus Protokoll) (Modbus Protokoll)

Alternativ zu Analogausgang

Hinweis: Werden Namursensoren mit einer Nennspannung von ca. 8
V verwendet, ist eine Geberversorgung von 12 VDC vorzusehen.

Anschlussbeispiele
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OEEOE - EEE
@ 100:40 V.:C
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DAG-M3 mit Digitaleingang in Verbindung
mit 24 VDC Geberversorgung
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Seite 10

DAG-M3F K06/0623



DAG-M3F

8. Funktions-und Bedienbeschreibung

Bedienung
Die Bedienung ist in drei verschiedene Ebenen eingeteilt.

Menu-Ebene (Auslieferungszustand)

Dient zur Grundeinstellung der Anzeige, hierbei werden nur die Menlpunkte
dargestellt die ausreichen, um ein Gerat in Betrieb zu setzen.

Moéchte man in die professionelle Menugruppen-Ebene, muss die Menu-Ebene
durchlaufen und ,prof, im MenUpunkt run parametriert werden.

Menugruppen-Ebene (kompletter Funktionsumfang)

Geeignet fur komplexe Anwendungen wie z.B. Verknipfung von Alarmen,
Stutzpunktbehandlung, Totalisatorfunktion etc. In dieser Ebene stehen
Funktionsgruppen zur Verfugung, die eine erweiterte Parametrierung der
Grundeinstellung gestatten. Mdchte man die Menugruppen-Ebene verlassen muss
diese durchlaufen und ,uloc, im MenUpunkt run parametriert werden.

Parameter-Ebene:

Die im Menupunkt hinterlegten Parameter lassen sich hier parametrieren.
Funktionen, die man anpassen oder verandern kann, werden immer mit einem
Blinken der Anzeige signalisiert. Die getatigten Einstellungen in der Parameter-
Ebene werden mit [P] bestatigt und dadurch abgespeichert.

Die Anzeige speichert jedoch auch automatisch alle Anpassungen und wechselt
in den Betriebsmodus, wenn innerhalb von 10 Sekunden keine weiteren
Tastenbetatigungen erfolgen.

DAG-M3F K06/0623 Seite 11



DAG-M3F

Ebene Taste Beschreibung
lEl Wechsel zur Parameter-Ebene und den hinterlegten Werten.
Menii-Ebene lZl lil Dienen zum navigieren in der Menu-Ebene.

A] (V]

Wechsel in den Betriebsmodus durch gleichzeitiges Driicken
der Richtungstasten.

Parameter-Ebene

[P]

Dient zur Bestatigung der durchgefiihrten Parametrierung.

A] (v)

Anpassen des Wertes bzw. der Einstellung.

A] (V]

Wechsel in die Menu-Ebene oder Abbruch in der
Werteeingabe, durch gleichzeitiges Driicken der
Richtungstasten.

Menigruppen-
Ebene

[P]

Wechsel zur Meni-Ebene.

A] (V]

Dienen zum navigieren in der Menlugruppen-Ebene.

A] [v]

Wechsel in den Betriebsmodus oder zurtick in die MenU-
Ebene, durch gleichzeitiges Driicken der Richtungstasten.

Funktionsschema:

Betriebsmodus

>10s

Eingabepause

; @\. ‘\ Ay

Standardparametrierung
(Flache Bediene-Ebene)

Menu-Ebene

run “PROF" (P}

Jun "o @

Erweiterte Parametrierung
(Professionelle Bedien-Ebene)

Betriebsmodus

Mentgruppen-

B\ \=

4] (v]

Parameter-
Ebene

4] (v)

Ebene

(a](w)
BN,

Meni-Ebene

4] (v)
B\ N\

Parameter-
Ebene

(4] (v]

Eingabepause
>10s

Legende

(B

(4] (W) Abbruch durch gleichzeitiges Driicken der Richtungstasten

Ubernahme

@ Werteanwahl (+)
E] Werteanwahl (-)
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9. Einstellen der Anzeige

9.1 Einschalten

Nach Abschluss der Installation kénnen Sie das Gerat durch Anlegen der
Versorgungsspannung in Betrieb setzen. Prufen Sie zuvor noch einmal alle
elektrischen Verbindungen auf deren korrekten Anschluss.

Startsequenz

Wahrend des Einschaltvorgangs wird fir 1 Sekunde der Segmenttest (8 8 8 8 8),
die Meldung des Softwaretyps und im Anschluss fur die gleiche Zeit die
Software-Version angezeigt. Nach der Startsequenz folgt der Wechsel in den
Betriebs- bzw. Anzeigemodus.

9.2 Standardparametrierung: (Flache Bedien-Ebene)

Um die Anzeige parametrieren zu konnen, muss im Betriebsmodus [P] fur 1 Sekunde
gedruckt werden. Die Anzeige wechselt nun in die Menu-Ebene zu dem ersten
Menupunkt tYPE.

Meni-Ebene Parameter-Ebene

Auswahl des Eingangssignals, TYPE:
Default: FRESU

(E9PE) &) BERSE & EFEAD 41F)

I@ Bl Erfolgt die Skalierung der Anzeige (ber SENS.F (Sensorkalibration) muss unter RANGE der

Frequenzbereich vorgeben und lber Anlegen des Endwert- bzw. Anfangswertsignals abglichen
werden. Bevorzugt man FREQU (Werkskalibration) muss unter END der Endwert und unter ENDR
die Endfrequenz, wie auch unter OFFS der Anfangswert und unter OFFSA die Startfrequenz einge-
gebenen werden, das Anlegen des Messsignals entfallt. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und
die Anzeige wechselt zuriick in die Meni-Ebene.

Einstellen der Impulse pro Umdrehung, PPR:
Default: 1

@m@g@mmm@mg@

Dieser Parameter ist nur bei der Wahl TYPE = ROTAR oder = POSIT von Bedeutung und gibt in der
Regel die Impulszahl pro Umdrehung an.

]
|
0
0
D]

|

Einstellen des Frequenzbereichs. RANGE:
Default: 100E3

ARGE) &) (TTIED & (TI0ED s (O0ED 5 (TTED 5

ﬁi] @l 9.9999 Hz 99.999 Hz 999.99 Hz 9.9999 kHz
(TIOES 3 (TOOES 3@
99.999 kHz 999.99 kHz

Hier kann man unter sechs unterschiedlichen Frequenzbereichen wahlen. Mit [P] wird die
Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt zuriick in die Menii-Ebene.
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Menii-Ebene | Parameter-Ebene

Einstellen des Messbereichsendwertes, END:

Default: 10000
| nallAL] @)
EP]El@EJ@% COrAD @ B
@ @ Der Endwert wird von der kleinsten zur gréfRten Stelle mit [A] [¥] angepasst und stellen-

selektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle parametriert
werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlick in die Menli-Ebene. Wurde SENS.F
als Eingangsvariante gewahlit, kann nun zwischen NOCR und CAL gewahlt werden. Bei NOCA wird
der zuvor eingestellte Anzeigenwert (ibernommen, bei (AL erfolgt die Abgleichung Uber die
Messstrecke und der angelegte Eingangswert wird Gbernommen.

Einstellen des Messbereichsanfangswertes OFFS:
Default: 0

(OFFS® P gRgRgPgs | 86
v)(al

Der Anfangswert wird von der kleinsten zur gréf3ten Stelle mit [A] [ V] angepasst und stellen-
selektiv mit [P] bestatigt. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Menu-
Ebene. Wurde SENS.F als Eingangsvariante gewahlit, kann nun zwischen NOCA und CAL gewahlt
werden. Bei NOCAR wird der zuvor eingestellte Anzeigenwert Ubernommen, bei AL erfolgt die
Abgleichung lber die Messstrecke und der angelegte Eingangswert wird ibernommen.

Einstellen der Kommastelle/ Dezimalstelle, DOT:
Default: 0

(T dE] #) (11104111004 1000 4 10000/%00000 4)F)

@ @ Die Dezimalstelle der Anzeige lasst sich mit [A] [¥] anpassen. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt zurlick in die Menii-Ebene.

Einstellen der Messzeit, SEC:
Default: 1.0

TBEC ®) (000 5 (1009 «w (000 5 ([0 & ©)
vilal

Die Messzeit wird mit [A] [ ¥] eingestellt. Dabei wird bis 1 Sekunde in 0.1er Schritten und bis
10.0 in 1.0er Schritten gesprungen. Die Messzeit bestimmt die Reaktionsgeschwindigkeit von
Alarmen, Analogausgang und die Messwertabfrage lber die Schnittstelle. Mit [P] wird die
Auswahl bestétigt und die Anzeige wechselt in die Menli-Ebene.

Umskalieren der Eingangsfrequenz, ENDA:
Default: 10000

EE@E@E@E@E%@

Mit dieser Funktion lasst sich die Endfrequenz auf z.B. 8.000 Hz ohne Anlegen des Eingangs-
signals umskalieren. Bei ausgewahlter Sensorkalibration lasst sich dieser Parameter nicht
Uberschreiben.

_’-
< m
> @&
0|
=
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Menii-Ebene | Parameter-Ebene

Umskalieren der Eingangsfrequenz, OFFSA:

Default: 0
OFIFISA) (e) @@E}@%@
E] @ Mit dieser Funktion |&sst sich die Startfrequenz auf z.B. 100 Hz ohne Anlegen des Eingangs-

signals umskalieren. Bei ausgewahlter Sensorkalibration lasst sich dieser Parameter nicht
liberschreiben.

Einstellen der Impulsverzégerung, DELRY:

Default: 0
. A 'y
JELAY ® (11110 210 4@
vl v
E] [Z] Mit der Impulsverzégerung von 0-250 Sekunden (max) lassen sich auch kleinere Frequenzen

als durch die vorbestimmte Messzeit der Anzeige erfassen. Ist z.B. eine Verzégerung von 250
Sekunden eingestellt, bedeutet dies, dass die Anzeige bis zu 250 Sekunden auf eine Flanke
wartet, bevor sie von einer 0 Hz-Frequenz ausgeht. So lassen sich Frequenzen bis 0.004 Hz
erfassen.

Einstellen des optimalen digitalen Frequenzfilters, FLFRQ:
Default: NO

FLIFFA ) ([Tnal & 100 2 (11s0 & 01en 2
Ya| | MmO esares e

Bei Aktivierung des optionalen Filters mit einer anderen Einstellung als NO", werden
Frequenzen lber der eingestellten Filterfrequenz ignoriert. Dabei wird von einem Tastverhaltnis
von 1:1 ausgegangen. Entsprechend leitet sich die minimale Impulsdauer von der Hélfte der
Periodendauer ab. Als Kontaktentprellung eignet sich ein Filter von 10 Hz oder 20 Hz.

Auswahl Analogausgang, OUT.RA:
Default: 4-20

OUEFA P [(10F flﬂ% |n-|ea|% 9-120 % ®)
(v] (A

Es stehen drei Ausgangssignale 0-10 VDC, 0-20 mA oder 4-20 mA zur Verfligung, mit dieser
Funktion wird das gewlinschte Signal selektiert.

Einstellen des Analogausgangsendwertes, OUT.EN:
Default: 10000

EP]@[E@E]I'%J@
v)(a)

Der Endwert wird von der kleinsten zur gréfiten Stelle mit [A] [ Y] angepasst und stellen-
selektiv mit [P] bestéatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle parametriert
werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Meni-Ebene.
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Menii-Ebene | Parameter-Ebene

Einstellen des Analogausgangsanfangswertes, OUT.OF:

Default: 00000
AEl [P P N
OlUEDDF) 7] @@D@E@
@ @ Der Anfangswert wird von der kleinsten zur gréfiten Stelle mit [A] [¥] angepasst und stellen-

selektiv mit [P] bestéatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle parametriert
werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurtlick in die Men(-Ebene.

Grenzwerte/Limits, L
Default: 2000

LIFIE aEgRgBEo®g "%l@
D

Der Grenzwert gibt die Schwelle an, ab der der Alarm reagiert bzw. aktiviert/ deaktiviert wird.

Hysterese fiir Grenzwerte, HY-I:
Default: 00000

(HI-UEB oo g®glg i%@

Die Hysterese definiert eine Differenz zum Grenzwert um die ein Alarm verspétet reagiert.

Funktion fiir Grenzwertunterschreitung/Grenzwertiiberschreitung, FU-I

Default: HIGH
(FLETT ) (HICH &) (el 2 )
v L]
@ @ Die Grenzwertverletzung wird mit LOUU (fir LOW = unterer Grenzwert) und die mit HIGH (fiir

HIGH = oherer Grenzwert) ausgewahlt. Abgeleitet von Jower limit* = unterer Grenzwert und
higher limit = oberer Grenzwert. Ist z.B. Grenzwert 1 auf eine Schaltschwelle von 100 und mit
Funktion HIGH belegt, wird bei Erreichen der Schaltschwelle der Alarm aktiviert. Ist der Grenz-
wert LOW zugeordnet wird bei Unterschreitung der Schaltschwelle ein Alarm ausgeldst, soweit
die Hysterese Null ist.

Siehe Seite 29.

Grenzwerte/Limits, L-2:
Default: 3000

1R gPgElgPglg 2
v

Der Grenzwert gibt die Schwelle an, ab der der Alarm reagiert bzw. aktiviert/deaktiviert wird.
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Menii-Ebene Parameter-Ebene

Hysterese flir Grenzwerte, HY-2:
Default: 00000

HIEH gPgPgPgPg 2e
Ay

Die Hysterese definiert eine Differenz zum Grenzwert um die ein Alarm verspatet reagiert.

Funktion fir Grenzwertunterschreitung/Grenzwertiiberschreitung, FU-:
Default: HIGH

(FIFE ) (HIGA %) (el & @)

@ @ Die Grenzwertverletzung wird mit LOUU (fir LOW = unterer Grenzwert) und die mit HIGH (fiir
HIGH = oberer Grenzwert) ausgewahlt. Abgeleitet von Jower limit* = unterer Grenzwert und
higher limit = oberer Grenzwert. Ist z.B. Grenzwert 1 auf eine Schaltschwelle von 100 und mit
Funktion HIGH belegt, wird bei Erreichen der Schaltschwelle der Alarm aktiviert. Ist der Grenz-
wert LOW zugeordnet wird bei Unterschreitung der Schaltschwelle ein Alarm ausgeldst, soweit
die Hysterese Null ist.

Benutzercode (4-stellige Zahlenkombination frei belegbar), U.CODE:
Default: 0000

L loldE] [P @@@%@

E] @ Wird dieser Code vergeben (>0000), werden dem Bediener alle Parameter gesperrt, wenn
zuvor LOC im Mentpunkt RUN gewahlit wurde. Durch Dricken von [P] im Betriebsmodus fiir ca.3
Sekunden erscheint in der Anzeige die Meldung CODE. Um nun zu den fiir den Benutzer frei
geschalteten reduzierten Parametersatz zu gelangen, ist der hier vorgegebene U.CODE einzu-
geben. Der Code ist vor jedem Parametrierversuch einzugeben, bis der A.CODE (Mastercode)
alle Parameter wieder freischaltet.

Mastercode (4-stellige Zahlenkombination frei belegbar), A.CODE:
Default: 1234

ACLHE ) g @ g P g P g 2 F

E] @ Dieser Code dient zur Freischaltung aller Parameter, nachdem zuvor LOC im Mentlpunkt RUN
aktiviert wurde. Durch Driicken von [P] im Betriebsmodus fiir ca. 3 Sekunden erscheint in der
Anzeige die Meldung CODE und gibt dem Benutzer die Méglichkeit durch Eingabe des A.CODE alle
Parameter zu erreichen. Unter RUN kann beim Verlassen der Parametrierung diese durch Wahl
von ULOC oder PROF dauerhaft freigeschaltet werden, so dass bei erneutem Driicken von [P] im
Betriebsmodus keine erneute Codeeingabe erfolgen muss.
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9.3 Programmiersperre RUN

Menii-Ebene | Parameter-Ebene

Programmiersperre ,,RUN*

Aktivierung/Deaktivierung der Programmiersperre oder Abschluss der Standardparame-
trierung mit Wechsel in die Meniligruppen-Ebene (kompletter Funktionsumfang), RUN:

Default: ULOC
i Al A A
Flun] ) (JULIOC) 4 CTIL0C) & CPrF 5 ©)
E] @ Hier kann mit [A] [ Y] zwischen deaktivierter Tastensperre ULOC (Werkseinstellung), aktivierter
Tastensperre LOC oder dem Wechsel in die Menlgruppen-Ebene PROF gewdhlt werden. Die
Auswahl erfolgt mit [P]. Hiernach bestatigt die Anzeige die Einstellungen mit - - - -, und

wechselt automatisch in den Betriebsmodus. Wurde LOC gewahlt, ist die Tastatur gesperrt. Um
erneut in die Menl-Ebene zu gelangen, muss [P] im Betriebsmodus 3 Sekunden lang gedriickt
werden. Der nun erscheinende CODE (Werkseinstellung 12 3 Y) wird mit [A] [¥] und [P] einge-
geben und entsperrt die Tastatur. Eine fehlerhafte Eingabe wird mit FAIL angezeigt. Um weiter-
gehende Funktionen zu parametrieren muss PROF eingestellt werden. Die Anzeige bestatigt die
Einstellungen mit ,,- - - - ,, und wechselt automatisch in den Betriebsmodus. Durch Driicken der
Taste [P] im Betriebsmodus flr ca. 3 Sekunden erscheint in der Anzeige die erste Menligruppe
INP und bestatigt somit den Wechsel in die erweiterte Parametrierung. Die bleibt solange
aktiviert bis ,ULOC" in der Menligruppe RUN eingeben wird, was die Anzeige wieder in die
Standardparametrierung setzt.

9.4 Erweiterte Parametrierung (Professionelle Bedien-Ebene)

9.4.1 Signaleingangsparameter

Meniigruppen-Ebene

T inlPl-] g F) — [TWencEbens
Eﬂ

Menii-Ebene Parameter-Ebene

Auswabhl des Eingangssignals, TYPE:

Default: FRESU
F Al Al
(EHPE| P) SENGF &5 FIFEAD & F)
E] @ Erfolgt die Skalierung der Anzeige Uber SENS.F (Sensorkalibration) muss unter RANGE der

Frequenzbereich vorgeben und lber Anlegen des Endwert- bzw. Anfangswertsignals abglichen
werden. Bevorzugt man FREQU (Werkskalibration) muss unter END der Endwert und unter ENDA
die Endfrequenz wie auch unter OFFS der Anfangswert und unter OFFSA die Startfrequenz
eingegebenen werden, das Anlegen des Messsignals entfallt. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt zuriick in die Menii-Ebene.

Einstellen der Impulse pro Umdrehung, PPR:

Default: 1
PP g gPgRg kg ae
v
ﬁij @l Dieser Parameter ist nur bei der Wahl TYPE = ROTAR oder = POSIT von Bedeutung und gibt in der
Regel die Impulszahl pro Umdrehung an.
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Meni-Ebene Parameter-Ebene

Einstellen des Frequenzbereichs, RANGE:

Default: 100€3
(ARGE ¥ [1TIED % (TI0ED % (00ED & (117E3 &
9.9999 Hz 99.999 Hz 999.99 Hz 9.9999 kHz
Wa] | e 4 (ODER & @
99.999 kHz 999.99 kHz

Hier kann man unter sechs unterschiedlichen Frequenzbereichen wahlen. Mit [P] wird die
Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt zuriick in die Menii-Ebene.

Einstellen des Messbereichsendwertes, END:
Default: 10000

e g gRERgeEs |FEaR BE

IE] @l Der Endwert wird von der kleinsten zur gréfRten Stelle mit [A] [¥] angepasst und stellen-

selektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle parametriert
werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlick in die Menl-Ebene. Wurde SENS
als Eingangsvariante gewahlt, kann nun zwischen NOCA und CAL gewahlt werden. Bei NOCA wird
der zuvor eingestellte Anzeigenwert Ubernommen, bei CAL erfolgt die Abgleichung Uber die
Messstrecke und der angelegte Eingangswert wird ibernommen.

Einstellen des Messbereichsanfangswertes, 0FFS:
Default: 0

OFFS * g B g gEgPg A ‘nacn ol

CAL

IE] @l Der Anfangswert wird von der kleinsten zur gréRten Stelle mit [A] [¥] angepasst und stellen-
selektiv mit [P] bestatigt. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlick in die Meni-
Ebene. Wurde SENS als Eingangsvariante gewahlt, kann nun zwischen NOCA und CAL gewahlt
werden. Bei NOCA wird der zuvor eingestellte Anzeigenwert (ibernommen, bei (AL erfolgt die
Abgleichung Uber die Messstrecke und der angelegte Eingangswert wird tibernommen.

Einstellen der Kommastelle/Dezimalstelle, DOT:
Default: 0

(TdelE) ) (11110 4 (11100 5 (1000 4 (oo 2
lva| | ooooo e

Die Dezimalstelle der Anzeige lasst sich mit [A] [¥] anpassen. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt zurick in die Menl-Ebene.

[ﬂ
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Menii-Ebene Parameter-Ebene

Einstellen der Messzeit, SEC:

Default: 1.0
(TEED ® ((OOI2 (1008 = (Tom 2 (TTiog ©
SE f E] D dann E ! [v] E]
@ @ Die Messzeit wird mit [A] [ Y] eingestellt. Dabei wird bis 1 Sekunde in 0.1er Schritten und bis
10.0 in 1.0er Schritten gesprungen. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige

wechselt in die Meni-Ebene.

Umskalieren der Eingangsfrequenz, ENDA:
Default: 10000

EP]E]IE]E]E]@@
V) (A

Mit dieser Funktion lasst sich die Endfrequenz auf z.B. 8.000 Hz ohne Anlegen des Eingangs-
signals umskalieren.

Umskalieren der Eingangsfrequenz, OFFSA:
Default: 0

OFFSAE g @ g e g e gEELam
v) (4]

Mit dieser Funktion lasst sich die Startfrequenz auf z.B. 100 Hz ohne Anlegen des Eingangs-
signals umskalieren.

Einstellen der Impulsverzogerung, DELRY:

Default: 0
A Al
dELAY ) (11110 5 (250 & @
Mit der Impulsverzégerung von 0-250 Sekunden (max) lassen sich auch kleinere Frequenzen
@ @ als durch die vorbestimmte Messzeit der Anzeige erfassen. Ist zum Beispiel eine Verzégerung

von 250 Sekunden eingestellt, bedeutet dies, dass die Anzeige bis zu 250 Sekunden auf eine
Flanke wartet, bevor sie von einer 0 Hz-Frequenz ausgeht. So lassen sich Frequenzen bis
0.04Hz erfassen.

Einstellen des optimalen digitalen Frequenzfilters, FLFRO:
Default: NO

FLIFFA ) [T 1 Inkl 3 (11100 % (T 150 5 (11120 5
[@@l (1110 5 (155112457

Bei Aktivierung des optionalen Filters mit einer anderen Einstellung als Mg, werden Frequenzen
Uber der eingestellten Filterfrequenz ignoriert. Dabei wird von einem Tastverhaltnis von 1:1
ausgegangen. Entsprechend leitet sich die minimale Impulsdauer von der Hélfte der Perioden-
dauer ab. Als Kontaktentprellung eignet sich ein Filter von 10 Hz oder 20 Hz.
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Menii-Ebene Parameter-Ebene

Einstellen des Tastverhéltnisses bei aktiviertem Digitalfilter, F.RAT:
Default: H

FII-AE ) (1111 5 -3 & (130 A @

IE @J Einstellen des gewiinschten Tastverhéltnisses fiir die Impulsdauer und Impulspause. Dariiber
lasst sich ein besonderes Impulsverhalten anpassen.

Einstellen des Tarawertes/Offsetwertes, TARA:
Default: 0

EAFAE P gRPglglg 8
o

Der vorgegebene Wert wird zu dem linearisierten Wert hinzuaddiert. So l&sst sich die Kennlinie
um den gewdhlten Betrag verschieben.

Anzahl der zusétzlichen Stitzpunkte, SPCT:

Default: 00
(BPCE R 404 @
v &
E] @ Es lassen sich zum Anfangs- und Endwert noch 30 zusatzliche Stitzpunkte definieren, um
nicht lineare Sensorwerte zu linearisieren. Es werden nur die aktivierten Stitzpunktparameter
angezeigt.

Anzeigewerte fiir Stiitzpunkte, 0/5.01... DI5.30:
_n[0CA (&
disoi® g gRgkgEpgs TRl w0

IE] @l Unter diesem Parameter werden die Stltzpunkte werteméaRig definiert. Bei der Sensor-
kalibration wird wie bei Endwert/Offset am Ende abgefragt, ob eine Kalibration ausgelést
werden soll.

Analogwerte fiir Stiitzpunkte, INP.01... INP.30:
FalPOT A (B @@@@@J P)
]

Die Stltzpunkte werden nur bei der Werkskalibration (4-20 mA) angezeigt. Hier lassen sich die
gewiinschten Analogwerte frei wéhlen. Die Eingabe von stetig steigenden Analogwerten ist

eigenstandig durchzufihren.
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Menii-Ebene

Parameter-Ebene

I U

=
Es
&

Anzeigenunterlauf, DL.UND:
Default: -19999

EE@E@E@B@E%@

Mit Hilfe dieser Funktion l&sst sich der Anzeigenunterlauf (_ _ _

definieren.

_ ) auf einen bestimmten Wert

o
LTS
(]
c
m

[

W
2

Anzeigentiberlauf, DLOUE:
Default: 99999

PPl gEEam

Mit Hilfe dieser Funktion lasst sich der Anzeigeniberlauf (-~

definieren.

) auf einen bestimmten Wert

wn
|
=1

in

o
B

Eingangsgréfie vom Prozesswert, SIG.IY:
Default: A.NEARS

) FIEAS & (TTELS o) P

Mit diesem Parameter kann die Anzeige entweder (iber die analogen Eingangssignale A.MEARS =
SENS.F bzw. FRESU oder iber die digitalen Signale der Schnittstelle A.BUS = RS232/RS485
(Modbus-Protokoll) gesteuert werden. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige

wechselt in die Meni-Ebene.

| [FIEE]
]@@

-

Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Meniligruppen-Ebene .- NP-".

9.4.2

Allgemeine Gerateparameter

Meniigruppen-Ebene

-IFlclE]-]

e

%‘ [P] — [ Menu-Ebene ]

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

I SEL) 2 (110001 ) (11009 «w (000 3 (11400 3

s

Anzeigezeit, DISEC:
Default: 01.0

wechselt in die Meni-Ebene.

Die Anzeigezeit wird mit [A] [¥] eingestellt. Dabei wird bis 1 Sekunde in 0,1er Schritten und
bis 10,0 in 1,0er Schritten gesprungen. Mit [P] wird die Auswahl bestétigt und die Anzeige

Seite 22
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Mentii-Ebene | Parameter-Ebene

Anzeigewert runden, ROUND:
Default: 00001

Flolulnid [7) (0000 3 0000 5 CO00 (4 D000 5

IE] @l Fur instabile Anzeigewerte gibt es die Rundungsfunktion bei welcher der Anzeigwert in 1er,

Ser, 10er oder 50er Schritten geadndert wird. Dies beeintrachtigt nicht die Auflésung der
optionalen Ausgénge. Mit [P] wird die Auswahl bestéatigt und die Anzeige wechselt in die Meni-

Ebene.
Arithmetik, ARITH:
Default: HO
A-TER (2 (11 nio] 4 FERIP &) A L) & GEUAr 3 P)

Kehrwert Radizieren Quadrieren

IE @J Bei dieser Funktion wird nicht der Messwert sondern der berechnete Wert in der Anzeige
dargestellt. Mit NO wird keine Berechnung hinterlegt. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die
Anzeige wechselt in die Menl-Ebene.

Gleitende Mittelwertbildung, AVG:
Default: 10

[TAUG © (11100 & (1150 & @

I@ @l Hier wird die Anzahl der zu mittelnden Messungen vorgegeben. Die Mittelungszeit ergibt sich

aus dem Produkt von Messzeit SEC und der zu mittelnden Messungen AVG. Mit der Auswahl von
AVG in der Menli-Ebene DISPL wird das Ergebnis im Display angezeigt und bei Eintrag in der
Alarmierung ALI-ALY oder dem Analogausgang OUTPT ausgewertet.

Dynamik fiir die gleitende Mittelwertbildung, STEP:
Default: NO

[ISEEP ® (11 Hal 3 (BPrl & (2P 5)F)

[@ @l Mit STEP kann die gleitende Mittelwertbildung dynamischer angepasst werden. Wird 6PRO bzw.

12PR0O gewahlt, so wird ein Frequenzwert mit einer Abweichung von 6% bzw. 12% vom aktuellen
Anzeigewert direkt fir die gleitende Mittelung Gibernommen. So wirkt die Anzeige bei schnellen
F(et?uenzanderungen dynamischer, ohne jedoch bei leicht schwankender Frequenz unruhig zu
wirken.

Nullpunktberuhigung, ZERD:
Default: 00

PEFDD g P g Pe

I@ @l Bei der Nullpunktberuhigung kann ein Wertbereich um den Nullpunkt vorgewahlt werden, bei

dem die Anzeige eine Null darstellt. Sollte z.B. eine 10 eingestellt sein, so wiirde die Anzeige
im Wertebereich von -10 bis +10 eine Null anzeigen und darunter mit -11 und darlber mit +11
fortfahren. Der max. einstellbare Wertebereich betragt 99.
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Menii-Ebene

Parameter-Ebene

Fester Kontstantenwert, CONST:
Default: 0

clalnlSkE] P) @@@@%@

v/ (A

Der Konstantenwert kann wie der aktuelle Messwert Gber Alarme oder Uber den Analogwert
ausgewertet werden. Die Kommastelle lasst sich flr diesen Wert nicht verédndern und wird vom
aktuellen Messwert Ubernommen. So kann mit diesem Wert ein Sollwertgeber Uber den
Analogausgang realisiert werden. Weiterhin dient er zur Differenzbildung. Hierbei wird der
Konstantenwert von dem aktuellen Messwert abgezogen und die Differenz in der Alarmierung
oder durch den Analogausgang ausgewertet. Somit lassen sich mit dieser Parametrierung
recht einfach Regelungen abbilden.

clolnlfl] |

Minimaler Konstantenwert, CON.M:
Default: -19999

EE@E@E@E@E%®

Der minimale Konstantenwert wird von der kleinsten bis zur gréRten Stelle mit [A] [¥] ange-
passt und stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster
Stelle parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Meni-
Ebene.

N |
O |
3 |
=
|

-

—

Maximaler Konstantenwert, CON.NA:
Default: 99999

EPEPEgPgPEae®

Der maximale Konstantenwert wird von der kleinsten bis zur gréRten Stelle mit [A] [¥] ange-
passt und stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster
Stelle parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Meni-
Ebene.

* AcELA % i AUA

Anzeige, DISPL:
Default: ACTUR

(Halld & [ AUG 4 [clolnlSE]

EICERL] 5
(LTFF] ) P)

KL

A

v

Mit Hilfe dieser Funktion kann man entweder den aktuellen Messwert, den Min/Max-Wert, den
Totalisatorwert, den ereignisgesteuerten Hold-Wert, den gleitenden Mittelwert, den konstanten
Wert oder die Differenz zwischen konstantem Wert und aktuellen Wert der Anzeige zuordnen.
Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menl-Ebene.

Helligkeitsregelung, LIGHT:
Default: 15

LIICHE) &) (11100 & (11115 & F)

V) (A]

Die Anzeigenhelligkeit kann in 16 Stufen von 00 = sehr dunkel bis 15 = sehr hell entweder tber
diesen Parameter oder alternativ Uiber die Richtungstasten von aullen angepasst werden. Beim
Geratestart wird immer die in diesem Parameter hinterlegte Stufe verwendet, auch wenn
zwischenzeitlich die Helligkeit (iber die Richtungstasten verandert wurde.
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Menii-Ebene | Parameter-Ebene

Anzeigeblinken, FLASH:
Default: NO

A A A A @ A

FLASH ) (111l & (ALELS & (AL & CALLS 5
A 73 A -lg Al Al Al

I@&ll (AL 5 (ALEH 5 CALEY 5 (ALAL & P

Hier kann ein Anzeigenblinken als zusatzliche Alarmfunktion entweder zu einzelnen oder zu
einer Kombination von Grenzwertverletzungen hinzugefiigt werden. Mit NO wird kein Blinken
zugeordnet.

Zuweisung (Hinterlegung) von Tastenfunktionen, TRST:
Default: NO

(EASE &) [EHEF %| @ & (L& _§J| u:lmrm%
I@ @l SEEER 3 ECERL 3 EGEFE) & EFEFE 5
ACELA 5 LUGHE) § (1 11nl & °)

Fir den Betriebsmodus lassen sich Sonderfunktionen auf den Richtungstasten [A] [¥] hinter-
legen, insbesondere gilt diese Funktion fir Gerate in Gehausegrofle 48x24mm die nicht Uber
eine vierte Taste [O]-Taste verfigen. Wird mit EHTR der Min/Max-Speicher aktiviert, werden die
gemessenen Min/Max-Werte wéhrend des Betriebhes gespeichert und kénnen {ber die
Richtungstasten abgefragt werden. Bei Gerateneustart gehen die Werte verloren. Wahit man
die Grenzwertkorrektur LLI2 oder LI34, kann man wéahrend des Betriebes die Werte der Grenz-
werte verdndern ohne den Betriebsablauf zu behindern. Mit TARA wird die Anzeige auf Null
tariert und dauerhaft als Offset gespeichert. Die Anzeige quittiert die korrekte Tarierung mit
00000 im Display. SET.TR springt in den Offsetwert und lasst sich Uber die Richtungstasten
verandern. Uber TOTAL kann man den aktuellen Wert des Totalisators fiir ca. 7 Sekunden
darstellen, danach springt die Anzeige wieder auf den parametrierten Anzeigenwert. Ist TOT.RE
hinterlegt wird durch Driicken der Richtungstasten der Totalisator zuriickgesetzt, die Anzeige
quittiert dies mit 00000 im Display. Mit Belegung auf EHT.RE wird der Min/Max-Speicher geléscht.
Bei ACTUA wird der Messwert fir ca. 7 Sekunden dargestellt, danach springt die Anzeige zuriick
auf den parametrierten Anzeigenwert. Mit LIGHT wird die Helligkeit der Anzeige angepasst.
Diese Einstellung wird nicht gespeichert und geht bei Gerateneustart verloren. Ist N0 angewahlt
sind die Richtungstasten im Betriebsmodus ohne Funktion.
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Menii-Ebene | Parameter-Ebene

Sonderfunktion [O]-Taste, TAST.Y:
Default: MO

EASEM P [[ER-A 5| ElE | ElolEALL [ olkr I:]
IEJ @l EHEFIE & AcELA |3| HolLld 4, '3 (TIALD 4,
AL %{ [Tl % )

CBlnBE % (ALELD ...

Fir den Betriebsmodus lassen sich Sonderfunktionen auf der [O]-Taste hinterlegen. Ausgelést
wird diese Funktion durch Dricken der Taste. Mit TARR wird die Anzeige auf Null tariert und
dauerhaft als Offset gespelcherl Die Anzeige quittiert die korrekte Tarierung mit 00000 im
Display. SET.TR springt in den Offsetwert und lasst sich {iber die Richtungstasten verandern.
Uber TOTAL lasst sich der aktuelle Wert des Totalisators fir ca. 7 Sekunden darstellen, danach
springt die Anzeige wieder auf den parametrierten Anzeigenwert. Ist TOT.RE hinterlegt wird durch
Driicken der Richtungstasten der Totalisator zuriickgesetzt, die Anzeige quittiert dies mit 00000
im Display. EHT.RE I6scht den Min/Max-Speicher. Bei gewahltem HOLD wird mit Driicken der
[O]-Taste der Momentwert festgehalten und durch Loslassen wieder aktualisiert.
Hinweis: HOLD ist nur dann aktivierbar wenn unter dem Parameter DISPL auch HOLD gewahlt ist.
ACTUAR zeigt den Messwert flr ca. 7 Sekunden, danach springt die Anzeige auf den parame-
trierten Anzeigewert. Desgleichen bei AUG, hier wird der gleitende Mittelwert dargestelit. Der
Konstantenwert CONST kann (ber die Taste abgerufen oder stellenweise verandert werden. Bei
AL-1..AL-4 kann man einen Ausgang setzen und dadurch z.B. eine Messstellenumschaltung
vornehmen. Ist N0 angewahlt ist die [O]-Taste im Betriebsmodus ohne Funktion.

Sonderfunktion Digitaleingang, DIG.IN:
Default: MO

Jdoi A P [(EACA l% SEEEA @ EGERL @ ElEFE
IE] @l EHEFE) & AcELA C]| Holld g ([AUD
CloinSE] (4] CALELT ... ALEY 4] (11 nl 4 )

] («»] [«

Die oben aufgefiihrten Parameter kénnen fiir den Betriebsmodus auch auf den optionalen
Digitaleingang gelegt werden. Funktionsbeschreibung siehe TASTY.

.. Zuriick in die Menligruppen-Ebene, RET:

=4

Mit [P] wird die Auswahl bestétigt und die Anzeige wechselt in die Meniigruppen-Ebene .-F[T-".
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9.4.3 Sicherheitsparameter

Meniigruppen-Ebene

-Cold-] 3 ) — [ MeniEbene
o)

Meni-Ebene Parameter-Ebene

Einstellung Benutzercode, U.CODE :

Default: 0000

UladE @) [ B g P g PEeEQ 2F

vJ

I@ @l Uber diesen Code kénnen bei gesperrter Programmierung reduzierte Parametersétze OUT.LE
und ALLEV freigeschaltet werden. Weitere Parameter sind nicht {iber diesen Code erreichbar.
Eine Anderung des U.CODE kann nur (ber die korrekte Eingabe des A.CODE (Mastercode)
erfolgen.
Mastercode, A.CODE:
Default: 1234

@@@@@%E}
v

Durch die Eingabe des A.CODE wird die Anzeige entsperrt und alle Parameter freigeschaltet.

Analogausgangsparameter freigeben/sperren, OUT.LE:
Default: ALL

a al a N
OUELE ®) [Tl 3 ER-I0F 5 OUEED 3 [TRLL 5 F)

I[i @l Hierbei werden dem Benutzer Analogausgangsparameter freigegeben bzw. gesperrt:
- Bei EN-OF lasst sich im Betriebsmodus der Anfangs- bzw. Endwert veréndern.
- Bei OUT.ED |asst sich das Ausgangssignal z.B. von 0-20mA auf 4-20mA o. 0-10VDC verandern.
- Bei ALL sind alle Analogausgangsparameter freigegeben
- Bei N0 sind alle Analogausgangsparameter gesperrt

Alarmparameter freigeben/sperren, AL.LEU:
Default: ALL

LILED ) (11Tl & CITE) (4 ALV & (TTALL 5@

I@ @l Dieser Parameter beschreibt die Benutzerfreigabe/-sperre der Alarmierung:

- LIAIT, hier kann nur der Wertebereich der Grenzwerte 1-4 verandert werden.
- ALRN.L, hier sind der Wertebereich und der Ausléser der Alarme veranderbar
- bei ALL sind alle Alarmparameter freigegeben
- bei MO sind alle Alarmparameter gesperrt
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..ﬂ Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

v/ (A

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Meniligruppen-Ebene _.-(00-".

944 Serielle Parameter

Meniigruppen-Ebene

-BEF-) & Pl — [WeniEbene |
)

Menii-Ebene | Parameter-Ebene

Gerateadresse, ROOR:

Default: 001
r (P] ] 0 5 )

Die Geréteadresse wird von der kleinsten zur gréfiten Stelle mit den Richtungstasten [A] [¥]
E] @ angepasst und stellenselektiv mit [P] bestatigt. Es steht eine Gerateadresse bis max. 250 zur

Verflgung. Schnittstellendaten: Baudrate 9600 bit/s, 8 Databite, 1 Stopbit, keine Paritat (8n1).
ModBus Betriebsart, B.M0DE:

Default: RSCH
ElP] R (14 v B
E] [z] Bei der Datenl‘.]bertragung werden zwei verschledene Betriebsarten unterschieden: ASCH und
RTU. Im Modbus ASCII wird keine Binarfolge, sondern der ASCII-Code (ibertragen. Dadurch ist

es direkt lesbar, allerdings ist der Datendurchsatz im Vergleich zu RTU geringer. Modbus RTU
(RTU = Remote Terminal Unit, entfernte Terminaleinheit) Ubertragt die Daten in bindrer Form.
Dies sorgt fur einen guten Datendurchsatz, allerdings kénnen die Daten nicht direkt ausge-
wertet werden, sondern miissen zuvor in ein lesbares Format umgesetzt werden.

Timeout, TIOUT:
Default: 000
A
ElloluE] (P) (11000 ) (1100 &)
E] @ Die Uberwachung der Dateniibertragung wird in Sekunden bis maximal 100 Sekunden
parametriert; bei Eingabe von 000 findet keine Uberwachung statt. Das Timeout wird von der

kleinsten bis zur gréfiten Stelle mit [A] [ V] angepasst und stellenselektiv mit [P] bestatigt.
Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige in die Menli-Ebene.

..= Zuriick in die Mentligruppen-Ebene, RET:

(Al

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menligruppen-Ebene .-SER-".
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9.4.5 Analogausgangsparameter

Meniigruppen-Ebene

CIOJEF) (3 P) —— [Ment-Ebene
[l

Menii-Ebene | Parameter-Ebene

Auswahl Bezug Analogausgang, OUTPT:
Default: ACTUR

OUEPE © ACELA 3 AR 3 MAHGA 5 EEAL 5
[W@| | CHole & (TG & donise) &) LaEF) 3 )

Das Analogausgangssignal kann sich auf verschiedene Funktionen beziehen, im Einzelnen
sind dies der aktuelle Messwert, der Min-Wert, der Max-Wert, die Totalisator-/Summenfunktion,
der gleitende Mittelwert, der konstanten Wert oder die Differenz zwischen dem aktuellen Wert
und dem Konstantenwert. Ist HOLD angewahlt wird das Signal des Analogausgangs eingefroren
und erst wieder nach Deaktivierung des HOLD weiterverarbeitet. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menl-Ebene.

Auswahl Analogausgang, OUT.RA:
Default: 4-20

—

OuElFA ) (0170 & (07120 4 (5-120 & @
[l

o

Es stehen 3 Ausgangssignale 0-10 VDC, 0-20 mA oder 4-20 mA zur Verfligung. Mit dieser
Funktion wird das gewiinschte Signal selektiert.

Einstellen des Analogausgangsendwertes, OUT.EN:
Default: 10000

OUEElA] [P) @@@@%@

[i] @ Der Endwert wird von der kleinsten zur gréften Stelle mit [A] [¥] angepasst und stellen-
selektiv mit [P] bestétigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle parametriert
werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurtlick in die Men(-Ebene.

Einstellen des Analogausgangsanfangswertes, OUT.OF:

Default: 00000
OulElOF P A
OEOF P g B gPgPa®g %El
I[z] [Z] Der Anfangswert wird von der kleinsten zur gréiten Stelle mit [A] [¥] angepasst und stellen-

selektiv mit [P] bestétigt. Ein Minuszeichen kann nur auf hochstwertigster Stelle parametriert
werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlick in die Men(-Ebene.
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Menii-Ebene Parameter-Ebene

Uberlaufverhalten, 0.FLOU:
Default: EDGE

CFILIOL ®) [(ECCE) % ELEnd 5 ELOFF 3 EQiH 3
v)(a| | ELIAH ﬁ ]

Um fehlerhafte Signale zu erkennen und auszuwerten, z.B. Uber eine Steuerung, kann das
Uberlaufverhalten des Analogausganges definiert werden. Hierbei gilt als Uberlauf entweder
EDGE (der Analogausgang lauft auf die eingestelliten Grenzen z.B. 4 und 20 mA) oder TO.OFF
(Eingangswert kleiner als Startwert, Analogausgang springt auf z.B. 4mA), TO.END (héher als der
Endwert, Analogausgang springt auf z.B. 20 mA). Ist TO.AIN oder TO.AAX eingestellt, springt der
Analogausgang auf den kleinst- oder groRtmdglichen Binarwert d.h. es kénnen Werte z.B. von
0 mA, 0 VDC oder Werte groRRer 20 mA oder 10 VDC erreicht werden. Mit [P] wird die Auswahl
bestétigt und die Anzeige wechselt in die Meni-Ebene.

.. Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

v)(al

Mit [P] wird die Auswahl bestétigt und die Anzeige wechselt in die Menligruppen-Ebene .-0UT-".

9.4.6 Relaisfunktion

Meniigruppen-Ebene

FELF 4 [P) — [ MeniEbere |
)

Meni-Ebene | Parameter-Ebene

Alarmierung Relais 1, REL-I
Default: AL-1

FELED B (ALE ... CALEH &BLER ... FLERE 4
V&) | LD & O |n|F|F|%| [T10A %@

Jeder Schaltpunkt (optional) lasst sich standardmaéRig Gber 4 Alarme verknlipfen. Dieser kann
entweder bei aktivierten Alarmen ALIY oder deaktivierten Alarmen ALNL/Y geschaltet werden.
Wahlt man LOGIC stehen in der folgenden Meni-Ebene LOG-T1 und C0M-1 logische Verknipfungen
zur Auswahl. Man gelangt in diese beiden Menii-Ebenen nur Uber LOGIC, bei allen anderen
angewahlten Funktionen werden diese beiden Parameter bersprungen. Uber ON/OFF (Ein/Aus)
kann man die Schaltpunkte aktivieren/deaktivieren, in diesem Fall wird der Ausgang und die
Schaltpunktanzeige auf der Geratefront gesetzt/nicht gesetzt. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt
und die Anzeige wechselt in die Menii-Ebene.
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Mentu-Ebene | Parameter-Ebene

Logik Relais 1, LOG-I:
Default: OR

LelCT] ) (TT1ok) & (TRl 5 [T 1Rd ) (WA & E)

I'i] @l Hier wird das Schaltverhalten des Relais {iber eine logische Verkniipfung definiert, die nach-
stehend aufgefiihrte Tabelle beschreibt diese Funktionen unter Einbeziehung von AL-Tund AL-2:

| lole|| ATvA2 Sobald ein ausgewahlter Alarm aktiv wird, zieht das
Relais an. Entspricht in etwa dem Arbeitsstrom-
prinzip.

AlvA2= ATA A? Nur wenn kein ausgewahlter Alarm aktiv ist, zieht das
Relais an. Entspricht in etwa dem Ruhestromprinzip.

A1 Aa2 Nur wenn alle ausgewahlten Alarme aktiv sind, zieht
das Relais an.

AAIRd | ATAA2= ATvA2 | Sobald ein ausgewahliter Alarm nicht aktiv ist, zieht
das Relais an.

] [ |
_

| (3
Q| O

o N il

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Meni-Ebene.

Alarme zu Relais 1, Con-i:
Default: A1

Col=[1 &) A1) & A1 5 - FI2EY 5 B

E] @ Die Zuordnung der Alarme zu Relais 1 erfolgt (ber diesen Parameter, man kann einen oder
auch eine Gruppe von Alarmen auswahlen. Mit [P] wird die Auswahl bestéatigt und die Anzeige
wechselt in die Meni-Ebene.

Alarmlerung Relais 2, REL-2:
Default: AL-2

FELR ) (AL ... (AL ) RLEAL ... ALERHE 2
[E] @l (oGl 0] & [TI0FF & (11100 5 )

Jeder Schaltpunkt (optional) lasst sich standardmaRig Gber 5 Alarme verkniipfen. Dieser kann
entweder bei aktivierten Alarmen ALL oder deaktivierten Alarmen ALNL/Y geschaltet werden.
Wahlt man LOGIC stehen in der folgenden Meni-Ebene LOG-2 und £0f-2 logische Verknlipfungen
zur Auswahl. Man gelangt in diese beiden Meni-Ebenen nur Gber LOGIC, bei allen anderen
angewahlten Funktionen werden diese beiden Parameter (ibersprungen. Uber ON/OFF (Ein/Aus)
kann man die Schaltpunkte aktivieren/deaktivieren, in diesem Fall wird der Ausgang und die
Schaltpunktanzeige auf der Geréatefront gesetzt/nicht gesetzt. Mit [P] wird die Auswahl bestétigt
und die Anzeige wechselt in die Meni-Ebene.
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Menii-Ebene | Parameter-Ebene

Logik Relais 2, L0G-2:
Default: OR

(LR &) (TTak () (Tneld] & (THnd & (HARd & ©)

E] @l Hier wird das Schaltverhalten des Relais lber eine logische Verkniipfung definiert, die nach-
stehend aufgefiihrte Tabelle beschreibt diese Funktionen unter Einbeziehung von AL-Tund AL-2:

| | [glg A1v A2 Sobald ein ausgewahlter Alarm aktiv wird, zieht das
Relais an. Entspricht in etwa dem Arbeitsstrom-

prinzip.

.IEH ATVA2=A1AA2 Nur wenn kein ausgewahlter Alarm aktiv ist, zieht das
Relais an. Entspricht in etwa dem Ruhestromprinzip.

Al Aa2 Nur wenn alle ausgewahlten Alarme aktiv sind, zieht
das Relais an.

[ [ [Ainld
| |m H[nld ATAA2=ATvA2 | Sobald ein ausgewshlter Alarm nicht aktiv ist, zieht

das Relais an.

Mit [P] wird die Auswahl bestéatigt und die Anzeige wechselt in die Menu-Ebene.

Alarme zu Relais 2, (on-2:
Default: .2

(M=) (P) AT 4 A1) 5 - AIZEY @

I[i] @l Die Zuordnung der Alarme zu Relais 2 erfolgt Uber diesen Parameter, man kann einen oder
auch eine Gruppe von Alarmen auswéhlen. Mit [P] wird die Auswahl bestéatigt und die Anzeige
wechselt in die Meni-Ebene.

.. Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestétigt und die Anzeige wechselt in die Menligruppen-Ebene .-REL-".
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9.4.7 Alarmparameter

Meniigruppen-Ebene

FALII-] & [P — [ Men-Ebene ]
s

(<]

Menii-Ebene | Parameter-Ebene

Abhéngigkeit Alarm 1, ALRA.L

Default: ACTUR
AL ®) RELR & MiHUA & MAHUR 5 ECERL 4,
WE] @l [(HelLld 5 [TAUC @ clolnSE] %| dLIFF)

=

Die Abhangigkeit von ALARM.] kann sich auf spezielle Funktionen beziehen, im Einzelnen sind
dies der aktuelle Messwert, der Min-Wert, der Max-Wert, der Totalisator- bzw. Summenwert,
der gleitende Mittelwert, der Konstantenwert oder der Differenz zwischen dem aktuellen Mess-
wert und dem Konstantenwert. |st HOLD angew&hlt wird der Alarm festgehalten und erst wieder
nach Deaktivierung des HOLD weiter bearbeitet. EHTER bewirkt die Abhangigkeit entweder durch
Driicken der [O]-Taste auf der Gehausefront oder durch ein externes Signal Gber den Digital-
eingang. Mit [P] wird die Auswahl bestétigt und die Anzeige wechselt in die Menl-Ebene.

Beispiel:

Durch die Verwendung des Maximalwertes ALARMA.1= MAX.VA in Kombination mit einer Grenzwert-
Uberwachung FU-1 = HIGH, lasst sich eine Alarmquittierung realisieren. Zum Quittieren kénnen
dann die Richtungstasten, die vierte Taste oder der Digitaleingang ausgewahlt werden.

Grenzwerte/Limits, L~k
Default: 2000

LI PgPolglgPg 2@
lva

-

Der Grenzwert gibt die Schwelle an, ab der der Alarm reagiert bzw. aktiviert/ deaktiviert wird.

Hysterese fiir Grenzwerte, HY-I:
Default: 00000

@@@@@ﬂ@ﬂ@@%@

Die Hysterese definiert eine Differenz zum Grenzwert um die ein Alarm verspatet reagiert.
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Menii-Ebene Parameter-Ebene

Funktion flir Grenzwertunterschreitung/Grenzwertiiberschreitung, FU-I

Default: HIGH
L !
(FLETD ) (HIGH & (el &)
E] [Z] Die Grenzwertverletzung wird mit LOW (fir LOW = unterer Grenzwert) und die mit HIGH (flr

HIGH = oberer Grenzwert) ausgewahit. Abgeleitet von lower limit* = unterer Grenzwert und
higher limit = oberer Grenzwert. Ist z.B. Grenzwert 1 auf eine Schaltschwelle von 100 und mit
Funktion HIGH belegt, wird bei Erreichen der Schaltschwelle der Alarm aktiviert. Ist der Grenz-
wert LOUU zugeordnet wird bei Unterschreitung der Schaltschwelle ein Alarm ausgeldst, soweit
die Hysterese Null ist.

Einschaltverzégerung, TON-I:
Default: 000

Eer-11 B g B g B g Ue
v)al

-—

Hierbei kann fiir Grenzwert 1 ein verzégertes Einschalten von 0-100 s vorgegeben werden.

Ausschaltverzogerung, TOF-J:
Default: 000

EF11 5 g ) g & g & ey

Hierbei kann fiir Grenzwert 1 ein verzégertes Ausschalten von 0-100 s vorgegeben werden.

.. Zurlick in die Mentigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menligruppen-Ebene .-ALI-".

Das Gleiche gilt fiir -AL2- bis -ALY-.
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9.4.8

Totalisator (Volumenmessung)

Menitigruppen-Ebene

lElalE]-]

(4] -
v E:’ —_— Menii-Ebene

o)
Mentu-Ebene | Parameter-Ebene
Totalisatorzustand, TOTAL:
Default: OFF
EGEFL ) [[10FF) 3 GEEAd A (EEMP 3 P

[=a)

Der Totalisator erméglicht Messungen auf einer Zeitbasis von z.B. I/h, hierbei wird das skalierte
Eingangssignal lber eine Zeit integriert und standig (Anwahl STERD) oder fllichtig (Anwahl TEAP)
gespeichert. Wahlt man OFF ist die Funktion deaktiviert. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und
die Anzeige wechselt in die Menii-Ebene.

[

o

Zeitbasis, T.BASE:
Default: SEC

) [T 1SEC) S (110 ) (Rl &) )

Unter diesem Parameter gibt man die Zeitbasis der Messung in Sekunden, Minuten oder
Stunden vor.

Totalisatorfaktor, FRCTO:

FACEG ) [TTED A

=4

Default: [E0
.. [1EE & @

Hierbei wird der Faktor (1EQ...1E6) bzw. Divisor fiir die interne Berechnung des Messwertes
vergeben.

Einstellen der Kommastelle fiir den Totalisator, TOT.OT:

Default: 0
e A | { A
EGEE) ) (11110 5 (11100 |y (1000 4 (0000 &

=N

ooooo & )

Die Dezimalstelle der Anzeige lasst sich mit [A] [¥] anpassen. Mit [P] wird die Auswahl

bestatigt und die Anzeige wechselt zuriick in die Menl-Ebene.
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Menii-Ebene | Parameter-Ebene

Totalisator Reset, TOT.RE:
Default: 000

ElEIFIE] (7] @@@@%@

ﬁi] @l Der Resetwert wird von der kleinsten zur gréten Stelle mit [A] [¥] angepasst und stellen-
selektiv mit [P] bestatigt. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Meni-
Ebene. Der Ausléser fir den Reset ist parametrierbar (ber die 4.Taste oder Uber den

optionalen Digitaleingang.
Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

5

Mit [P] wird die Auswahl bestéatigt und die Anzeige wechselt in die Menligruppen-Ebene .-TOT-".

Programmiersperre:
Beschreibung Seite 17, Menu-Ebene RUN

Menugruppen-Ebene
Fldnf] 3 P
(v][a]
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10. Reset auf Werkseinstellungen

Um das Gerét in einen definierten Grundzustand zu versetzen, besteht die
Maoglichkeit, einen Reset auf die Defaultwerte durchzuflhren.

Dazu ist folgendes Verfahren anzuwenden:

« Spannungsversorgung des Gerates abschalten

« Taste [P] gedruckt halten

« Spannungsversorgung zuschalten und Taste [P] so lange weiterdriicken bis in der
Anzeige ,,- - --* erscheint.

Durch Reset werden die Defaultwerte geladen und fur den weiteren Betrieb
verwendet. Dadurch wird das Gerat in den Zustand der Auslieferung versetzt.
Beigesperrter Parametrierung Uber ,LOC* wird der Resetignoriert!

Achtung!

- Alle anwendungsspezifischen Daten gehen verloren.

11. Alarme / Relais

Das Gerét verfligt Uber 4 virtuelle Alarme die einen Grenzwert auf Uber- oder
Unterstitzung Uberwachen koénnen. Jeder Alarm kann einen optionalen
Relaisausgang S1-S2 zugeordnet werden, Alarme konnen aber auch durch
Ereignisse wie z.B. Hold, Min/Max-Werte gesteuert werden.

Funktionsprinzip der Alarme / Relais

Alarm / Relais x

deaktiviert, Augenblickswert, Min/Max-Wert, Hold-Wert, Totalisatorwert,
gleitender Mittelwert, Konstantenwert, Differenz zwischen
Augenblickswert und Konstantenwert oder eine Aktivierung tiber den
Digitaleingang oder die [O]-Taste

Schaltschwelle

Schwellwert / Grenzwert der Umschaltung

Hysterese

Breite des Fensters zwischen den Schaltschwellen

Arbeitsprinzip

Arbeitsstrom / Ruhestrom
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Sl Grenzwertuberschreitung

altpunkt . . .

A Bei der Grenzwertuberschreitung
o o ist der Alarm S1-S4 unterhalb der
En | 200 4 m e mmme=- - - - Schaltschwelle abgeschaltet und
' wird mit Erreichen der
Schaltschwelle aktiviert.

abgefallen
uabozabue

» Anzeige
Hysterese

s Grenzwertunterschreitung

chaltpunkt . .

A Bei der Grenzwertunterschreitung
o ist der Alarm S1-S4 unterhalb der

............ engeenete Schaltschwelle geschaltet und

wird mit Erreichen der

Schaltschwelle abgeschaltet.

Ein

us|eyebqe

Aus

» Anzeige
Hysterese

Einschaltverzogerung
e Die Einschaltverzégerung wird
10 uber einen Alarm aktiviert und
A Schaltschwelle z.B. 10 Sekunden nach Erreichen
0 g e e der Schaltschwelle geschaltet,
5 eine kurzfristige Uberschreitung
. A Alarm Einschaltverzdogerung 10 s des Schwell- wertes fiihrt nicht zu
Ein einer Alarmierung bzw. nicht zu
einem Schaltvorgang des Relais.
A - 2ot Die Ausschaltverzogerung
5 funktioniert in der gleichen
Weise, halt also den Alarm bzw.
das Relais um die parametrierte
Zeit langer geschaltet
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12. Schnittstellen

Anschluss RS232

Digitalanzeige M3 PC - 9-poliger Sub-D-Stecker
10| RxD ™D [,
9 [ TxD :(:RxD 3
&8 eNnD™  GND |5

Anschluss RS485

Digitalanzeige M3
1200 PC

10| DATAA () |

9 | DATAB (+) l [

8 | GND

Die RS485-Schnittstelle wird Uber eine geschirmte Datenleitung mit verdrillten
Adern (Twisted-Pair) ange- schlossen. An jedem Ende des Bussegmentes muss
eine Terminierung der Busleitungen angeschlossen werden. Diese ist erforderlich,
um eine sichere Datenlbertragung auf dem Bus zu gewahrleisten. Hierzu wird
ein Widerstand (120 Ohm) zwischen den Leitungen Data B (+) und Data A (-)
eingeflgt
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13. Programmierbeispiele

Beispiel fiir die Drehzahleinstellung:

In der Anwendung soll die Drehzahl einer Achse Uber ein Zahnrad mit 30 Zahnen, per
Namursensor erfasst werden. Mit einer Nachkommastelle und der Dimension U/min
soll diese dann dargestellt werden.

Parameter

_EYPIE

Einstellung

Beschreibung

rloltAir]

Rotation — Drehzahlmessung bis 10 kHz

[ PP [T T 130
diolk

Hinweis: Die Eingangsfrequenz darf in diesem Betriebsmodul maximal 9,999 kHz
betragen. Somit ist nur in den seltensten Fallen die Drehzahlparametrierung tUber
Frequenzeinstellung erforderlich.

Anzahl der Zahne

1 Nachkommastelle

|E

Beispiel fur die Positionserfassung:

Ein Langenmesssystem arbeitet Uber einen Inkrementalgeber mit zwei
phasenverschobenen Ausgangs-signalen (typisch A und B) und 100
Impulsen/Umdrehung. Der Achsumfang ist so bemessen, dass sich der Messfaden bei
einer Umdrehung um 6 cm = 60 mm herausziehen Iasst. Die Anzeige soll die relative
Position in Millimeter anzeigen. Es gibt eine Nullposition mit einem Endschalter, der
die Anzeige bei Bedarf neu Nullen soll.

Parameter

| [EIYP
| PP

| Elnld!

d L {n

Hinweis: Die Anzeige startet immer auf der Position Null. Den Parameter DIG.IN ist in
der erweiterten Parametrierung Prof unter der Parametergruppe —FCT — zu finden.

Einstellung
olS| !
0]

| bl

Beschreibung

m

Positionierung — Drehgeber

Y
(=) |

Impulszahl pro Umdrehung

L
al

|
(wa]

Langenanderung pro Umdrehung

Anzeige Null

Beispiel fur die Winkelerfassung:

An einer manuell zu bedienenden Kantbank fur Metallbleche soll der Biegewinkel in
Grad dargestellt werden. Die Vorrichtung befindet sich beim Einschalten der Anzeige
im Nullzustand (0°). Es wird ein Inkrementalgeber mit 360 Impulsen/Umdrehung
eingesetzt.

Parameter

EYPE]
PP

_Eln

Einstellung Beschreibung

Positionierung — Drehgeber

Impulszahl pro Umdrehung

nl
| k=
| =2
ugliugfiun
oo ——
(wn) (] ([

|
o

Winkelsumme pro Umdrehung
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Beispiel: Einstellung nach der Zahnzahl bei unbekannten Drehzahlen

- Drehzahlen liegen zu fast 100% im Bereich 0 bis 30.000 U/min

- Die Zahnzahl variiert (ohne Getriebe) zwischen 1 und 100

- Frequenzaufnehmer gehen in der Automation nie tber 10 kHz (eher 3 kHz)

Man nimmt einfach eine Drehzahl 60 U/min bei 1 Hz an, wobei der wirkliche
Frequenzendwert nicht betrachtet wird.

Unser Beispiel entspricht einer Zahnzahl von 64.
Einstellen der Anzeige

Ausgehend von den Defaulteinstellungen der Anzeige, sind folgende Parameter zu
andern:

Parameter Einstellung Beschreibung

_EIYIP
AinlG
_Eln|
Elnld

r~ E Das Anlegen des Messsignals entfallt

| E] Entspricht 9.9999 kHz

... Angenommener Endwert

S

m
Ii

i

5
(TN

Bl
m

[ ]
m
]
N
I
o

Entspricht 64 Zahnen

=]
N

Soll die Frequenz mit einer Nachkommastelle dargestellt werden, so ist bei dieser
Einstellung als Endwert eine 60 zu wahlen.

Parameter Einstellung Beschreibung

ﬁ Das Anlegen des Messsignals entfallt
Entspricht 9.9999 kHz

Angenommener Endwert

[ |
|
LC
g
m
!

i
:
ek

1 Nachkommastelle

| ElnldA | [D00B|Y| | Entspricht 64 Zahnen

Beispiel: Drehzahl einer Maschinenwelle

Auf einer Welle sind 4 Zahne im Winkel von 90° zueinander zur Drehzahlerfassung
angebracht. Uber einen Naherungsschalter werden die Zahne erfasst und durch die
Frequenzanzeige wird ausgewertet, welche die Drehzahl in U/min darstellen soll. Als
Drehzahlbereich der Maschine ist 0...3600 U/min vorgegeben.
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Berechnen der Eingangsfrequenz

Zahnezahl =4
Drehzahl = 3600 U/min
Enddrehzahl [=—2—]
Endfrequenz [Hz] = in X Zahnezahl
60 [——]X1U
[ min I
3600 —<
Endfrequenz [Hz] = mn X4 =240 Hz
60 —— x 1U
min

Einstellen der Anzeige

Ausgehend von den Defaulteinstellungen der Anzeige, sind folgende Parameter zu
andern:

Parameter Einstellung Beschreibung

Da die Eingangsfrequenz bekannt ist, muss die Anzeige
| ‘HHPEl |F|r [Elcm'ﬂ nicht an der Messstrecke angelernt werden.

~RRIGIE| | | 100EID | pie Endfrequenz liegt im Bereich von 100,00...999,99 Hz.
M Als Endwert soll eine Drehzahl von 3600 angezeigt werden.

| Elnd| | [ [36I00]

| E |ﬁ d F,'| Eﬂﬂlﬂﬂ, Die Endfrequenz fiir den Anzeigewert 3600 ist 240,0 Hz.
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14.

Sicherheitshinweise

/1N

Bitte lesen Sie folgenden Sicherheitshinweise und die Montage Kapitel 6 vor der
Installation durch und bewahren Sie diese Anleitung als kinftige Referenz auf.

BestimmungsgemaRe Verwendung

Das DAG-Gerat ist fur die Auswertung und Anzeige von Sensorsignalen
bestimmit.

Bei nicht bestimmungsgemaRer Verwendung oder Bedienung kann es zu
Personen- und/oder Sachschaden kommen.

Kontrolle des Gerates

Die Gerate werden vor dem Versand Uberpruft und in einwandfreiem Zustand
verschickt. Sollte an dem Gerat ein Schaden sichtbar sein, empfehlen wir eine
genaue Uberprifung der Transportverpackung. Informieren Sie bei einer
Beschadigung bitte umgehend den Lieferanten.

Installation

Das DAG-Gerat darf ausschlielich durch eine Fachkraft mit entsprechender
Qualifikation, wie z.B. einem Industrieelektroniker oder einer Fachkraft mit
vergleichbarer Ausbildung, installiert werden.

Installationshinweise

In der unmittelbaren Nahe des Gerates durfen keine magnetischen oder
elektrischen Felder, z.B. durch Transformatoren, Funksprechgerate oder
elektrostatische Entladungen auftreten.

Die Absicherung der Versorgung sollte einen Wert von 0,5 A trage nicht
uberschreiten.

Induktive Verbraucher (Relais, Magnetventile, usw.) nicht in Geratenahe
installieren und durch RC-Funkenloschkombinationen bzw. Freilaufdioden
entstoren.

Eingangs-/Ausgangsleitungen raumlich getrennt voneinander und nicht parallel
zueinander verlegen. Hin- und Ruckleitungen nebeneinander fuhren. Nach
Méoglichkeit verdrillte Leitungen verwenden. So erhalten Sie die genausten
Messergebnisse.

Bei hoher Genauigkeitsanforderung und kleinem Messsignal sind die
FuUhlerleitungen abzuschirmen und zu verdrillen. Grundsatzlich sind diese nicht
in unmittelbarer Nahe von Versorgungsleitungen von Verbrauchern zu verlegen.
Bei der Schirmung ist diese nur einseitig auf einem geeigneten
Potenzialausgleich (in der Regel Messerde) anzuschliel3en.
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« Das Gerat ist nicht fur die Installation in explosionsgefahrdeten Bereichen
geeignet.

«Ein vom Anschlussplan abweichender elektrischer Anschluss kann zu
Gefahren fur Personen und zur Zerstorung des Gerates fuhren.

« Der Klemmenbereich der Gerate zahlt zum Servicebereich. Hier sind
elektrostatische Entladungen zu vermeiden. Im Klemmenbereich konnen
durch hohe Spannungen gefahrliche Korperstrome auftreten, weshalb
erhohte Vorsicht geboten ist.

« Galvanisch getrennte Potenziale innerhalb einer Anlage sind an einem
geeigneten Punkt aufzulegen (in der Regel Erde oder Anlagenmasse).
Dadurch erreicht man eine geringere Storempfindlichkeit gegen eingestrahlte
Energie und vermeidet gefahrliche Potenziale die sich auf langen Leitungen
aufbauen oder durch fehlerhafte Verdrahtung entstehen konnen.
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15. Fehlerbehebung

Fehler-
beschreibung

MaRnahmen

Das Gerat zeigt
einen permanenten
Uberlauf an.

+ Die Eingangsfrequenz ist zu hoch fur den gewahlten Frequenzbereich. Korrigieren Sie RANGE
entsprechend.

Storimpulse fuhren zu einer erhéhten Eingangsfrequenz, aktivieren Sie bei kleineren
Frequenzen FLFRO oder schirmen Sie die Sensorleitung.

Ein mechanischer Schaltkontakt prelit. Aktivieren Sie Frequenzfilter FLFRT mit 10 oder 20kHz.
Die Anzeige ist fehlerhaft unter ,TYPE' gleich ,SENS.F' angelernt. Fehlerbehebung siehe unten.

Das Gerat zeigt
einen permanenten
Unterlauf an.

I8 o o

Es wurde eine Offsetfrequenz ,OFFSA” grofder O Hz bzw. ein Living Zero gewahit, wobei keine
Frequenz anliegt. Uberprifen Sie die Sensorleitungen oder setzen Sie den ,OFFSA" auf 0 Hz.
Der Anzeigenunterlauf DLUND wurde zu hoch gewahit. Passen Sie den entsprechenden
Parameter an.

Die Anzeige ist fehlerhaft unter ,TYPE gleich SENS.F angelernt. Fehlerbehebungen siehe
unten.

Der Anzeigewert
springt sporadisch.

Storungen fuhren zu kurzzeitigen Anzeigesprungen. Verwenden Sie bei kleinen Frequenzen
den Frequenzfilter FLFRO', wahlen eine hohere Messzeit oder verwenden die gleitende
Mittelwertbildung.

Die zu erfassenden Zahne auf einer Welle sind nicht genau verteilt bzw. werden nicht genau
genug erfasst. Benutzen Sie die gleitende Mittelwertbildung ,AVG" gegebenenfalls mit der
Dynamikfunktion ,STEF'. Dabei muss der Anzeigewert DISPL" auf AVG eingestellt sein.

Die Anzeige bleibt
auf Null stehen.

Der Sensor ist nicht korrekt angeschlossen. Prifen Sie die Anschlussleitungen und
gegebenenfalls die benutzte Geberversorgung. Am besten direkt an den Schraubklemmen der
Anzeige!

Ein PNP- bzw. NPN-Ausgang erreicht nicht die geforderten Schaltschwellen. Uberpriifen Sie
mit einem Multimeter die Spannung zwischen Klemme 2 und 3. Je nach Signalform sollte sie
in der Regel zwischen 4 V und 15 V liegen. Die Schaltschwellen lassen sich sicherer mit
einem Oszilloskop prifen. Sehen Sie bei Bedarf einen externen Pull-up bzw. Pull-down vor.
Ein Namur-Sensor reagiert nicht. Uberpriifen Sie den Abstand des Sensors vom Zahn bzw.
Marke und messen Sie gegebenenfalls die Spannung zwischen 1 und 3. Im offenen Zustand
muss die Eingangsspannung kleiner 2,2 V sein und im aktiven Zustand grofter 4 6 V.

Der Eingangsfrequenzbereich ist zu hoch gewahit. Verringern Sie den Frequenzbereich
LRANGE" auf eine niedrigere Grole.

Der aktivierte Frequenzfilter FLFRO' unterdriickt die relevanten Impulse. Erhdhen Sie die
Filterfrequenz AFALFRO' oder benutzen Sie die Tastenverhaltnisanpassung FLRAT . Sollte dies
auch nicht funktionieren, deaktivieren Sie zeitweise den Frequenzfilter mit FLFRO" gleich NO".
Die Anzeige ist fehlerhaft unter ,TYPE" gleich SENS.F' angelernt. Wechseln Sie in den ,TYPE
LFREOU und geben Sie den vermuteten Frequenzbereich RANGE" und die entsprechenden
Start- und Endwerte END', OFFS’, ENDA', und OFFSA" vor. Uberprifen Sie damit, ob ein
Frequenzsignal am Eingang anliegt.

0

.

.

Das Gerat zeigt
LHELP' in der 7-
Segmentanzeige

+ Das Gerat hat einen Fehler im Konfigurationsspeicher festgestellt, fiUhren Sie einen Reset auf
die Defaultwerte durch und konfigurieren Sie das Geréat entsprechend lhrer Anwendung neu.

Prog.-Nummern far
die Parametrierung
des Eingangs sind
nicht verfigbar

+ Die Programmiersperre ist aktiviert
« Korrekten Code eingeben

Das Gerat zeigt
LERRT in der 7-
Segmentanzeige

« Bei Fehlern dieser Kategorie bitte den Hersteller kontaktieren.

Das Gerat reagiert
nicht wie erwartet.

= Soliten Sie sich nicht sicher sein, dass zuvor das Gerat schon einmal parametriert wurde,
dann stellen Sie den Auslieferungszustand wie im Kapitel 6 beschrieben ist wieder her.
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16. Technische Daten

Siehe Datenblatt - Giber den QR-Code auf dem Gerat oder tiber www.kobold.com

17. Bestelldaten

Siehe Datenblatt - iber den QR-Code auf dem Gerat oder uber www.kobold.com

18. Abmessungen

Siehe Datenblatt - Giber den QR-Code auf dem Gerat oder tiber www.kobold.com
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19. Entsorgung

Hinweis!
e Umweltschaden durch von Medien kontaminierte Teile vermeiden
e Gerat und Verpackung umweltgerecht entsorgen

e Geltende nationale und internationale Entsorgungsvorschriften und
Umweltbestimmungen einhalten.

Batterien

Schadstoffhaltige Batterien sind mit einem Zeichen, bestehend aus einer
durchgestrichenen Mulltonne und dem chemischen Symbol (Cd, Hg, Li oder Pb)
des fur die Einstufung als schadstoffhaltig ausschlaggebenden Schwermetalls
versehen:

Cd! Hg? Pb’ Li*

.,,Cd" steht fir Cadmium.

. »,Hg" steht fiir Quecksilber.
.,,Pb" steht fur Blei.

.,,Li" steht fiir Lithium

AW N —

Elektro- und Elektronikgerate
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20. EU-Konformitatserklarung

Wir, Kobold Messring GmbH, Hofheim-Ts., Bundesrepublik-Deutschland, erklaren,
dass das Produkt

Digitales Anzeigegerat Typ: DAG-M3F

mit den unten angefuhrten Normen Ubereinstimmt:

EN 61010-1:2010+A1:2019+A1:2019/AC:2019
Sicherheitsbestimmung fir elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgerate

EN 61326-1:2013
Storfestigkeit mit der Prifanforderung flr den Gebrauch in industriellen Bereichen

EN IEC 63000:2018

Beschrankung der Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe in Elektro- und
Elektronikgeraten

und folgende EG-Richtlinien erfullt:

2014/35/EU Niederspannungsrichtlinie
2014/30/EU Elektromagnetische Vertraglichkeit
2011/65/EU RoHS (Kategorie 9)

2015/863/EU Delegierte Richtlinie (RoHS Il1)

et

H. Volz M. Wenzel
Geschaftsfuhrer Prokurist

Hofheim, den 03. Feb. 2023
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21. UK Declaration of Conformity

We, KOBOLD Messring GmbH, Hofheim-Ts, Germany, declare under our sole
responsibility that the product:

Digital Indicator and Controller Model: DAG-M3F

to which this declaration relates is in conformity with the standards noted below:

BS EN 61010-1:2010+A1:2019
Safety requirements for electrical equipment for measurement, control, and
laboratory use. General requirements

BS EN 61326-1:2013
Electrical equipment for measurement, control and laboratory use. EMC
requirements. General requirements

BS EN IEC 63000:2018

Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products
with respect to the restriction of hazardous substances.

Also, the following UK guidelines are fulfilled:

S.1. 2016/1091 Electromagnetic Compatibility Regulations 2016
S.l. 2016/1101 Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016
S.1. 2012/3032 The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances

in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

H. Volz M. Wenzel
General Manager Proxy Holder

Hofheim, 05 June 2023
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22. Anhang MODBUS Gerateschnittstelle

MODBUS Geriiteschnittstelle der M-Anzeige-Serie

Schnittstellenparameter - 1 Start-, 8 Daten-, 1 Stopbit, no parity, 9600 baud

Kompatibilitat - Die Schnittstelle ist zum MODBUS Protokoll der Firma Modicon kompatibel. Das heifst, dass
alle Register eine Grolke von 16-Bit haben. Gréliere Datentypen werden dann durch mehrer Register
hintereinander belegt. Es wird auch ein nicht-Modicon-kompatibler-Modus unterstitzt. In diesem Modus
belegt jeder Datentyp nur ein Register das der DatentypgréRe entspricht (minimum ist aber immer 16-Bit).

Info: Modicon - Firma, die die erste SPS hergestellt hat, jetzt Schneider-Electric

Hinweis: Ein Zugriff auf Datentypen die mehrere Register belegen muss immer in einem Schreib-/Lesezugriff
erfolgen und darf nicht auf mehrer Schreib-/Lesezugriffe verteilt werden !

Gerateadresse - Als Gerateadresse kann ein Wert zwischen 1 und 247 benutzt werden. Auf Adresse 0 kann
man mehrere Gerate gleichzeitig (broadcast) erreichen, wenn die entsprechende Funktion unterstatzt wird
(kein Empfang moglich, zum Bsp. Geratereset).

Ubertragungsmodus - Die Geréte unterstitzen den RTU-Modus (binére Daten, default) und den ASCII-
Modus (alphanumerische Zeichen - hexadezimal). Der RTU-Modus ist schneller weil weniger Bytes Ubertra-
gen werden mussen aber dafur Zeitkritischer. Der ASCII-Modus eignet sich besser bei der Kommunikation
mit PC basierten Systemen, da diese oft nicht die zeitkritischen Bedingungen far den RTU-Modus erfillen
konnen.

Hinweis: Die Geratekonfiguration mit dem PM-Tool ist nur im ASCII-Modus maglich.

Unterstiitzte Datentypen

Name Zahlenbereich SpeichergroRe | Registeranzahl im Registeranzahl im
Modicon nicht Modicon
kompatiblen Modus |kompatiblen Modus

INTO8 -128.127 2 Byte 1 1

UINTO8 0..255 2 Byte 1 1

INT16 -32768..32767 2 Byte 1 1

UINT16 0..65535 2 Byte 1 1

INT32 -2147843648.. 4 Byte 2 1

2147843647
UIN32 0..4294967295 4 Byte 2 1
INT64 -9223372036854775808.. | 8 Byte 4 1
9223372036854775807
FLOAT -1+3.4028234606¢-/+38 |4 Byte 2 1
Adressbereiche

Bereich Verwendung

hex dec

0x0000 .. Ox3FFF |0 .. 16383 reserviert (nicht-Modicon-kompatibler-Modus)

0x4000 .. Ox4FFF | 16383 .. 20497 16-Bit Integer ohne Nachkommastelle
0x5000 .. OxSFFF | 20480 .. 24575 |reserviert

0x6000 .. Ox6FFF | 24576 .. 28671 32-Bit Integer ohne Nachkommastelle
0x7000 .. OxTFFF |28672 .. 32767 | 32-Bit Float

0x8000 .. OxFFFF |32768 .. 65535 |reserviert
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Unterstitzte Funktionscodes

Code Funktion Bemerkung

0x03 READ HOLDING REGISTERS zum Bsp. Messwerte und Alarmstatus
auslesen

0x04 READ INPUT REGISTER gleiche Funktion wie Code 0x03

0x08 DIAGNOSTIC Geratediagnose

0x10 WRITE MULTIPLE REGISTERS zum Bsp. Messwerte und Alarmstatus zur
Anzeige Ubertragen
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Registerbeschreibung

|Adressberelch 0x4000 .. 0x4FFF - 16 bit Register

Name Index |Zugriffs- |Min/Max-Wert |Bemerkung
modus | Datentyp

Messstellennummer 0x4400 |riw 0..65535 Anwenderdefinierte Identifikation
UNIT16

Funktion

o
=

Alarmstatus 0x4500 | r/w 0..65535
UNIT16

Alarm 1 aktiv

Alarm 2 aktiv
Alarm 3 aktiv
Alarm 4 aktiv
Alarm Saktiv
Alarm 6 aktiv
Alarm 7 aktiv
Alarm 8 aktiv

15 |reserviert

@ N | e W N =0

Relaisstatus 0x4600 |r/- 0..65535
UNIT16

Funktion

-
g

Relais 1 aktiv

Relais 2 aktiv

Relais 3 aktiv
Relais 4 aktiv

Relais 5aktiv

Relais 6 aktiv
Relais 7 aktiv
Relais 8 aktiv
15 |reserviert

@ N O EWN = O

Anzeigehelligkeit 0x4700 |riw 0..15 0 = geringste Anzeigehelligkeit
15 = grofite Anzeigehelligkeit

Hinweis: Auf 4-stelligen Anzeigen ist der Minimalwert -2000 und der Maximalwert 10000.

Der Anzeigebereich ist auf 4-stelligen Anzeigen von -1999 bis 9999 und auf 5-stelligen -19999 bis 99999
beschrankt. Ein Messwert von -20000 oder 100000 (bzw. -2000 oder 10000 auf 4-stelligen Anzeigen)
signalisert einen Unterlauf bzw. Uberlauf des Messbereichs. Entsprechendes ist auch gultig, wenn auf der
letzten Stelle der Anzeige ein Symbol einer Maleinheit eingeblendet wird.

Adressbereich 0x6000 .. 0x6FFF - 32 bit Register

Name Index | Zugriffs- | Min/Max-Wert Bemerkung
modus |Datentyp
Zeitstempel Low-Word 0x6000 |riw 0..35999 Wird nach jeder Messung aktuali-
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Zeitstempel High-Word 0x6001 UINT32 siert, Auflésung 10 ms, Uberlauf
auf Null nach einer Stunde.

Fieldvalue Low-Word 0x6002 |r/- 0..4294967295 aktueller unskalierter Messwert

Fieldvalue High-Word 0x6003 UINT32

Prozessvalue Low-Word 0x6004 |riw -20000..100000 | aktueller skalierter Messwert

Prozessvalue High-Word 0x6005 INT32

Prozessvalue-Min Low-Word | 0x6006 |rfw -20000..100000 |kleinster aufgetretener Messwert

Prozessvalue-Min High-Word | 0x6007 INT32

Prozessvalue-Max Low-Word | 0x6008 |riw -20000..100000 |groiter aufgetretener Messwert

Prozessvalue-Max High-Word | 0x6009 INT32

Prozessvalue-Tot Low-Word | 0x600A | riw -20000..100000 | Totalisator (nur skalierter Anzei-

Prozessvalue-Tot High-Word | 0x600B INT32 gewert)

Prozessvalue-Hid Low-Word | 0x600C |r/- -20000..100000 |Holdvalue

Prozessvalue-Hid High-Word | 0x600D INT32

Prozessvalue-Avg Low-Word |0x600E |r/- -20000..100000 | Durchschnittswert

Prozessvalue-Avg High-Word | 0x600F INT32

Prozessvalue-Abs Low-Word |0x6010 |r/- -20000..100000 |Absolutwert

Prozessvalue-Abs High-Word | 0x6011 INT32

Prozessvalue-Nom Low-Word |0x6012 |riw -20000..100000 Nominalwert

Prozessvalue-Nom High-Word | 0x6013 INT32

Prozessvalue-Diff Low-Word | 0x6014 |r/- -20000..100000 Differenzwert

Prozessvalue-Diff High-Word | 0x6015 INT32

Grenzwert Alarm 1 Low-Word | 0x6500 |riw -19999..99999

Grenzwert Alarm 1 High-Word | 0x6501 INT32

Grenzwert Alarm 2 Low-Word | 0x6502 |riw -19999..99999

Grenzwert Alarm 2 High-Word | 0x6503 INT32

Grenzwert Alarm 3 Low-Word | 0x6504 |riw -19999..99999

Grenzwert Alarm 3 High-Word | 0x6505 INT32

Grenzwert Alarm 4 Low-Word |0x6506 | riw -19999..99999

Grenzwert Alarm 4 High-Word | 0x6507 INT32

Grenzwert Alarm 5 Low-Word | 0x6508 |riw -19999..99999

Grenzwert Alarm 5 High-Word | 0x6509 INT32

Grenzwert Alarm 6 Low-Word |0x650A | riw -19999..99999

Grenzwert Alarm 6 High-Word | 0x650B INT32

Grenzwert Alarm 7 Low-Word | 0x650C |riw -19999..99999

Grenzwert Alarm 7 High-Word | 0x650D INT32

Grenzwert Alarm 8 Low-Word |0x650E |riw -19999..99999

Grenzwert Alarm 8 High-Word | 0x650F INT32

Adressbereich 0x7000 .. 0x7FFF - 32 bit float Register
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Name Index |Zugriffs- | Min/Max-Wert |Bemerkung
modus | Datentyp
Zeitstempel Low-Word 0x7000 |r/- 0..35999 wird nach jeder Messung aktualisert,
FLOAT Auflésung 10 ms, Uberlauf auf Null
Zeitstempel High-Word 0x7001 nach einer Stunde
Prozessvalue Low-Word 0x7004 |r/- -20000..100000 |aktueller skalierter Messwert
Prozessvalue High-Word 0x7005 FLOAT
Prozessvalue-Min Low-Word | 0x7006 |r/- -20000..100000 |Kkleinster aufgetretener Messwert
Prozessvalue-Min High-Word | 0x7007 FLOAT
Prozessvalue-Max Low-Word |0x7008 |r/- -20000..100000 |groBter aufgetretener Messwert
Prozessvalue-Max High-Word |0x7009 FLOAT
Prozessvalue-Tot Low-Word | 0x700A |r/- -20000..100000 | Totalisator
Prozessvalue-Tot High-Word | 0x700B FLOAT
Prozessvalue-Hld Low-Word | 0x700C |r/- -20000..100000 |Holdvalue
Prozessvalue-Hld High-Word | 0x700D FLOAT
Prozessvalue-Avg Low-Word | 0x700E |r/- -20000..100000 |Durchschnittswert
Prozessvalue-Avg High-Word |0x700F FLOAT
Prozessvalue-Abs Low-Word |0x7010 |r/- -20000..100000 |Absolutwert
Prozessvalue-Abs High-Word |0x7011 FLOAT
Prozessvalue-Nom Low-Word |0x6012 |r/- -20000..100000 |Nominalwert
Prozessvalue-Nom High-Word | 0x6013 FLOAT
Prozessvalue-Diff Low-Word  |0x6014 |r/- -20000..100000 |Differenzwert
Prozessvalue-Diff High-Word | 0x6015 FLOAT
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Protokoll

Allgemeine Form der Telegramme:

MODBUS-RTU
Geriteadresse Funktion Daten CRC-Wert
1 Byte 1Byte n Bytes 2 Bytes
MODBUS-ASCII
Start Geriteadresse Funktion Daten LRC-Wert Ende
" 2 Zeichen 2 Zeichen n x 2 Zeichen 2 Zeichen nn'

Info: Im ASCII-Modus wir jeweils ein Byte mit 2 Zeichen in hexadezimaler Codierung ('00..FF') dargestelit.

Telegrammformate:

Funktion 0x03 (Register lesen) - Anforderung

Adresse  Funktion |Daten Priifsumme
| Startadresse | Anzahl Register
High-Byte | Low-Byte | High-Byte | Low-Byte | Low-Byte | High-Byte
0xnn 0x03 0xnn 0xnn Oxnn 0xnn 0xnn Oxnn |
Funktion 0x03 (Register lesen) - Antwort
Adresse  Funktion Daten Priifsumme
Anzahl | Registern+0 | ... | Registern+ X
Elytes High- Low- High- Low- Low-Byte High-Byte
nn — Anzahl By‘le By‘l& Byle By‘le
Register x 2
0xnn 0x03 Oxnn 0xnn Oxnn Oxnn | 0xnn 0xnn Oxnn
Funktion 0x10 (Register schreiben) - Anforderung
Adresse Funk- Daten Prifsumme
tion Startadresse |Anzahl Anzahl |Registern+0 | ... |Registern + X
Register Bytes =
High- | Low- | High- | Low- |ANZaN1 | ion 1 Low- High- | Low- | Low- | High-
Byte | Byte | Byte | Byte ?gglsler Byte Byte Byte Byte | Byte | Byte
0xnn 0x10 | Oxnn | Oxnn | Oxnn - Oxnn | Oxnn | Oxnn | Oxnn Oxnn | Oxnn | Oxnn | Oxnn
Funktion 0x10 (Register schreiben) - Antwort
Adresse Funktion  Daten Priiffsumme
Startadresse |Anzahl Register
| High-Byte | Low-Byte | High-Byte | Low-Byte | Low-Byte | High-Byte
| Oxnn 0x10 0xnn 0xnn Oxnn 0xnn 0xnn 0xnn |
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Telegramm-Beispiele

Lesen eines 32-Bit Wertes

MODBUS Gerateadresse 1, Registerindex 0x6000, Anzahl Register 2, Ruckgabewert 250000 (0x0003D090)

Protokoll: MODBUS-RTU

Anforderung (Request)

Adresse Funktion Daten Priifsumme
Startadresse |Anzahl Register ‘
High-Byte |Low-Byte |[High-Byte |[Low-Byte |Low-Byte |High-Byte
0x01 0x03 0x60 0x00 0x00 0x02 0xnn oxnn |
Antwort (Response)
Adresse  Funktion Daten Priiffsumme
Anzahl |Low-Word | High-Word
‘ ByteS |ijigh-Byte |Low-Byte |High-Byte |Low-Byte |Low-Byte | High-Byte
| 0x01 0x03 0x04 | OxDO | O0x90 | Ox00 | O0x03 oxnn Oxnn |
Protokoll: MODBUS-ASCII
Anforderung (Request)
Start  Funktion Daten Prifsumme Ende
Startadresse | Anzahl Register
| | | High-Byte | Low-Byte | High-Byte | Low-Byte
" 0" | '3 6 0 o 0 0 0 o 2 n | n | CR| LF
0x3A | 0x30 | 0x33 | Ox36 | Ox30 | Ox30 | Ox30 | Ox30 | Ox30 | Ox30 | Ox32 | Oxnn | Oxnn | Ox0OD | Ox0A
Antwort (Response)
Start  Funktion | Daten Priifsumme Ende
Anzahl | Low-word | High-word
| | [B“es |High-Byte |Low-Byte |High-Byte |Low-Byte
':' 0 | 3|0 |4 |D|0 |9 |0 |0 |0 |03 |™" | |CR|LF
O0x3A | Ox30 | 0x33 | Ox30 | 0x34 | Ox44 | Ox30 | 0x39 | Ox30 | Ox30 | Ox30 | 0x30 | 0x33 | Oxnn | Oxnn | Ox0D | Ox0A
Schreiben eines 32-Bit Wertes

MODBUS Gerateadresse 1, Registerindex 0x6002, Anzahl Register 2, Wert 190000 (0x0002E630)
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Protokoll: MODBUS-RTU

Anforderung (Request)

Adresse Funk- |Daten Priifsumme
fion  iartadresse | Anzahl Anzahl Low-Word |High-Word
Register Bytes
High- |Low- High- |Low- High- |Low- High- |Low- Low- |High-
Byte Byte Byte Byte Byte Byte Byte Byte Byte |Byte
0x01 0x10 | Ox60 | Ox02 | Ox00 | Ox02 | Ox04 | OxE6 - 0x30 | 0x00 | 0x02 | Oxnn | Oxnn

Antwort (Response)

Adresse F_unk- Daten Prifsumme
tion - startadresse | Anzahl Register
‘ High-Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte Low- |High-
Byte |Byte
0x01 0x10 0x60 0x02 0x00 0x02 Oxnn | Oxnn

Hinweis: Man beachte, dass im Modicon-kompatiblen-Modus, bei den 16-Bit Werten der Registeradressen
(Index), Registeranzahl und Registerinhalt, immer das High-Byte zuerst Gbetragen wird. Im Gegensatz dazu
wird bei 32-Bit Werten das Low-Word zuerst Ubertragen. Das wird auch fur den Datentyp FLOAT so
gehandhabt.
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Fehlercodes

Das Modbus-Protokoll sieht in bestimmten Fallen die Ubertragung von Fehlercodes vor.

Fehlercode |Beschreibung
0x01 Funktionscode wird nicht unterstutzt
0x02 Registeradresse/Registerindex unzulassig
0x03 Datenwert unzulassig (zum Beispiel Registeranzahl oder TelegrammgrofRe unzuldassig)
0x04 allgemeiner Geratefehler (zum Beispiel Min/Max-Wert tberschritten)

Ist die Prifsumme Fehlerhaft, so sendet das Gerate keine Antwort auf die Anfrage. Dieses Verhalten soll ein

Timeout auf der Gegenseite erzeugen.

Antwort (Response) - Fehlertelegramm

Adresse Funktion Fehlernummer Priifsumme
Low-Byte High-Byte
0x01 0x83 0x04 Oxnn 0xnn

Ein Fehler wird durch ein gesetztes Bit 7 im Funktionscode bei der Antwort signalisiert.
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Geratediagnose

Diagnosefunktionen

Subfunktion | Daten Beschreibung

0x0000 0x0000 Antworten mit den geleichen Daten (Echofunktion - Verbindungstest)

0x0001 0x0000 startet Geratereinitialisierung

0x0001 startet Geratereset

0x0002 0x0000 ruft den Inhalt des Diagnoseregisters ab (s.u.)

0x000A 0x0000 setzt alle Fehlerzahler und das Diagnoseregister auf Null

0x000B 0x0000 ruft den Zahlwert fur alle empfangenen Anfragen ab

0x000C 0x0000 ruft den Zahlwert fur alle empfangenen Anfragen mit Prifsummenfehler ab

0x000D 0x0000 ruft den Zahlwert fur alle gesendeten Fehlerantworten ab

0x000E 0x0000 ruft den Zahlwert fur alle empfangenen Anfragen mit tbereinstimmender
Gerateadresse oder Gerateadresse Null (broadcast) ab

0x000F 0x0000 ruft den Zahlwert fur alle empfangenen Anfragen mit der Gerateadresse Null
(broadcast) ab

0x0010 0x0000 wie Subfunktion 0x000D

0x0012 0x0000 ruft den Zahlwert fur aufgetretene Puffertiberldufe ab

0x0014 0x0000 setzt den Zahlwert fur aufgetretene Puffertiberlaufe auf Null

Anfrage (Request) / Antwort (Response) - Diagnosefunktion

Adresse Funktion  Daten Prifsumme
Subfunktion | Daten
High-Byte |Low-Byte High-Byte |Low-Byte |Low-Byte High-Byte
0x01 0x08 0x00 0x00 0x00 0x00 0xnn 0xnn

Diagnosticregister

Bitnummer |Beschreibung

0 Zeitiberschreitung beim Datenempfang (Datenempfangsmodus fur Prozesswerte)
1 Messbereichsuberschreitung
2.15 reserviert

Hinweis: Die Bits im Diagnosticregister bleiben so lange gesetzt, bis diese durch das Senden der
Subfunktion 0x000A zurtckgesetzt werden.
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