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Herstellung und Vertrieb durch:

Kobold Messring GmbH
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2. Hinweis

Diese Bedienungsanleitung vor dem Auspacken und vor der Inbetriebnahme lesen
und genau beachten.

Die Bedienungsanleitungen auf unserer Website www.kobold.com entsprechen
immer dem aktuellen Fertigungsstand unserer Produkte. Die online verfugbaren
Bedienungsanleitungen koénnten bedingt durch technische Anderungen nicht
immer dem technischen Stand des von Ihnen erworbenen Produkts entsprechen.
Sollten Sie eine dem technischen Stand lhres Produktes entsprechende
Bedienungsanleitung bendtigen, kdnnen Sie diese mit Angabe des zugehdrigen
Belegdatums und der Seriennummer bei uns kostenlos per E-Mail
(info.de@kobold.com) im PDF-Format anfordern. Wunschgemafl kann Ihnen die
Bedienungsanleitung auch per Post in Papierform gegen Berechnung der
Portogebuhren zugesandt werden.

Bedienungsanleitung, Datenblatt, Zulassungen und weitere Informationen uber
den QR-Code auf dem Gerat oder Uber www.kobold.com

Die Gerate durfen nur von Personen benutzt, gewartet und instandgesetzt werden,
die mit der Bedienungsanleitung und den geltenden Vorschriften Uber
Arbeitssicherheit und Unfallverhitung vertraut sind.
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3. Kontrolle der Gerate

Die Gerate werden vor dem Versand kontrolliert und in einwandfreiem Zustand
verschickt. Sollte ein Schaden am Gerat sichtbar sein, so empfehlen wir eine
genaue Kontrolle der Lieferverpackung. Im Schadensfall informieren Sie bitte
sofort den Paketdienst/Spedition, da die Transportfirma die Haftung fur
Transportschaden tragt.

Lieferumfang:
Zum Standard-Lieferumfang gehdren:
¢ Digitales Anzeige-/Steuergerat Typ: DAG-M3V

4. BestimmungsgemafRe Verwendung

Ein stérungsfreier Betrieb des Gerats ist nur dann gewahrleistet, wenn alle Punkte
dieser Betriebsanleitung eingehalten werden. Fur Schaden, die durch
Nichtbeachtung dieser Anleitung entstehen, kénnen wir keine Gewahrleistung
Ubernehmen.

5. Kurzbeschreibung

Das Schalttafeleinbauinstrument DAG-M3V ist eine 5-stellige Anzeige flr
Gleichspannungs- bzw. Gleichstrom-signale und einer  visuellen
Grenzwertiberwachung Uber das Display. Die Konfiguration erfolgt tber vier
Fronttaster. Eine integrierte Programmiersperre  verhindert unerwinschte
Veranderungen von Parametern und lasst sich Uber einen individuellen Code
wieder entriegeln. Optional stehen folgende Funktionen zur Verfugung: eine
Versorgung fur den Sensor, ein Digitaleingang zum Auslésen von Hold (Tara), ein
Analogausgang und Schnittstellen zur weiteren Auswertung in der Anlage.

Mit den zwei galvanisch getrennten Schaltpunkten (optional) kénnen frei
konfigurierbare Grenzwerte Uberwacht und an eine Ubergeordnete Leitwarte
gemeldet werden. Der elektrische Anschluss erfolgt riickseitig tUber Steckklemmen.
Auswahlbare Funktionen wie z.B. die Abfrage des min/max.-Wertes, eine
Mittelwertbildung der Messsignale, eine Nominal- bzw. Sollwertvorgabe, eine
direkte Grenzwertverstellung im Betriebsmodus und zusatzliche Messstutzpunkte
zur Linearisierung runden das moderne Geratekonzept ab.

DAG-M3V K08/0623 Seite 5



DAG-M3V

6. Montage

Bitte lesen Sie vor der Montage die Sicherheitshinweise auf Seite 36 durch und
bewahren Sie diese Anleitung als kunftige Referenz auf.

1. Nach Entfernen der Befestigungselemente das Gerat einsetzen.

2. Dichtung auf guten Sitz Uberprufen.

3. Befestigungselemente wieder einrasten und Spannschrauben per Hand
festdrehen. Danach mit dem Schraubendreher eine halbe Umdrehung weiter
anziehen.

ACHTUNG! Drehmoment sollte max. 0,1 Nm nicht Ubersteigen!

Dimensionszeichen sind vor dem Einbau iiber einen seitlichen Kanal
austauschbar!
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7. Elektrischer Anschluss

Typ DAG-M3V8... Versorgung 100-240 VAC 50/60Hz, DC +10%
Typ DAG-M3V7... Versorgung 10-40 VDC galv. getrennt, 18-30 VAC 50/60Hz

I — +
> < =
g E =°
+ 8 10-40VDC
A 1 oder
i 100-240VAC
¥
Signaleingange N L
A e————cl S —
Optionen: 2 L
@IO|D)| | ®|O|)] oter (B @] oter DD |@)] oser | D) (D)| ()| | GD](2|G)
+ - |+ > > < | | | | | | Relais 2 Relais 1
S B R o a a - TR )
Geberver- = z X = z @
sorgung by (L] [T] ‘E .E
3 s 8
init alai Analogausgang Schnittstelle RS 232 Schnittstelle RS485
Lotaleingang | | ge—— {Modbus Protokoll)  (Modbus Protokoll)
Alternativ zu Analogausgang
Anschlussbeispiele

Im Folgenden finden Sie einige Anschlussbeispiele in denen praxisnahe

Anwendungen dargestellt sind. Gerate mit Strom- bzw. Spannungseingangen,
ohne Geberversorgung.

DAG-M3V in Verbindung mit einem
2-Leiter-Sensor 4-20 mA

90/0/0/0)0/00/00)T/D)|® O

"

Transmitter

- +
10-40 VDC

DAG-M3V in Verbindung mit einem
3-Leiter-Sensor 0-10V

0/0]0/0/0/0/0/0/0)CI0CE/T®
I,

Transmitter

& +
10-40 VDC
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DAG-M3V in Verbindung mit
einem 3-Leiter-Sensor 0/4-20 mA

0.0]0/0/0)(0]0)0 00V E/DIO

5
)i ~'+

Transmitter 10-40 VDC

DAG-M3V-Gerate
mit Strom- bzw. Spannungseingang in Verbindung mit 24 VDC Geberversorgung

2-Leiter-Sensor 4-20 mA

0)0]0)(0]0/0)0/00T) DS D)

| - +
10-40 VDC
oder
s - 100-240VAC
N L

Transmitter ¢ E

3-Leiter-Sensor 0-20 mA

0/0)(0]0/0]0/ 0000 @IS CIDO)

L1 -+
10-40 VDC
. oder
100-240VAC
N L

—>

Signal

Transmitter

3-Leiter-Sensor 0-10 V

00000

©
©
©
O
©
®
®
®
®

QO

—_ EE—— - +
b 10-40 VDC
= = oder
i 100-240VAC|
T N L
Transmitter
DAG-M3V mit Digitaleingang in Verbindung DAG-M3V mit Digitaleingang und
mit 24 VDC Geberversorgung externer Spannungsquelle

©/0/6) olcl

of

Digitaleingang Digitaleingang
10-40 VDC 10-40 VDC
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8. Funktions-und Bedienbeschreibung

Bedienung
Die Bedienung ist in drei verschiedene Ebenen eingeteilt.

Menu-Ebene (Auslieferungszustand)

Dient zur Grundeinstellung der Anzeige. Hierbei warden nur die Menupunkte
dargestellt die ausreichen, um ein Gerat in Betrieb zu setzen. Méchte man in die
professionelle Menugruppen-Ebene, muss die Menu-Ebene durchlaufen und im
Mentpunkt “run” prof parametriert warden.

Menugruppen-Ebene (Kompletter Funktionsumfang)

Geeignet fur komplexe Anwendungen wie z.B. Verknupfung von Alarmen,
Stutzpunktbehandlung, Totalisatorfunktion etc. In dieser Ebene stehen
Funktionsgruppen zur Verfugung, die eine erweiterte Parametrierung der
Grundeinstellung gestatten. Mochte man die Menugruppen-Ebene verlassen, muss
diese durchlaufen und im MenUpunkt “run” uloc parametriert warden.

Parameter-Ebene

Die im Menupunkt hinterlegten Parameter lassen sich hier parametrieren.
Funktionen, die man anpassen oder verandern kann, warden immer mit einem
Blinken der Anzeige signalisiert. Die getatigten Einstellungen in der Parameter-
Ebene warden mit [P] bestatigt und dadurch abgespeichert. Die Anzeige speichert
jedoch auch automatisch alle Anpassungen und wechselt in den Betriebsmodus,
wenn innerhalb von 10 Sekunden keine weiteren Tastenbetatigungen folgen.

Ebene Taste Beschreibung

@ Wechsel zur Parameter-Ebene und den hinterlegten Werten

Menii-Ebene E] Dienen zum navigieren in der Menii-Ebene

[ZI |i| Wechsel in den Betriebsmodus durch gleichzeitiges Driicken
der Richtungstasten.

@ Dient zur Bestatigung der durchgefiihrten Parametrierung

Parameter- Anpassen des Wertes bzw. der Einstellung
Ebene @ @

Wechsel in die Meni-Ebene oder Abbruch in der
@ E] Werteeingabe, durch gleichzeitiges Driicken der
Richtungstasten.

@ Wechsel zur Meni-Ebene

Menggruppen- @ E] Dienen zum navigieren in der Meniigruppen-Ebene
ene

[ZI E Wechsel in den Betriebsmodus oder zuriick in die Menii-
Ebene, durch gleichzeitiges Driicken der Richtungstasten.
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Funktionsschema:

Standardparametrierung Erweiterte Parametrierung
(Flache Bediene-Ebene) ' (Professionelle Bedien-Ebene)
Betriebsmodus Betriebsmodus
@) \ \ A
run “PROF' @
. Menlgruppen-
Menii-Ebene :
run“uoc (P . Ebene
Eingabepause El @ ' [El ldg E] Eingabepause
>10s E]\ \cder ' oder >10s
B : (P
Parameter- ! Menu-Ebene
Ebene Ol ‘
' a](v]
E] \ \ oder
(P)
Parameter-
Ebene E] @
Legende:

(P Ubernahme

E] @ Abbruch durch gleichzeitiges Driicken der Richtungstasten
@ Werteanwahl (+)

(W]  werteanwani ()

9. Einstellen der Anzeige

9.1 Einschalten

Nach Abschluss der Installation kdonnen Sie das Gerat durch anlegen der
Versorgungsspannung in Betrieb setzen. Prifen sie zuvor noch einmal alle
elektrischen Verbindungen auf deren korrekten Anschluss.

Startsequenz

Wahrend des Einschaltvorgangs wird fur 1 Sekunde der Segmenttest (8 8 8 8 8),
die Meldung des Softwaretyps und im Anschluss flr die gleiche Zeit die Software-
Version angezeigt. Nach der Startsequenz folgt der Wechsel in den Betriebs- bzw.
Anzeigemodus.
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9.2 Standardparametrierung (Flache Bedien-Ebene)

Um die Anzeige parametrieren zu konnen, muss im Betriebsmodus [P] fur 1
Sekunde gedrickt werden. Die Anzeige wechselt nun in die Menu-Ebene zu dem
ersten Menupunkt TYPE.

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

[oa

(ESPEI @ (10-110 & (10-20 & (H-20 & GERSU &

Auswahl des Eingangssignals TYPE:
Default: SENS.U

«

.5_ ;n_S.H v @
Als Messeingangsvariante stehen 0/4-20 mA oder 0-10 VDC Signale als Werkskalibration
(ohne Anlegen des Sensorsignals) und SENSU (Spannung) oder SENSA (Strom) als

Sensorkalibration (mit angelegtem Messsignal) zur Verfugung. Mit [P] wird die Auswahl
bestétigt und die Anzeige wechselt zurlick zur Meni-Ebene.

)

Einstellen des Messbereichs-Endwertes END:
Default: 10000

(AL ™

Der Endwert wird von der kleinsten zur groRten Stelle mit [A] [V¥] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestétigt. Ein Minuszeichen kann nur auf hdchstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurtick in die Menl-Ebene.
Wurde SENS als Eingangsvariante gewahlit, kann nun zwischen NOCA und CAL gewahlt werden.
Bei nocA wird der zuvor eingestellte Anzeigenwert Gbernommen, bei (AL erfolgt die Abgleichung
iber die Messstrecke und der analoge Eingangswert wird ibernommen.

_OFFS
[oa)

DgPgPgPgPgs

Einstellen des Messbereichs-Anfangswertes 0FFS:
Default: 0

nOCA & =
[TI0AL] &

Der Anfangswert wird von der Kleinsten zur groften Stelle mit [A] [V¥] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die
Menu-Ebene. Wurde SEN5S als Eingangsvariante gewahlt, kann nun zwischen NOCA und CAL
gewahlt werden. Bei NOCA wird der zuvor eingestelite Anzeigenwert Gbernommen, bei AL erfolgt

die Abgleichung tber die Messstrecke und der analoge Eingangswert wird (ibernommen.

DAG-M3V K08/0623
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Menii-Ebene Parameter-Ebene
Einstellen der Kommastelle/ Dezimalstelle, 00T:
Default: 0
dele) @) L1110 003100040000 00000%F)

=4

Die Dezimalstelle der Anzeige lasst sich mit [A] [¥] anpassen. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt zuriick in die Men-Ebene.

Einstellen der Messzeit, SEC:
Default: 1.0

[TISEC @) [ 10001& (11009 s (010 = (11100 & F

e

Die Messzeit wird mit [A] [¥] eingestellt. Dabei wird bis 1 Sekunde in 0.1er Schritten und bis
10.0 in 1.0er Schritten gesprungen. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige
wechselt in die Menl-Ebene.

Auswahl Analogausgang 1, OUT.RA:
Default: Y-20

p-[70 & (0-20/% (H-20 & @

Es stehen drei Ausgangssignale 0-10 VDC, 0-20 mA d&der 4-20 mA zur Verfigung, mit dieser
Funktion wird das gewunschte Signal selektiert.

Einstellen des Analogausgangs-Endwertes 1, OUT.EN:
Default: 10000

NP gEgRgEgREEe

Der Endwert wird von der kleinsten zur gréfiten Stelle mit [A] [¥] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestédtigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Ment-Ebene.

Einstellen des Analogausgangs-Anfangswertes 1, OUT.OF:
Default: 0

OLDFF g g g gPgam

4]

Der Anfangswert wird von der kleinsten zur groRten Stelle mit [A] [¥Y] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestétigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Meni-Ebene.

Grenzwerte /Limits, L
Default: 2000

LI P gREOREQRgRE e

s

Der Grenzwert gibt die Schwelle an, ab der ein Alarm reagiert, bzw. aktiviert/ deaktiviert wird.

Seite 12
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Menii-Ebene

Parameter-Ebene

V(A

HI-IP QB QgRgREgRg EE

Hysterese fiir Grenzwerte, HY-I:
Default: 0

Die Hysterese definiert eine Differenz zum Grenzwert um die ein Alarm verspétet reagiert.

Funktion fiir Grenzwertunterschreitung / Grenzwertiiberschreitung, FU-I:
Default: HIGH

(F-1 (P [HIGH % e % P

v)(a]

Die Grenzwertunterschreitung wird mit LOUU (fur LOW = unterer Grenzwert) und die mit HIGH (far
HIGH = oberer Grenzwert) ausgewahit. Abgeleitet von Jlower limit* = unterer Grenzwert und
higher limit = oberer Grenzwert. Ist z.B. Grenzwert 1 auf eine Schaltschwelle von 100 und mit
Funktion HiGH belegt, wird bei Erreichen der Schaltschwelle der Alarm aktiviert. Ist der
Grenzwert LOW zugeordnet wird bei Unterschreitung der Schaltschwelle ein Alarm ausgeldst,
soweit die Hysterese Null ist.

Gilt fiir LI-1 bis LI-2 |

v)(a]

UCodER) g Bl g B g P g L

Benutzercode (4-stellige Zahlenkombination frei belegbar), U.CODE:
Default: o000

Wird dieser Code vergeben (>0000), werden dem Bediener alle Parameter gesperrt, wenn
zuvor Loc im MenGpunkt RUN gewahit wurde. Durch Driicken von [P] im Betriebsmodus fiir ca.3
Sekunden erscheint in der Anzeige die Meldung CODE. Um nun zu den fur den Benutzer frei
geschalteten reduzierten Parametersatz zu gelangen, ist der hier vorgegebene U.CODE
einzugeben. Der Code ist vor jedem Parametrierversuch einzugeben, bis der A.CODE
(Mastercodes) alle Parameter wieder freischaltet.

v [A]

AlGE P g B g geg Em

Mastercode (4-stellige Zahlenkombination frei belegbar), A.CODE:
Default: 1234

Dieser Code dient zur Freischaltung aller Parameter, nachdem zuvor LOC im Mentpunkt BUN
aktiviert wurde. Durch Driicken von [P] im Betriebsmodus fur ca. 3 Sekunden erscheint in der
Anzeige die Meldung £ODE und gibt dem Benutzer die Méglichkeit durch Eingabe des A.CODE alle
Parameter zu erreichen. Unter RUN kann beim Verlassen der Parametrierung diese durch Wahl
von ULOC oder PROF dauerhaft freigeschaltet werden, so dass bei erneutem Driicken von [P] im
Betriebsmodus keine erneute Codeeingabe erfolgen muss.

DAG-M3V K08/0623
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9.3 Programmiersperre RUN

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

A () (ULOD) & (100 & [(ProF &= @

Aktivierung / Deaktivierung der Programmiersperre oder Abschluss der Standardpara-
metrierung mit Wechsel in die Meniigruppen-Ebene (kompletter Funktionsumfang), RUN:

Default: uLOC

Hier kann mit [A] [¥] zwischen deaktivierter Tastensperre ULOC (Werkseinstellung), aktivierter
Tastensperre LOC oder dem Wechsel in die Menugruppen-Ebene PROF gewahlt werden. Die
Auswahl erfolgt mit [P]. Hiernach bestétigt die Anzeige die Einstellungen mit - - - - ,, und
wechselt automatisch in den Betriebsmodus. Wurde LOC gewahlt, ist die Tastatur gesperrt. Um
erneut in die Meni-Ebene zu gelangen, muss [P] im Betriebsmodus 3 Sekunden lang gedriickt
werden. Der nun erscheinende CODE (Werkseinstellung 72 3 4) wird mit [A] [¥] und [P]
eingegeben und entsperrt die Tastatur. Eine fehlerhafte Eingabe wird mit FAIL angezeigt. Um
weitergehende Funktionen zu parametrieren muss PROF eingestellt werden. Die Anzeige
bestatigt die Einstellungen mit .- - - - ,, und wechselt automatisch in den Betriebsmodus. Durch
Driicken der Taste [P] im Betriebsmodus fur ca. 3 Sekunden erscheint in der Anzeige die erste
Menlgruppe NP und bestatigt somit den Wechsel in die erweiterte Parametrierung. Die bleibt
solange aktiviert bis in der Menlgruppe RUN ein ULOC eingeben wird der die Anzeige wieder in
die Standardparametrierung setzt.

Seite 14
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9.4 Erweiterte Parametrierung (Professionelle Bedien-Ebene)

9.4.1 Signaleingangsparameter

Meniigruppen-Ebene

.'l !""J!P", % EP:] —_— Menu-Ebene
!

Menii-Ebene Parameter-Ebene

Auswahl des Eingangssignals TYPE:
Default: SENS.U

EYPEP) (1O m:r% lﬂ|-|E‘Dll%| 4-i20 %SE’:—:EEU’%
[9a| | sensat e

Als Messeingangsvariante stehen 0/4-20 mA oder 0-10 VDC Signale als Werkskalibration
(ohne Anlegen des Sensorsignals) und SENSU (Spannung) oder SEMNSA (Strom) als

Sensorkalibration (mit angelegtem Messsignal) zur Verfligung. Mit [P] wird die Auswanhl
bestatigt und die Anzeige wechselt zuriick zur Menl-Ebene.

Einstellen des Messbereichs-Endwertes END:
Default: 10000

Tmﬁ[ﬂ BPEEgEgRgE 4
v (A

Der Endwert wird von der kleinsten zur groBten Stelle mit [A] [V¥] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlick in die MenU-Ebene.
Wurde SENS als Eingangsvariante gewahlt, kann nun zwischen NMOCA und CAL gewahlt werden.
Bei NocA wird der zuvor eingestellte Anzeigenwert Gbernommen, bei CAL erfolgt die Abgleichung
liber die Messstrecke und der analoge Eingangswert wird ibernommen.

Einstellen des Messbhereichs-Anfangswertes OFFS:
Default: 0

OFFS ) g gRgRgEga
[=al

L nlOCA &
[[ICAL &

Der Anfangswert wird von der kleinsten zur groften Stelle mit [A] [V¥] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestétigt. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlick in die
Menu-Ebene. Wurde SENS als Eingangsvariante gewahlt, kann nun zwischen NoCAR und (AL
gewahlt werden. Bei NOCA wird der zuvor eingestellte Anzeigenwert tbernommen, bei CAL erfolgt
die Abgleichung tber die Messstrecke und der analoge Eingangswert wird Gbernommen.
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Menii-Ebene

Parameter-Ebene

[ idale] (PI[TTT \D‘%" [1 "H?DW% 0oso

o

Einstellen der Kommastelle/ Dezimalstelle, 00T:
Default: 0

A AAan A annnn A
é | D!B-BE&DBBDE@

Die Dezimalstelle der Anzeige lasst sich mit [A] [¥] anpassen. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt zuriick in die Menu-Ebene.

[T 1SELC () L1 1od Il% 1003 senn [T 104

s

Einstellen der Messzeit, SEC:
Default: 1.0

| & (11100 & @

Die Messzeit wird mit [A] [ ¥] eingestellt. Dabei wird bis 1 Sekunde in 0.1er Schritten und bis
10.0 in 1.0er Schritten gesprungen. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige
wechselt in die Meni-Ebene.

=

Umskalieren der Messeingangswerte, ENDA:
Default: 10000

_hmﬁg@g@g@g®5%@

Mit Hilfe dieser Funktion lasst sich der Endwert auf z.B. 19,5 mA Eingangssignal ohne Anlegen
des Messsignals umskalieren.

OFFSA
=)

Umskalieren der Messeingangswerte, OFFA:
Default: 0

@E@E@E®E@E%@

Mit Hilfe dieser Funktion l&sst sich der Anfangswert auf z.B. 3,5 mA Eingangssignal ohne
Anlegen des Messsignals umskalieren.

Einstellen des Tara-/Offsetwertes, TARA:
Default: 0

ER-AE gEQgEgEgEg e

Der vorgegebene Wert wird zu dem linearisierten Wert hinzuaddiert. So lasst sich die Kennlinie
um den gewahiten Betrag verschieben.

Einstellen des Abgleichpunktes, ADJ.PT:
Default: 08000

P - n] ry
"oPo®p®gPgg®
Der Abgleichpunkt fir den Endwert kann hier in % vom Messbereich SEN5.U mit 0...10 V oder

SEMS.A mit 0...20 mA gewahit werden. Die voreingesteliten 80.000% resultieren aus der
verbreiteten Verstimmung von Massedrucksensoren.

Seite 16
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o4

Einstellen der physikalischen GroRe, UNT:
Default: no

B [ EFE0EAEWEEE T Ee

Hier kann man unter den oben aufgefiihrten Dimensionszeichen wahlen. Dieses wird auf der 5.
Stelle des Displays dargestelit.

s

Anzahl der zusiatzlichen Stiitzpunkte, SPLT:
Default: 00

SPCEE QS g e

Es lassen sich zum Anfangs- und Endwert noch 30 zuséatzliche Stutzpunkte definieren, um
nicht lineare Sensorwerte zu linearisieren. Es werden nur die aktivierten Stltzpunktparameter
angezeigt.

s

GS0iR gEgRgEg gL

Anzeigewerte fiir Stiitzpunkte, 0/5.01 ... 0I5.30:

| RlOCA NG
CAL] @

Unter diesem Parameter werden die Stitzpunkte wertemaRig definiert. Bei der
Sensorkalibration wird wie bei Endwert/Offset am Ende gefragt, ob eine Kalibration ausgeldst
werden soll.

[=a]

Analogwerte fiir Stiitzpunkte, INP.01... INP.30:

IWPOIE gEgEgEgEg .

Die Stutzpunkte werden immer nach ausgewahltem Eingangssignal mA/N vorgegeben. Hier
lassen sich die gewlinschten Analogwerte aufsteigend frei parametrieren.

o]

Anzeigenunterlauf, DLUND:
Default: -13993

nd® g P gEgHgPgLe

Mit Hilfe dieser Funktion l&sst sich der Anzeigenunterlauf (_ _ ) auf einen bestimmten Wert
definieren. Die Ausnahme bildet der Eingangstyp 4-20 mA, dieser zeigt bei Signal < 1mA
bereits Unterlauf an, damit wird ein Sensorausfall gekennzeichnet.

DAG-M3V K08/0623
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Menii-Ebene Parameter-Ebene
Anzeigentiberlauf, DL.OUE:
Default: 99939
diUEE] g Bl g Rlg Eig Pligap

Mit Hilfe dieser Funktion lasst sich der Anzeigeniberlauf (—=~~~ ) auf einen bestimmten Wert
definieren.

S5 1L in

o]

EingangsgréRe vom Prozesswert, SIG.ITY.
Default: A.NEAS

) [AAEAS (& [ 1Bl (& [P

Mit diesem Parameter kann die Anzeige entweder Uber die analogen Eingangssignale A.MEAS =
0/4-20 mA bzw. 0-10 VDC oder (ber die digitalen Signale der Schnittstelle ABUS =
RS232/RS485 (Modbus-Protokoll) gesteuert werden. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die
Anzeige wechselt in die Menu-Ebene.

)

Zuriick in die Mentigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl| bestétigt und die Anzeige wechselt in die Menlgruppen-Ebene .- NP ~.

9.4.2 Allgemeine Gerateparameter

Meniigruppen-Ebene

“FLER
|

% (P] — [ Menu-Ebene |

Menu-Ebene

Parameter-Ebene

o]

I SEC) F) (1001 & (11009 em |

Anzeigezeit, DISEC:
Default: 01.0

& 01mn 2@

Die Anzeigezeit wird mit [A] [¥] eingestellt. Dabei wird bis 1 Sekunde in 0,1er Schritten und
bis 10,0 in 1,0er Schritten gesprungen. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige
wechselt in die Meni-Ebene.

Seite 18
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Parameter-Ebene

Anzeigewert runden, ROUND:
Default: oooor

Flound [?) 0000 1 5 00005 % 00010 00050 5 ©

vi(a

Fir instabile Anzeigewerte gibt es die Rundungsfunktion bei welcher der Anzeigwert in 1er,
Ser, 10er oder 50er Schritten ge&ndert wird. Dies beeintrachtigt nicht die Auflésung der
optionalen Ausgéange. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Meni-
Ebene.

AFIEH 2] [ ol 5 rE2IP 2

Arithmetik, ARITH:
Default: No

FAdIC & SAUA- A F)

Ay

Kehrwert Radizieren Quadrieren

Bei dieser Funktion wird nicht der Messwert sondern der berechnete Wert in der Anzeige
dargestellt. Mit MO wird keine Berechnung hinterlegt. Mit [P] wird die Auswahl bestéatigt und die
Anzeige wechselt in die Menii-Ebene.

Kin

Gleitende Mittelwertbildung, AVG:
Default: 10

UG @ (111000 & (11150 %@

Hier wird die Anzahl der zu mittelnden Messungen vorgegeben. Die Mittelungszeit ergibt sich
aus dem Produkt von Messzeit SEC und der zu mittelnden Messungen AV6. Mit der Auswahl von
AVG in der Menu-Ebene DISPL wird das Ergebnis im Display angezeigt und bei Eintrag in der
Alarmierung ALI-ALY oder Uber den Analogausgang OUPT ausgewertet.

Nullpunktberuhigung, ZERO:
Default: 00

(PEFD® 0@ [0 5@

[

Bei der Nullpunktberuhigung kann ein Wertbereich um den Nullpunkt vorgewahlt werden, bei
dem die Anzeige eine Null darstellt. Solite z.B. eine 10 eingestellt sein, so wirde die Anzeige
im Wertebereich von -10 bis +10 eine Null anzeigen und darunter mit -11 und dariiber mit +11
fortfahren. Der max. einstellbare Wertebereich betragt 99.

conSE

g

Fester Kontstantenwert, CONST:
Default: 0

"EPgPEPgPEE®

Der Konstantenwert kann wie der aktuelle Messwert Uber Alarme oder lber den Analogwert
ausgewertet werden. Die Kommastelle lasst sich fiir diesen Wert nicht verandern und wird vom
aktuellen Messwert (bernommen. So kann mit diesem Wert ein Sollwertgeber ber den
Analogausgang realisiert werden. Weiterhin dient er zur Differenzbildung. Hierbei wird der
Konstantenwert von dem aktuelle Messwert abgezogen und die Differenz in der Alarmierung
oder durch den Analogausgang ausgewertet. Somit lassen sich mit dieser Parametrierung
recht einfach Regelungen abbilden.

DAG-M3V K08/0623
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Menii-Ebene

Parameter-Ebene

Minimaler Konstantenwert, CON.A:
Default: -19999

chiF gl gPgPgRgE®

v)lA

Der minimale Konstantenwert wird von der kleinsten bis zur groften Stelle mit [A] [V]
angepasst und stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster
Stelle parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Meni-
Ebene.

(v](a]

Maximaler Konstantenwert, CON.MA:
Default: 99999

Der maximale Konstantenwert wird von der kleinsten bis zur gréRten Stelle mit [A] [V]
angepasst und stellenselektiv mit [P] bestétigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster
Stelle parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Meni-
Ebene.

di SPL [P

Anzeige, DISPL:
Default: ACTUR

AcELR & MV AUR & MAHUR & ElokAL &

Holld & [TAUG % conSE & (dTFF & [

Mit Hilfe dieser Funktion kann man entweder den aktuellen Messwert, den Min-/Max-Wert, den
Totalisatorwert, den ereignisgesteuerten Hold-Wert, den gleitenden Mittelwert, den konstanten
Wert oder die Differenz zwischen konstantem Wert und aktuellen Wert der Anzeige zuordnen.
Mit [P] wird die Auswahl bestéatigt und die Anzeige wechselt in die Menl-Ebene.

<[>

] [4>)

LI IGHE| (P]

va)

Helligkeitsregelung, LIGHT:
Default: 15

(1] 'a‘U%HTW%@

Die Anzeigenhelligkeit kann in 16 Stufen von 00 = sehr dunkel bis 15 = sehr hell entweder Uber
diesen Parameter oder alternativ Uber die Richtungstasten von aulRen angepasst werden. Beim
Geratestart wird immer die in diesem Parameter hinterlegte Stufe verwendet, auch wenn
zwischenzeitlich die Helligkeit Uber die Richtungstasten verandert wurde.
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Menii-Ebene

Parameter-Ebene

FLIASH ) [ ol 3 [ALL=

Anzeigeblinken, FLASH:
Default: ng

2 (ALFB & (A2 &
(AL-3 & (ALY & [(RLEY 5 CALAL 5 @

Hier kann ein Anzeigenblinken als zusétzliche Alarmfunktion entweder zu einzelnen oder zu
einer Kombination von Grenzwertverletzungen hinzugeflgt werden. Mit No wird kein Blinken
zugeordnet.

v [A]

Zuweisung (Hinterlegung) von Tastenfunktionen, TAST:
Default: No

EASE (P) (EHER & (LI12 & (39 & (EA-A &

SEEER 2 ECERL & EoErE & EHEFE &
ACEIA & LIICHE & (T & -2 4
(AN |3|[:|LH| E L[] Inlel [:®

Fur den Betriebsmodus lassen sich Sonderfunktionen auf den Richtungstasten [A] ['¥] hinter-
legen, insbesondere gilt diese Funktion flr Gerate in GehausegrolRe 48x24 mm die nicht Gber
eine vierte Taste [O]-Taste verfiigen. Wird mit EHTR der min/max-Speicher aktiviert, werden die
gemessenen min/max-Werte wahrend des Betriebs gespeichert und kénnen (ber die
Richtungstasten abgefragt werden. Bei Gerateneustart gehen die Werte verloren. Wahlt man
die Grenzwertkorrektur LLI2 oder L.34, kann man wéhrend des Betriebs die Werte der Grenz-
werte verandern ohne den Betriebsablauf zu behindern. Mit TARA wird die Anzeige auf Null
tariert und dauerhaft als Offset gespeichert. Die Anzeige quittiert die korrekte Tarierung mit
ooooo im Display. SET.TA spring in den Offsetwert und lasst sich Uber die Richtungstasten
verandern. Uber 70TAL kann man den aktuellen Wert des Totalisators fiir ca. 7 Sekunden
darstellen, danach springt die Anzeige wieder auf den parametrierten Anzeigenwert. Ist TOT.RE
hinterlegt wird durch Driicken der Richtungstasten der Totalisator zurtickgesetzt, die Anzeige
quittiert dies mit 00000 im Display. Mit Belegung auf EHT.RE wird der min/max-Speicher geldscht.
Bei ACTUA wird der Messwert fUr ca. 7 Sekunden dargestellt, danach springt die Anzeige zuriick
auf den parametrierten Anzeigenwert. Mit LIGHT wird die Helligkeit der Anzeige angepasst.
Diese Einstellung wird nicht gespeichert und geht bei Geréteneustart verloren. Uber die Anwahl
von LLI, L1182, LL1-3, L1114 kénnen Grenzwerte Uber die Richtungstasten angewéhit und durch
Driicken der [P]-Taste stellen-selektiv verdndert bzw. (ibernommen werden. Die Einstellung
wird direkt Ubernommen, bestehende Grenzwertiberwachungen und die aktuelle Messung
werden dadurch nicht beeinflusst. Ist N0 angewéhlt sind die Richtungstasten im Betriebsmodus
ohne Funktion.
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di Gt [F
v](a]

o

J

1

Sonderfunktion Digitaleingang, DIG.IN:
Default: NO

EHEIFE v AcktuR
A r + - oy - .
SECAL) 3 lconSE
v
Fir den Betriebsmodus lassen sich Sonderfunktionen auf dem Digitaleingang hinterlegen.
Ausgeldst wird diese Funktion durch Driicken der Taste. Mit TARRA wird die Anzeige auf Null
tariert und dauerhaft als Offset gespeichert. Die Anzeige quittiert die korrekte Tarierung mit
0o0o0 im Display. SET.TA spring in den Offsetwert und lasst sich Uber die Richtungstasten
verandern. Uber TOTAL lasst sich der aktuelle Wert des Totalisators fir ca. 7 Sekunden dar-
stellen, danach springt die Anzeige wieder auf den parametrierten Anzeigenwert. Ist TOT.RE
hinterlegt wird durch Driicken der Richtungstasten der Totalisator zurlickgesetzt, die Anzeige
quittiert dies mit 00000 im Display. EHT.RE |6scht den min/max-Speicher. Bei gewahitem HOLO
wird durch Ansteuerung des Digitaleingangs der Momentwert festgehalten und durch loslassen
wieder aktualisiert. Hinweis: Hold ist nur dann aktivierbar wenn unter dem Parameter DISPL
auch HOLD gewahlt ist. ACTUA zeigt den Messwert fir ca. 7 Sekunden, danach springt die
Anzeige auf den parametrierten Anzeigewert. Desgleichen bei AV5, hier wird der gleitende
Mittelwert dargestellt. Uber SECLAL wird durch ansteuern des Digitaleingangs eine Sensor-
kalibration durchgefiihrt, das Ablaufdiagram ist im Kapitel 8 dargestellt. Der Konstantenwert
const kann Uber die Taste abgerufen oder stellenweise verandert werden. Bei AL-1..AL-Y kann

man einen Ausgang setzen und dadurch z.B. eine Messstellenumschaltung vornehmen. Ist NO
angewahlt ist der Digitaleingang im Betriebsmodus ohne Funktion.

EokALl & ElokirE &
Hotld & [ 1 1RUCI &
(ALED ... (AL &

<] [«]>) (<]

Zuriick in die Mentigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menligruppen-Ebene .- FT .
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9.4.3 Sicherheitsparameter

Meniigruppen-Ebene

‘_Elﬂd;'i

e

% [P] — [ Menu-Ebene |

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

sl

Einstellung Benutzercode, U.CODE :
Default: 0000

UCedE @) [g B g B gE Qg s2E

Uber diesen Code kénnen bei gesperrter Programmierung reduzierte Parametersétze OUT.LE
und ALLEY freigeschaltet werden. Weitere Pamrater sind nicht Gber diesen Code erreichbar.
Eine Anderung des U.CODE kann man nur Uber die korrekte Eingabe des A.CODE (Mastercode)
erfolgen.

o)

Mastercode, A.CODE:
Default: 1234

ACLEE B [ B g Bl g @ g L6

Durch die Eingabe des A.CODE wird die Anzeige entsperrt und alle Parameter freigeschaltet.

o)

Analogausgangsparameter freigeben/sperren, OUT.LE:
Default: ALL

OELE ) (1 [ Il 5 EW-0F & OuEED & (T AL % ®

Hierbei werden dem Benutzer Analogausgangsparameter freigegeben bzw. gesperrt:
- Bei EN-OF |asst sich im Betriebsmodus der Anfangs- bzw. Endwert verandern.
- Bei OUT.E0 Iasst sich das Ausgangssignal z.B. von 0-20 mA auf 4-20 mA oder
0-10 VDC verandern.
- Bei ALL sind alle Analogausgangsparameter freigegeben
- Bei Ho sind alle Analogausgangsparameter gesperrt

[oa)

Alarmparameter freigeben/sperren, AL.LEU:
Default: ALL

ALLED ) (1 Inl & CITTE & AOFMD 2 (TALD 2 @)

Dieser Parameter beschreibt die Benutzerfreigabe/sperre der Alarmierung.

- LiniT, hier kann nur der Wertebereich der Grenzwerte 1-4 veréndert werden.
- ALRA.L, hier sind der Wertebereich und der Ausléser der Alarme veranderbar
- bei ALL sind alle Alarmparameter freigegeben

- bei o sind alle Alarmparameter gesperrt

DAG-M3V K08/0623
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o

Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestéatigt und die Anzeige wechselt in die Mentgruppen-Ebene .-{00-".

9.4.4 Serielle Parameter

Meniigruppen-Ebene

% [P] —— [ Menu-Ebene |

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

[ Rddr| (7] |

R

Gerateadresse, ADDR:
Default: o071

TO00 & (250 & @

Die Geréateadresse wird von der kleinsten zur gréten Stelle mit den Richtungstasten [A] [V]
angepasst und stellenselektiv mit [P] bestétigt. Es steht eine Gerateadresse bis max. 250 zur
Verfligung. Schnittstellendaten: Baudrate 9600 bit/s, 8 Databite, 1 Stopbit, keine Paritat (8n1).

ModBus Betriebsart, B.M0DE:
Default: AsCi

bNOCE (P ASCITL A 2@

v)a]

Bei der Dateniibertragung werden zwei verschiedene Betriebsarten unterschieden: AsClH und
RTU. Im Modbus ASCII wird keine Binéarfolge, sondern der ASCII-Code Ubertragen. Dadurch ist
es direkt lesbar, allerdings ist der Datendurchsatz im Vergleich zu RTU geringer. Modbus RTU
(RTU = Remote Terminal Unit, entfernte Terminaleinheit) Ubertragt die Daten in binérer Form.
Dies sorgt fur einen guten Datendurchsatz, allerdings kénnen die Daten nicht direkt ausge-
wertet werden, sondern missen zuvor in ein lesbares Format umgesetzt werden.

Timeout, TIOUT:
Default: 000

ETolE P) (TO00 & (11100 5 B

Ay

Die Uberwachung der Datentbertragung wird in Sekunden bis max. 100 Sekunden
parametriert; bei Eingabe von 000 findet keine Uberwachung statt. Das Timeout wird von der
kleinsten bis zur gréRten Stelle mit [A] [¥] angepasst und stellenselektiv mit [P] bestéatigt.
Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige in die Menu-Ebene.

[T IFIEE]
v/ (A

Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menlgruppen-Ebene .-SER ~.
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9.4.5 Analogausgangsparameter

Meniigruppen-Ebene

]

-0ulE-] [% (P] — [ Menu-Ebene

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

wa

OJEPE ) AcELR & MinuA & nAHUA % EokAL

Auswahl Bezug Analogausgang, OUTPT:
Default: ACTUA

—  ©@
Das Analogausgangssignal kann sich auf verschiedene Funktionen beziehen, im Einzelnen
sind dies der aktuelle Messwert, der min-Wert, der max-Wert, die Totalisator-/'Summenfunktion,
der gleitende Mittelwert, der konstanten Wert oder die Differenz zwischen dem aktuellen Wert
und dem Konstantenwert. Ist HOLD angewahlt wird das Signal des Analogausgangs eingefroren
und erst wieder nach Deaktivierung des HOLD weiterverarbeitet. Mit [P] wird die Auswahl
bestétigt und die Anzeige wechselt in die Menu-Ebene.

(Holld & [THAUG A oSkl & [ 1FF & (@)

o)

OuErFA () [0-110 3 0-120%H-120 & @

Auswahl Analogausgang, 0UT.RA:
Default: Y-20

Es stehen 3 Ausgangssignale 0-10 VDC, 0-20 mA oder 4-20 mA zur Verfligung. Mit dieser
Funktion wird das gewinschte Signal selektiert.

Einstellen des Analogausgangs-Endwertes, OUT.EN:
Default: 10000

Der Endwert wird von der kleinsten zur gréfiten Stelle mit [A] [¥] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf hochstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurtick in die Menu-Ebene.

o]

OEDF B g B gRgBgPgie

Einstellen des Analogausgangs-Anfangswertes, OUT.OF:
Default: ooooo

Der Anfangswert wird von der kleinsten zur gréBten Stelle mit [A] [¥] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlck in die Meni-Ebene.
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Parameter-Ebene

Uberlaufverhalten, 0.FLOU:
Default: EOGE

OFLOU ) [[EJCE E EEind & EdOFF 2 Faniin &

v (4]

Um fehlerhafte Signale zu erkennen und auszuwerten, z.B. Uber eine Steuerung, kann das
Uberlaufverhalten des Analogausganges definiert werden. Hierbei gilt als Uberlauf entweder
EDGE d.h. der Analogausgang lauft auf die eingestellten Grenzen z.B. 4 und 20 mA, oder TO.OFF
(Eingangswert kleiner als Startwert, Analogausgang springt auf z.B. 4mA), TO.END (hSher als der
Endwert, Analogausgang springt auf z.B. 20 mA). Ist TO.AIN oder TO.MAX eingestellt, springt der
Analogausgang auf den kleinst- oder gréRtméglichen Binarwert d.h. es kénnen Werte z.B. von
0 mA, 0 VDC oder Werte gréRer 20 mA oder 10 VDC erreicht werden. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt in die Meni-Ebene.

~EE]
V) a]

Zuriick in die Mentigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestétigt und die Anzeige wechselt in die Menlgruppen-Ebene .-0UT-".
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9.4.6 Relaisfunktionen

Meniigruppen-Ebene
-l~EL]-] % (P] —— [ Menu-Ebene

o

Menii-Ebene Parameter-Ebene

Alarmierung Relais 1, REL-I: Gilt auch fiir Relais 2
Default: AL-1

FELETE ® (ALELD ... CALEH & AL ... ALERE &

L2
]@ @l Lol T E (1 10FF) & (TT10n & (1AL &
CALOF & [CALEA & [

Jeder Schaltpunkt (optional) lasst sich standardméRig Gber 4 Alarme verknlpfen. Dieser kann
entweder bei aktivierten Alarmen ALY oder deaktivierten Alarmen ALNI/Y geschaltet werden.
Wahit man LOGIC stehen in der folgenden Men(l-Ebene LOG-1 und £0A-1 logische Verknlpfungen
zur Auswahl. Man gelangt in diese beiden Meni-Ebenen nur Gber LOGIC, bei allen anderen
angewahlten Funktionen werden diese beiden Parameter ibersprungen. Uber ON/0FF (Ein/Aus)
kann man die Schaltpunkte aktivieren/deaktivieren, in diesem Fall wird der Ausgang und die
Schalpunktanzeige auf der Geréatefront gesetzt/nicht gesetzt. Die Parameter AL, CAL.OF und
CALEN finden nur im Zusammenhang mit der halbautomatischen Kalibration (Kapite/ 9.
Sensorabgleich) Verwendung. Bei CAL schaltet das Relais wahrend der Sensorkalibration, bei
CAL.oF wahrend der Offsetkalibration und bei CAL.EN wéhrend der Endwertkalibration. Mit [P] wird
die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menl-Ebene.

Logik Relais 1, LOG-1
Default: OrR

Llelc=1] & (11 lal) & [T lral) & [TARd (& [TAnd & @

@ @ Hierbei wird das Schaltverhalten des Relais Uber eine logische Verknilpfung definiert, die
nachstehend aufgeflhrte Tabelle beschreibt diese Funktionen unter Einbeziehung von AL-1 und
AL-2. Dleser Parameter ist nur erreichbar wenn bei REL-1 LOGIC ausgewahlt wurde.

1

_[ a r ATv A2 Sobald ein ausgewahliter Alarm aktiv wird, zieht das
o Relais an. Entspricht in etwa dem Arbeitsstrom-
prinzip.

|' jn-a-,—' ATVA2=ATAA2 Nur wenn kein ausgewahlter Alarm aktiv ist, zieht das
S Relais an. Entspricht in etwa dem Ruhestromprinzip.

| |H n.d Al Aa2 Nur wenn alle ausgewahlten Alarme aktiv sind, zieht
) o das Relais an.

‘!‘l‘Hlﬂ‘d‘ ATAA2=ATvA2 Sobald ein ausgewahiter Alarm nicht aktiv ist, zieht
R das Relais an.

Mit [P] wird die Auswahl bestétigt und die Anzeige wechselt in die Meni-Ebene.
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Menu-Ebene

Parameter-Ebene

e

Col=li® A & AR & .. ALY A6

A

V(A

v

Alarme zu Relais 1, (on-I:
Default: A1

Die Zuordnung der Alarme zu Relais 1 erfolgt Uber diesen Parameter, man kann einen oder
auch eine Gruppe von Alarmen auswahlen. Mit [P] wird die Auswahl bestéatigt und die Anzeige
wechselt in die Menl-Ebene.

[ IFEE]
v/ (A

Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menlgruppen-Ebene .-REL-".

9.4.7 Alarmparameter

Meniligruppen-Ebene

=

% (P] —— [ Menu-Ebene |

Meni-Ebene

Parameter-Ebene

AL

v)(a]

Abhéngigkeit Alarm1, ALRAL
Default: ACTUR

| AclElA & NiAUR & MAHUA 3
| HaLd% HmmclcbnSt
EHEE- & @)

Die Abhéangigkeit von ALARM kann sich auf spezielle Funktionen beziehen, im einzelnen sind
dies der aktuelle Messwert, der min-Wert, der max-Wert, der Totalisator- bzw. Summenwert,
der gleitende Mittelwert, der Konstantenwert oder der Differenz zwischen dem aktuellen
Messwert und dem Konstantenwert. Ist HOLD angewahlt wird der Alarm festgehalten und erst
wieder nach Deaktivierung des HOLD weiter bearbeitet. EHTER bewirkt die Abhéngigkeit entweder
durch Driicken der [O]-Taste auf der Gehausefront oder durch ein externes Signal Uber den
Digitaleingang. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Meni-
Ebene.

Beispiel:

Durch die Verwendung des Maximalwertes ALARM.1 = AAX.VA in Kombination mit einer Grenzwert-
Uberwachung FU-1 = HIGH, lasst sich eine Alarmquittierung realisieren. Zum Quittieren kénnen
dann die Richtungstasten, die vierte Taste oder der Digitaleingang ausgewahlt werden.

Seite 28
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Menii-Ebene

Parameter-Ebene

o]

LR g gRgRgeg Ee

Grenzwerte /Limits, LI
Default: 2000

Der Grenzwert gibt die Schwelle an, ab der der Alarm reagiert bzw. aktiviert /deaktiviert wird.

v)a]

HI-IE gBgRgRgRg e

Hysterese fiir Grenzwerte, HY-I:
Default: 00000

Die Hysterese definiert eine Differenz zum Grenzwert um die ein Alarm verspétet reagiert.

— (Pl e & e ®
|IF|..,H:EP]|HJH3THIE@§E@

Funktion fiir Grenzwert-Unterschreitung/-Uberschreitung, FU-I:
Default: HIGH

oa)

Die Grenzwertverletzung wird mit LOUU (far LOW = unterer Grenzwert) und die mit HIGH (fur
HIGH = oberer Grenzwert) ausgewahit. Abgeleitet von  lower limit* = unterer Grenzwert und
higher limit = oberer Grenzwert. Ist z.B. Grenzwert 1 auf eine Schaltschwelle von 100 und mit
Funktion HIGH belegt, wird bei Erreichen der Schaltschwelle der Alarm aktiviert. Ist der
Grenzwert LOUU zugeordnet wird bei Unterschreitung der Schaltschwelle ein Alarm ausgeldst,
soweit die Hysterese Null ist.

Elol[-[1 [P
o

Einschaltverzégerung, T0N-1:
Default: 000

0Pg®Qg &E

Hierbei kann fur Grenzwert 1 ein verzégertes Einschalten von 0-100 s vorgegeben werden.

EF-IR gEpgEg Ee

Ausschaltverzégerung, T0F-1:
Default: ooo

Hierbei kann flr Grenzwert 1 ein verzégertes Ausschalten von 0-100 s vorgegeben werden.

A4

Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menigruppen-Ebene .-ALI-".

Das Gleiche gilt fiir -AL- bis -ALY-.

DAG-M3V K08/0623
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9.4.8 Totalisator (Volumenmessung)

Meniigruppen-Ebene

-lElolEl-] % [P] —— [ Menu-Ebene |

e

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

Totalisatorzustand, TOTAL:
Default: OFF

EoEAL ) [T10FF & GEERd & [EENP 5 F

s

Der Totalisator erméglicht Messungen auf einer Zeitbasis von z.B. I/h, hierbei wird das skalierte
Eingangssignal Gber eine Zeit integriert und standig (Anwahl STEAD) oder flichtig (Anwahl TEAP)
gespeichert. Bei haufigen Abflllprozessen ist die fliichtige und bei Verbrauchsmessungen die
standige Speicherung zu wahlen. Bei der standigen Speicherung STEAD wird bei jedem
Totalisator Reset und daruber hinaus alle 30 Minuten der aktuelle Summenwert im
nichtflichtigen Speicher des Geréates gesichert. Wahit man OFF ist die Funktion deaktiviert. Mit
[P] wird die Auswahl bestétigt und die Anzeige wechselt in die Menlebene.

Zeitbasis, T.BASE:
Default: SEC

EBAGE) & [T 5ED & (T1H & (Haldd & @

==

Unter diesem Parameter gibt man die Zeitbasis der Messung in Sekunden, Minuten oder
Stunden vor.

FRCER @ [ 'I'E"SE‘% o

o]

Totalisatorfaktor, FACTO:
Default: IE0

Hierbei wird der Faktor (1EO...1E6) bzw. Divisor fir die interne Berechnung des Messwertes
vergeben.

Einstellen der Kommastelle fiir den Totalisator, T07.07:
Default: 0

EokidE| ® (11110 & (11100 & (11000 & (0000 &

)

v
00000 4 @)

Die Dezimalstelle der Anzeige lasst sich mit [A] [ ¥] anpassen. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt zurlick in die Meni-Ebene.

Seite 30
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Menii-Ebene Parameter-Ebene

Totalisator Reset, TOT.RE:
Default: ooooo

EtlolEl-E [P g (P] Il P I= P g Eg %@

[[i] @1 Der Resetwert wird von der kleinsten zur groRten Stelle mit [A] [¥] angepasst und

stellenselektiv mit [P] bestatigt. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurick in die
Men(-Ebene. Der Auslser fir den Reset ist parametrierbar (iber die 4.Taste oder (iber den
optionalen Digitaleingang.

T Il Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:
'_Et grupp

v

Mit [P] wird die Auswahl bestétigt und die Anzeige wechselt in die Mentgruppen-Ebene .-107-".

Programmiersperre RUN
Beschreibung Seite 14, Menu-Ebene RUN

Menugruppen-Ebene

10. Reset auf Defaultwerte

Um das Gerat in einen definierten Grundzustand zu versetzen, besteht die
Madglichkeit, einen Reset auf die Defaultwerte durchzuflhren.

Dazu ist folgendes Verhalten anzuwenden:

e Spannungsversorgung des Gerates abschalten.

o Taste [P] betatigen.

e Spannungsversorgung zuschalten und Taste [P] so lange driicken, bis in der
Anzeige ,,- - - -, erscheint.

Durch Reset werden die Defaultwerte geladen und fur den weiteren Betrieb
verwendet. Dadurch wird das Gerat in den Zustand der Auslieferung versetzt.

ACHTUNG! Alle anwendungsspezifischen Daten gehen verloren!
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11. Alarme Relais

Das Gerat verfugt Uber 8 virtuelle Alarme die einen Grenzwert auf Uber- oder
Unterstitzung Uberwachen koénnen. Jeder Alarm kann einen optionalen
Relaisausgang S1-S2 zugeordnet werden, Alarme kdnnen aber auch durch
Ereignisse wie z.B. Hold, min-/max. Werte gesteuert werden.

Funktionsprinzip der Alarme / Relais

Alarm / Relais x

deaktiviert, Augenblickswert, min-/max-Wert, Hold-Wert,
Totalisatorwert, gleitender Mittelwert, Konstantenwert, Differenz
zwischen Augenblickswert und Konstantenwert oder eine
Aktivierung Uber den Digitaleingang

Schaltschwelle

Schwellwert / Grenzwert der Umschaltung

Hysterese

Breite des Fensters zwischen den Schaltschwellen

Arbeitsprinzip

Arbeitsstrom / Ruhestrom

Seite 32
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Schaltpunkt
A
Schaltschwelle
Ein N R R o = =
L]
'
< @
‘v A G
1. ' 3
g v %
- L] 2
]
Aus 1 » Anzeige
« Hysterese a
4
Schaltpunkt
A
Schaltschwelle
Bol"m""°*cccecece. .
'
" ~
[ - -
iA v
~N L] &
8 )
o
'
Aus L » Anzeige
Hysterese
¢ g
Eingang
A
10
FaN /-—__—___'_"‘—'—-—- P .
- Schaltschwelle
0 Zeit (s)
5
€ 4 Alarm Einschaltverzégerung 10 s
in
Aus 1 [

> zeit(s)

Arbeitsstrom

Beim Arbeitsstrom ist das Relais S1-
S4 unterhalb der Schaltschwelle
abgeschaltet und wird mit Erreichen
der Schaltschwelle aktiviert.

Ruhestrom

Beim Ruhestrom ist das Relais S1-S4
unterhalb der Schaltschwelle
geschaltet und wird mit Erreichen der
Schaltschwelle abgeschaltet.

Einschaltverzégerung

Die Einschaltverzégerung wird Uber
einen Alarm aktiviert und z.B. 10

Sekunden nach Erreichen der
Schaltschwelle  geschaltet.  Eine
kurzfristige =~ Uberschreitung  des

Schwellwertes flhrt nicht zu einer
Alarmierung bzw. nicht zu einem
Schaltvorgang des Relais. Die
Ausschaltverzégerung funktioniert in
der gleichen Weise, halt also den
Alarm bzw. das Relais um die
parametrierte Zeit langer geschaltet.

DAG-M3V K08/0623
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12. Schnittstellen

Anschluss RS232

Digitalanzeige M3 PC - 9-poliger Sub-D-Stecker
10 [ RxD ™D |2
9 | TxD :X:Rxo 3
8 | GND GND | 5

Anschluss RS485

Digitalanzeige M3
120Q

10| DATAA () | I

9 | DATAB (+) l (

PC

8 | GND

Die RS485-Schnittstelle wird Uber eine geschirmte Datenleitung mit verdrillten
Adern (Twisted-Pair) angeschlossen. An jedem Ende des Bussegmentes muss
eine Terminierung der Busleitungen angeschlossen werden. Diese ist erforderlich,
um eine sichere Datenubertragung auf dem Bus zu gewabhrleisten. Hierzu wird ein
Widerstand (120 Ohm) zwischen den Leitungen Data B (+) und Data A (-)
eingefugt.
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13. Sensorabgleich Offset/Endwert

Das Gerat verfugt Uber einen halbautomatisierten Sensorabgleich (SENSu / SENSa),
bei dem ein Schaltausgang den in manchen Sensoren vorhandenen Abgleichwiderstand
schaltet. So findet ein justieren von Offset und Endwert statt, wonach der Sensor direkt
eingesetzt werden kann. Der Abgleich kann je nach Parametrierung Uber den
Digitaleingang stattfinden. Dabei kann auch wahrend der Kalibrierungsschritte
getastet werden, so dass sich Referenzsignale auch manuell aufschalten lassen.
Jedoch wird nach 30 Sekunden die Kalibrierung abgebrochen.

gedriickt.

=

l Ausléser fiir min. 3 Sekunden

F Optionalen Schaltausgang

aktivieren. Bei Abgleich-
problemen oder
30 Sekunden
Wartezeit.

m
L

LA

r—

Fiir min. 1 Messzyklus, min. 1s
oder max. durch Ausloser.

A J
r l_l | " Aktueller Messbereichs-Wert,
A 5 { z.B. 0.061

Fiir min .1 Messzyklus
oder ber Ausloser.

A4

0O . Optional Schaltausgang abschalten
ALIEIN| oivier 28 715

l Fiir min. 1 Messzyklus, min. 1s

oder max. durch Ausléser

[ 1 l | Aktueller Messbereichs-Wert. Bei Abgleich-
L. '13 E . problemen oder

l 30 Sekunden

Fir min. 1 Messzyklus. min. 1s Wartezeit. v

oder max. durch Ausloser
- LFAL

o S R ) 'E Opti(EmI: _Schaltausgang abschaltep
L.arng und fiir min. 1 Messzyklus oder min.

l 1s Wartezeit anzeigen.

Nach Is oder 1 Messzyklus zuriick

Zurtick in den reguléren : :
in den regulidren Betriebsmodus.

Betriebsmodus.
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14. Technische Daten

Siehe Datenblatt - (iber den QR-Code auf dem Gerat oder tiber www.kobold.com

15. Bestelldaten

Siehe Datenblatt - iber den QR-Code auf dem Gerat oder Uber www.kobold.com

16. Abmessungen

Siehe Datenblatt - (iber den QR-Code auf dem Gerat oder tber www.kobold.com

17. Sicherheitshinweise

Bitte lesen Sie folgende Sicherheitshinweise und die Montage Kapitel 6 vor der
Installation durch und bewahren Sie diese Anleitung als klinftige Referenz auf.

BestimmungsgemaRe Verwendung

Das DAG-Gerat ist fur die Auswertung und Anzeige von Sensorsignalen bestimmt.

/ ' \ Bei nicht bestimmungsgemaRer Verwendung oder Bedienung
\\\ kann es zu Personen- und oder Sachschiaden kommen!

Kontrolle des Gerates

Die Gerate werden vor dem Versand Uberprift und in einwandfreiem Zustand
verschickt. Sollte an dem gerat ein Schaden sichtbar sein, empfehlen wir eine
genaue Uberprifung der Transportverpackung. Informieren Sie bei einer
Beschadigung umgehend den Lieferanten.
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Installation

Das DAG-Gerat darf ausschlieBlich durch eine Fachkraft mit entsprechender
Qualifikation, wie z.B. einem Industrieelektroniker oder einer Fachkraft mit
vergleichbarer Ausbildung installiert werden.

Installationshinweise

e In der unmittelbaren Nahe des Gerates durfen keine magnetischen oder
elektrischen Felder, z.B. durch Transformatoren, Funksprechgerate oder
elektrostatische Entladungen auftreten.

e Die Absicherung der Versorgung sollte einen Wert von 0,5 A trage nicht
Ubersteigen.

e Induktive Verbraucher (Relais, Magnetventile, usw.) nicht in geratenahe
installieren und durch RC-Funkenloschkombinationen bzw. Freilaufdioden
entstoren.

e Eingangs-, Ausgangsleitungen raumlich getrennt voneinander und nicht parallel
zueinander verlegen. Hin- und Ruckleitungen nebeneinander flihren. Nach
Moglichkeit verdrillte Leitungen verwenden. So erhalten Sie die genauesten
Messergebnisse.

e Bei hoher Genauigkeitsanforderung und kleinem Messsignal sind die
Fuhlerleitungen abzuschirmen und zu verdrillen. Grundsatzlich sind diese nicht
in unmittelbarer Nahe von Versorgungsleitungen von Verbrauchern zu verlegen.
Bei der Schirmung ist diese nur einseitig auf einem geeigneten
Potenzialausgleich (in der Regel Messerde) anzuschlielen.

e Das Gerat ist nicht fur die Installation in explosionsgefahrdeten Bereichen
geeignet.

e Ein vom Anschlussplan abweichender elektrischer Anschluss kann zu Gefahren
fur Personen und Zerstorung des Gerates fuhren.

e Der Klemmenbereich der Gerate zahlt zum Servicebereich. Hier sind
elektrostatische Entladungen zu vermeiden. Im Klemmenbereich kdnnen durch
hohe Spannungen gefahrliche Korperstrome auftreten, weshalb erhohte
Vorsicht geboten ist.

e Galvanisch getrennte Potenziale innerhalb einer Anlage sind an einem
geeigneten Punkt aufzulegen (In der Regel Erde oder Anlagenmasse). Dadurch
erreicht man eine geringere Storempfindlichkeit gegen eingestrahlte Energie
und vermeidet gefahrliche Potenziale, die sich auf langen Leitungen aufbauen
oder durch fehlerhafte Verdrahtung entstehen konnen.
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18. Fehlerbehebung

Fehlerbeschreibung

MaRnahmen

1. | Das Gerat zeigt einen permanenten
Uberlauf an.

I o

+» Der Eingang hat einen sehr groRen Messwert,
Uberprufen Sie die Messstrecke.

+ Bei einem gewahlten Eingang mit kleinem
Sensorsignal ist dieses nur einseitig angeschlossen
oder der Eingang ist offen.

» Es sind nicht alle aktivierten Stltzstellen
parametriert. Priifen Sie ob die dafiir relevanten
Parameter dafr richtig eingestellt sind.

2. | Das Gerét zeigt einen permanenten
Unterlauf an.

sl

+ Der Eingang hat einen sehr kleinen Messwert,
Uberprufen Sie die Messstrecke.

» Bei einem gewahlten Eingang mit kleinem
Sensorsignal ist dieses nur einseitig angeschlossen
oder der Eingang ist offen.

» Es sind nicht alle aktivierten Stltzstellen
parametriert. Priifen Sie ob die daflr relevanten
Parameter richtig eingestellt sind.

3. | Das Gerat zeigt HELF" in der
7-Segmentanzeige

+ Das Geréat hat einen Fehler im
Konfigurationsspeicher festgestelit, fihren Sie
einen Reset auf die Defaultwerte durch und
konfigurieren Sie das Gerat entsprechend lhrer
Anwendung neu.

4. | Programmiernummern fur die
Parametrierung des Eingangs sind nicht
verflgbar

» Die Programmiersperre ist aktiviert
» Korrekten Code eingeben

5. | Das Gerat zeigt ,ERRT in der
7-Segmentanzeige

+ Bei Fehlern dieser Kategorie bitte den Hersteller
kontaktieren.

6. | Das Gerét reagiert nicht wie erwartet.

+ Sollten Sie sich nicht sicher sein, dass zuvor das
Gerat schon einmal parametriert wurde, dann
stellen Sie den Auslieferungszustand wie im
Kapitel 6 beschrieben ist wieder her.

Seite 38
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19. Entsorgung

Hinweis!
e Umweltschaden durch von Medien kontaminierte Teile vermeiden
e Gerat und Verpackung umweltgerecht entsorgen

e Geltende nationale und internationale Entsorgungsvorschriften und
Umweltbestimmungen einhalten.

Batterien

Schadstoffhaltige Batterien sind mit einem Zeichen, bestehend aus einer
durchgestrichenen Mulltonne und dem chemischen Symbol (Cd, Hg, Li oder Pb)
des fur die Einstufung als schadstoffhaltig ausschlaggebenden Schwermetalls
versehen:

= S — S = S = S
Cd! Hg? Pb’ Li*

.,,Cd" steht fir Cadmium.

. »,Hg" steht fiir Quecksilber.
.,,Pb" steht fur Blei.

.,,Li" steht fiir Lithium

AW N —

Elektro- und Elektronikgerate
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20. EU-Konformitatserklarung

Wir, Kobold Messring GmbH, Hofheim-Ts., Bundesrepublik-Deutschland, erklaren,
dass das Produkt

Digitales Anzeigegerat Typ: DAG-M3V

mit den unten angefuhrten Normen Ubereinstimmt:

EN 61010-1:2010+A1:2019+A1:2019/AC:2019
Sicherheitsbestimmung fir elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgerate

EN 61326-1:2013
Storfestigkeit mit der Prifanforderung flr den Gebrauch in industriellen Bereichen

EN 63000:2018 Beschrankung der Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe in
Elektro- und Elektronikgeraten

und folgende EG-Richtlinien erfullt:

2014/35/EU Niederspannungsrichtlinie
2014/30/EU Elektromagnetische Vertraglichkeit
2011/65/EU RoHS (Kategorie 9)

2015/863/EU Delegierte Richtlinie (RoHS III)

Hofheim, den 15. Marz 2023
H. Volz M. Wenzel
Geschaftsfuhrer Prokurist

Seite 40 DAG-M3V K08/0623



DAG-M3V

21. UK Declaration of Conformity

We, KOBOLD Messring GmbH, Hofheim-Ts, Germany, declare under our sole
responsibility that the product:

Digital Indicating Unit Model: DAG-M3V

to which this declaration relates is in conformity with the standards noted below:

BS EN 61010-1:2010+A1:2019
Safety requirements for electrical equipment for measurement, control, and
laboratory use. General requirements

BS EN 61326-1:2013
Electrical equipment for measurement, control and laboratory use. EMC
requirements. General requirements

BS EN IEC 63000:2018

Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products
with respect to the restriction of hazardous substances.

Also, the following UK guidelines are fulfilled:

S.1. 2016/1091 Electromagnetic Compatibility Regulations 2016
S.l. 2016/1101 Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016
S.1. 2012/3032 The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances

in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

H. Volz M. Wenzel
General Manager Proxy Holder

Hofheim, 05 June 2023
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22. Anhang MODBUS Gerateschnittstelle

MODBUS Geriiteschnittstelle der M-Anzeige-Serie

Schnittstellenparameter - 1 Start-, 8 Daten-, 1 Stopbit, no parity, 9600 baud

Kompatibilitat - Die Schnittstelle ist zum MODBUS Protokoll der Firma Modicon kompatibel. Das heifst, dass
alle Register eine Grolke von 16-Bit haben. Gréliere Datentypen werden dann durch mehrer Register
hintereinander belegt. Es wird auch ein nicht-Modicon-kompatibler-Modus unterstitzt. In diesem Modus
belegt jeder Datentyp nur ein Register das der DatentypgréRe entspricht (minimum ist aber immer 16-Bit).

Info: Modicon - Firma, die die erste SPS hergestellt hat, jetzt Schneider-Electric

Hinweis: Ein Zugriff auf Datentypen die mehrere Register belegen muss immer in einem Schreib-/Lesezugriff
erfolgen und darf nicht auf mehrer Schreib-/Lesezugriffe verteilt werden !

Gerateadresse - Als Gerateadresse kann ein Wert zwischen 1 und 247 benutzt werden. Auf Adresse 0 kann
man mehrere Gerate gleichzeitig (broadcast) erreichen, wenn die entsprechende Funktion unterstatzt wird
(kein Empfang moglich, zum Bsp. Geratereset).

Ubertragungsmodus - Die Geréte unterstitzen den RTU-Modus (binére Daten, default) und den ASCII-
Modus (alphanumerische Zeichen - hexadezimal). Der RTU-Modus ist schneller weil weniger Bytes Ubertra-
gen werden mussen aber dafur Zeitkritischer. Der ASCII-Modus eignet sich besser bei der Kommunikation
mit PC basierten Systemen, da diese oft nicht die zeitkritischen Bedingungen far den RTU-Modus erfillen
konnen.

Hinweis: Die Geratekonfiguration mit dem PM-Tool ist nur im ASCII-Modus maglich.

Unterstiitzte Datentypen

Name Zahlenbereich SpeichergroRe | Registeranzahl im Registeranzahl im
Modicon nicht Modicon
kompatiblen Modus |kompatiblen Modus

INTO8 -128.127 2 Byte 1 1

UINTO8 0..255 2 Byte 1 1

INT16 -32768..32767 2 Byte 1 1

UINT16 0..65535 2 Byte 1 1

INT32 -2147843648.. 4 Byte 2 1

2147843647
UIN32 0..4294967295 4 Byte 2 1
INT64 -9223372036854775808.. | 8 Byte 4 1
9223372036854775807
FLOAT -1+3.4028234606¢-/+38 |4 Byte 2 1
Adressbereiche

Bereich Verwendung

hex dec

0x0000 .. Ox3FFF |0 .. 16383 reserviert (nicht-Modicon-kompatibler-Modus)

0x4000 .. Ox4FFF | 16383 .. 20497 16-Bit Integer ohne Nachkommastelle
0x5000 .. OxSFFF | 20480 .. 24575 |reserviert

0x6000 .. Ox6FFF | 24576 .. 28671 32-Bit Integer ohne Nachkommastelle
0x7000 .. OxTFFF |28672 .. 32767 | 32-Bit Float

0x8000 .. OxFFFF |32768 .. 65535 |reserviert
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Unterstitzte Funktionscodes

Code Funktion Bemerkung

0x03 READ HOLDING REGISTERS zum Bsp. Messwerte und Alarmstatus
auslesen

0x04 READ INPUT REGISTER gleiche Funktion wie Code 0x03

0x08 DIAGNOSTIC Geratediagnose

0x10 WRITE MULTIPLE REGISTERS zum Bsp. Messwerte und Alarmstatus zur
Anzeige Ubertragen
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Registerbeschreibung

|Adressberelch 0x4000 .. 0x4FFF - 16 bit Register

Name Index |Zugriffs- |Min/Max-Wert |Bemerkung
modus | Datentyp

Messstellennummer 0x4400 |riw 0..65535 Anwenderdefinierte Identifikation
UNIT16

Funktion

o
=

Alarmstatus 0x4500 | r/w 0..65535
UNIT16

Alarm 1 aktiv

Alarm 2 aktiv
Alarm 3 aktiv
Alarm 4 aktiv
Alarm Saktiv
Alarm 6 aktiv
Alarm 7 aktiv
Alarm 8 aktiv

15 |reserviert

@ N | e W N =0

Relaisstatus 0x4600 |r/- 0..65535
UNIT16

Funktion

-
g

Relais 1 aktiv

Relais 2 aktiv

Relais 3 aktiv
Relais 4 aktiv

Relais 5aktiv

Relais 6 aktiv
Relais 7 aktiv
Relais 8 aktiv
15 |reserviert

@ N O EWN = O

Anzeigehelligkeit 0x4700 |riw 0..15 0 = geringste Anzeigehelligkeit
15 = grofite Anzeigehelligkeit

Hinweis: Auf 4-stelligen Anzeigen ist der Minimalwert -2000 und der Maximalwert 10000.

Der Anzeigebereich ist auf 4-stelligen Anzeigen von -1999 bis 9999 und auf 5-stelligen -19999 bis 99999
beschrankt. Ein Messwert von -20000 oder 100000 (bzw. -2000 oder 10000 auf 4-stelligen Anzeigen)
signalisert einen Unterlauf bzw. Uberlauf des Messbereichs. Entsprechendes ist auch gultig, wenn auf der
letzten Stelle der Anzeige ein Symbol einer Maleinheit eingeblendet wird.

Adressbereich 0x6000 .. 0x6FFF - 32 bit Register

Name Index | Zugriffs- | Min/Max-Wert Bemerkung
modus |Datentyp
Zeitstempel Low-Word 0x6000 |riw 0..35999 Wird nach jeder Messung aktuali-
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Zeitstempel High-Word 0x6001 UINT32 siert, Auflésung 10 ms, Uberlauf
auf Null nach einer Stunde.

Fieldvalue Low-Word 0x6002 |r/- 0..4294967295 aktueller unskalierter Messwert

Fieldvalue High-Word 0x6003 LT

Prozessvalue Low-Word 0x6004 |riw -20000..100000 |aktueller skalierter Messwert

Prozessvalue High-Word 0x6005 INT32

Prozessvalue-Min Low-Word | 0x6006 |rfw -20000..100000 |kleinster aufgetretener Messwert

Prozessvalue-Min High-Word | 0x6007 INT32

Prozessvalue-Max Low-Word | 0x6008 |riw -20000..100000 |groiter aufgetretener Messwert

Prozessvalue-Max High-Word | 0x6009 INT32

Prozessvalue-Tot Low-Word | 0x600A | riw -20000..100000 | Totalisator (nur skalierter Anzei-

Prozessvalue-Tot High-Word | 0x600B INT32 gewert)

Prozessvalue-Hid Low-Word | 0x600C |r/- -20000..100000 |Holdvalue

Prozessvalue-Hid High-Word | 0x600D INT32

Prozessvalue-Avg Low-Word |0x600E |r/- -20000..100000 | Durchschnittswert

Prozessvalue-Avg High-Word | 0x600F INT32

Prozessvalue-Abs Low-Word |0x6010 |r/- -20000..100000 |Absolutwert

Prozessvalue-Abs High-Word | 0x6011 INT32

Prozessvalue-Nom Low-Word [0x6012 |riw -20000..100000 |Nominalwert

Prozessvalue-Nom High-Word | 0x6013 INT32

Prozessvalue-Diff Low-Word  [0x6014 |r/- l—EJEJr%OzO.JODDDO Differenzwert

Prozessvalue-Diff High-Word | 0x6015

Grenzwert Alarm 1 Low-Word | 0x6500 |riw -19999..99999
Grenzwert Alarm 1 High-Word | 0x6501 INT32
Grenzwert Alarm 2 Low-Word | 0x6502 |riw -19999..99999
Grenzwert Alarm 2 High-Word | 0x6503 INT32
Grenzwert Alarm 3 Low-Word | 0x6504 |riw -19999..99999
Grenzwert Alarm 3 High-Word | 0x6505 INT32
Grenzwert Alarm 4 Low-Word |0x6506 | riw -19999..99999
Grenzwert Alarm 4 High-Word | 0x6507 INT32
Grenzwert Alarm 5 Low-Word | 0x6508 |riw -19999..99999
Grenzwert Alarm 5 High-Word | 0x6509 INT32
Grenzwert Alarm 6 Low-Word |0x650A | riw -19999..99999
Grenzwert Alarm 6 High-Word | 0x650B INT32
Grenzwert Alarm 7 Low-Word | 0x650C |riw -19999..99999
Grenzwert Alarm 7 High-Word | 0x650D INT32
Grenzwert Alarm 8 Low-Word |0x650E |riw I I1~l %%%9..99999

Grenzwert Alarm 8 High-Word | 0x650F

Adressbereich 0x7000 .. 0x7FFF - 32 bit float Register
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Name Index |Zugriffs- | Min/Max-Wert |Bemerkung
modus | Datentyp
Zeitstempel Low-Word 0x7000 |r/- 0..35999 wird nach jeder Messung aktualisert,
FLOAT Auflésung 10 ms, Uberlauf auf Null
Zeitstempel High-Word 0x7001 nach einer Stunde
Prozessvalue Low-Word 0x7004 |r/- -20000..100000 |aktueller skalierter Messwert
Prozessvalue High-Word 0x7005 FLOAT
Prozessvalue-Min Low-Word | 0x7006 |r/- -20000..100000 |Kkleinster aufgetretener Messwert
Prozessvalue-Min High-Word | 0x7007 FLOAT
Prozessvalue-Max Low-Word |0x7008 |r/- -20000..100000 |groBter aufgetretener Messwert
Prozessvalue-Max High-Word |0x7009 FLOAT
Prozessvalue-Tot Low-Word | 0x700A |r/- -20000..100000 | Totalisator
Prozessvalue-Tot High-Word | 0x700B FLOAT
Prozessvalue-Hld Low-Word | 0x700C |r/- -20000..100000 |Holdvalue
Prozessvalue-Hld High-Word | 0x700D FLOAT
Prozessvalue-Avg Low-Word | 0x700E |r/- -20000..100000 |Durchschnittswert
Prozessvalue-Avg High-Word |0x700F FLOAT
Prozessvalue-Abs Low-Word |0x7010 |r/- -20000..100000 |Absolutwert
Prozessvalue-Abs High-Word |0x7011 FLOAT
Prozessvalue-Nom Low-Word |0x6012 |r/- -20000..100000 |Nominalwert
Prozessvalue-Nom High-Word | 0x6013 FLOAT
Prozessvalue-Diff Low-Word  |0x6014 |r/- -20000..100000 |Differenzwert
Prozessvalue-Diff High-Word | 0x6015 FLOAT
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Protokoll

Allgemeine Form der Telegramme:

MODBUS-RTU
Geriteadresse Funktion Daten CRC-Wert
1 Byte 1Byte n Bytes 2 Bytes
MODBUS-ASCII
Start Geriteadresse Funktion Daten LRC-Wert Ende
" 2 Zeichen 2 Zeichen n x 2 Zeichen 2 Zeichen nn'

Info: Im ASCII-Modus wir jeweils ein Byte mit 2 Zeichen in hexadezimaler Codierung ('00..FF') dargestelit.

Telegrammformate:

Funktion 0x03 (Register lesen) - Anforderung

Adresse  Funktion |Daten Priifsumme
| Startadresse | Anzahl Register
High-Byte | Low-Byte | High-Byte | Low-Byte | Low-Byte | High-Byte
0xnn 0x03 0xnn 0xnn Oxnn 0xnn 0xnn Oxnn |
Funktion 0x03 (Register lesen) - Antwort
Adresse  Funktion Daten Priifsumme
Anzahl | Registern+0 | ... | Registern+ X
Elytes High- Low- High- Low- Low-Byte High-Byte
nn — Anzahl By‘le By‘l& Byle By‘le
Register x 2
0xnn 0x03 Oxnn 0xnn Oxnn Oxnn | 0xnn 0xnn Oxnn
Funktion 0x10 (Register schreiben) - Anforderung
Adresse Funk- Daten Prifsumme
tion Startadresse |Anzahl Anzahl |Registern+0 | ... |Registern + X
Register Bytes =
High- | Low- | High- | Low- |ANZaN1 | ion 1 Low- High- | Low- | Low- | High-
Byte | Byte | Byte | Byte ?gglsler Byte Byte Byte Byte | Byte | Byte
0xnn 0x10 | Oxnn | Oxnn | Oxnn - Oxnn | Oxnn | Oxnn | Oxnn Oxnn | Oxnn | Oxnn | Oxnn
Funktion 0x10 (Register schreiben) - Antwort
Adresse Funktion  Daten Priiffsumme
Startadresse |Anzahl Register
| High-Byte | Low-Byte | High-Byte | Low-Byte | Low-Byte | High-Byte
| Oxnn 0x10 0xnn 0xnn Oxnn 0xnn 0xnn 0xnn |
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Telegramm-Beispiele

Lesen eines 32-Bit Wertes

MODBUS Gerateadresse 1, Registerindex 0x6000, Anzahl Register 2, Ruckgabewert 250000 (0x0003D090)

Protokoll: MODBUS-RTU

Anforderung (Request)

Adresse Funktion Daten Priifsumme
Startadresse |Anzahl Register ‘
High-Byte |Low-Byte |[High-Byte |[Low-Byte |Low-Byte |High-Byte
0x01 0x03 0x60 0x00 0x00 0x02 0xnn oxnn |
Antwort (Response)
Adresse  Funktion Daten Priiffsumme
Anzahl |Low-Word | High-Word
‘ ByteS |ijigh-Byte |Low-Byte |High-Byte |Low-Byte |Low-Byte | High-Byte
| 0x01 0x03 0x04 | OxDO | O0x90 | Ox00 | O0x03 oxnn Oxnn |
Protokoll: MODBUS-ASCII
Anforderung (Request)
Start  Funktion Daten Prifsumme Ende
Startadresse | Anzahl Register
| | | High-Byte | Low-Byte | High-Byte | Low-Byte
" 0" | '3 6 0 o 0 0 0 o 2 n | n | CR| LF
0x3A | 0x30 | 0x33 | Ox36 | Ox30 | Ox30 | Ox30 | Ox30 | Ox30 | Ox30 | Ox32 | Oxnn | Oxnn | Ox0OD | Ox0A
Antwort (Response)
Start  Funktion | Daten Priifsumme Ende
Anzahl | Low-word | High-word
| | [B“es |High-Byte |Low-Byte |High-Byte |Low-Byte
':' 0 | 3|0 |4 |D|0 |9 |0 |0 |0 |03 |™" | |CR|LF
O0x3A | Ox30 | 0x33 | Ox30 | 0x34 | Ox44 | Ox30 | 0x39 | Ox30 | Ox30 | Ox30 | 0x30 | 0x33 | Oxnn | Oxnn | Ox0D | Ox0A
Schreiben eines 32-Bit Wertes

MODBUS Gerateadresse 1, Registerindex 0x6002, Anzahl Register 2, Wert 190000 (0x0002E630)
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Protokoll: MODBUS-RTU

Anforderung (Request)

Adresse Funk- |Daten Priifsumme
fion  iartadresse | Anzahl Anzahl Low-Word |High-Word
Register Bytes
High- |Low- High- |Low- High- |Low- High- |Low- Low- |High-
Byte Byte Byte Byte Byte Byte Byte Byte Byte |Byte
0x01 0x10 | Ox60 | Ox02 | Ox00 | Ox02 | Ox04 | OxE6 - 0x30 | 0x00 | 0x02 | Oxnn | Oxnn

Antwort (Response)

Adresse F_unk- Daten Prifsumme
tion - startadresse | Anzahl Register
‘ High-Byte Low-Byte High-Byte Low-Byte Low- |High-
Byte |Byte
0x01 0x10 0x60 0x02 0x00 0x02 Oxnn | Oxnn

Hinweis: Man beachte, dass im Modicon-kompatiblen-Modus, bei den 16-Bit Werten der Registeradressen
(Index), Registeranzahl und Registerinhalt, immer das High-Byte zuerst Gbetragen wird. Im Gegensatz dazu
wird bei 32-Bit Werten das Low-Word zuerst Ubertragen. Das wird auch fur den Datentyp FLOAT so
gehandhabt.
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Fehlercodes

Das Modbus-Protokoll sieht in bestimmten Fallen die Ubertragung von Fehlercodes vor.

Fehlercode |Beschreibung
0x01 Funktionscode wird nicht unterstutzt
0x02 Registeradresse/Registerindex unzulassig
0x03 Datenwert unzulassig (zum Beispiel Registeranzahl oder TelegrammgrofRe unzuldassig)
0x04 allgemeiner Geratefehler (zum Beispiel Min/Max-Wert tberschritten)

Ist die Prifsumme Fehlerhaft, so sendet das Gerate keine Antwort auf die Anfrage. Dieses Verhalten soll ein

Timeout auf der Gegenseite erzeugen.

Antwort (Response) - Fehlertelegramm

Adresse Funktion Fehlernummer Priifsumme
Low-Byte High-Byte
0x01 0x83 0x04 Oxnn 0xnn
Ein Fehler wird durch ein gesetztes Bit 7 im Funktionscode bei der Antwort signalisiert.
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Geratediagnose

Diagnosefunktionen

Subfunktion | Daten Beschreibung

0x0000 0x0000 Antworten mit den geleichen Daten (Echofunktion - Verbindungstest)

0x0001 0x0000 startet Geratereinitialisierung

0x0001 startet Geratereset

0x0002 0x0000 ruft den Inhalt des Diagnoseregisters ab (s.u.)

0x000A 0x0000 setzt alle Fehlerzahler und das Diagnoseregister auf Null

0x000B 0x0000 ruft den Zahlwert fur alle empfangenen Anfragen ab

0x000C 0x0000 ruft den Zahlwert fur alle empfangenen Anfragen mit Prifsummenfehler ab

0x000D 0x0000 ruft den Zahlwert fur alle gesendeten Fehlerantworten ab

0x000E 0x0000 ruft den Zahlwert fur alle empfangenen Anfragen mit tbereinstimmender
Gerateadresse oder Gerateadresse Null (broadcast) ab

0x000F 0x0000 ruft den Zahlwert fur alle empfangenen Anfragen mit der Gerateadresse Null
(broadcast) ab

0x0010 0x0000 wie Subfunktion 0x000D

0x0012 0x0000 ruft den Zahlwert fur aufgetretene Puffertiberldufe ab

0x0014 0x0000 setzt den Zahlwert fur aufgetretene Puffertiberlaufe auf Null

Anfrage (Request) / Antwort (Response) - Diagnosefunktion

Adresse Funktion  Daten Prifsumme
Subfunktion | Daten
High-Byte |Low-Byte High-Byte |Low-Byte |Low-Byte High-Byte
0x01 0x08 0x00 0x00 0x00 0x00 0xnn 0xnn

Diagnosticregister

Bitnummer |Beschreibung

0 Zeitiberschreitung beim Datenempfang (Datenempfangsmodus fur Prozesswerte)
1 Messbereichsuberschreitung
2.15 reserviert

Hinweis: Die Bits im Diagnosticregister bleiben so lange gesetzt, bis diese durch das Senden der
Subfunktion 0x000A zurtckgesetzt werden.
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