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Bedienungsanleitung
far
Digitales Anzeige -/ Steuergerat
Standardsignal 0/4-20 mA, 0-10 VDC

Typ: DAG-M1V..., 48 x 24 mm
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Es wird fur diese Publikation keinerlei Garantie und bei unsachgemaler
Handhabung der beschriebenen Produkte keinerlei Haftung Gbernommen.

Diese Publikation kann technische Ungenauigkeiten oder typographische Fehler
enthalten. Die enthaltenen Informationen werden regelmaRig Uberarbeitet und
unterliegen nicht dem Anderungsdienst. Der Hersteller behalt sich das Recht vor,
die beschriebenen Produkte jederzeit zu modifizieren bzw. abzuandern.

© Copyright
Alle Rechte vorbehalten.
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2. Hinweis

Diese Bedienungsanleitung vor dem Auspacken und vor der Inbetriebnahme lesen
und genau beachten.

Die Bedienungsanleitungen auf unserer Website www.kobold.com entsprechen
immer dem aktuellen Fertigungsstand unserer Produkte. Die online verfugbaren
Bedienungsanleitungen konnten bedingt durch technische Anderungen nicht
immer dem technischen Stand des von lhnen erworbenen Produkts entsprechen.
Sollten Sie eine dem technischen Stand lhres Produktes entsprechende
Bedienungsanleitung bendtigen, konnen Sie diese mit Angabe des zugehdrigen
Belegdatums und der Seriennummer bei uns kostenlos per E-Mail
(info.de@kobold.com) im PDF-Format anfordern. Wunschgemaf kann |hnen die
Bedienungsanleitung auch per Post in Papierform gegen Berechnung der
Portogebuhren zugesandt werden.

Bedienungsanleitung, Datenblatt, Zulassungen und weitere Informationen Uber
den QR-Code auf dem Geréat oder Uber www.kobold.com

Die Gerate durfen nur von Personen benutzt, gewartet und instandgesetzt werden,
die mit der Bedienungsanleitung und den geltenden Vorschriften Uber
Arbeitssicherheit und Unfallverhttung vertraut sind.

Beim Einsatz in Maschinen darf das Messgerat erst dann in Betrieb genommen
werden, wenn die Maschine der EG-Maschinenrichtlinie entspricht.
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3. Kontrolle der Gerate

Die Gerate werden vor dem Versand kontrolliert und in einwandfreiem Zustand
verschickt. Sollte ein Schaden am Gerat sichtbar sein, so empfehlen wir eine
genaue Kontrolle der Lieferverpackung. Im Schadensfall informieren Sie bitte
sofort den Paketdienst/Spedition, da die Transportfirma die Haftung fur
Transportschaden tragt.

Lieferumfang:
Zum Standard-Lieferumfang gehoren:
¢ Digitales Anzeigegerat Typ: DAG-M1V

4. Bestimmungsgemafe Verwendung

Ein stérungsfreier Betrieb des Gerats ist nur dann gewahrleistet, wenn alle Punkte
dieser Betriebsanleitung eingehalten werden. Fur Schaden, die durch
Nichtbeachtung dieser Anleitung entstehen, kénnen wir keine Gewahrleistung
ubernehmen.

5. Kurzbeschreibung

Das Schalttafeleinbauinstrument DAG-M1V ist eine 5-stellige Anzeige fur
Gleichspannungs- bzw. Gleichstromsignale und einer visuellen
Grenzwertuberwachung Uber das Display. Die Konfiguration erfolgt Gber vier
Fronttaster. Eine integrierte Programmier-sperre verhindert unerwinschte
Veranderungen von Parametern und lasst sich Uber einen individuellen Code
wieder entriegeln. Optional stehen folgende Funktionen zur Verflgung: eine
Versorgung fur den Sensor, ein Digitaleingang zum Auslésen von Hold (Tara) oder
ein Analogausgang zur weiteren Auswertung in der Anlage.

Mit den optional zwei galvanisch getrennten Schaltpunkten kdnnen frei
konfigurierbare Grenzwerte Uberwacht und an eine Ubergeordnete Leitwarte
gemeldet werden. Der elektrische Anschluss erfolgt rlckseitig Uber
Steckklemmen. Auswahlbare Funktionen wie z.B. die Abfrage des Min/Max-
Wertes, eine Mittelwertbildung der Messsignale, eine Nominal- bzw.
Sollwertvorgabe, eine direkte Grenzwertverstellung im Betriebsmodus und
zusatzliche  Messstutzpunkte zur Linearisierung runden das moderne
Geratekonzept ab.
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6. Montage

Bitte lesen Sie vor der Montage die Sicherheitshinweise auf Seite 33 durch und
bewahren Sie diese Anleitung als kunftige Referenz auf.

Nach Entfernen der Befestigungselemente das Gerat einsetzen.

Dichtung auf guten Sitz Uberprifen.
Befestigungselemente wieder einrasten und Spannschrauben per Hand
festdrehen. Danach mit dem Schraubendreher eine halbe Drehung weiter

festziehen.

wn =

ACHTUNG! Drehmoment sollte max. 0,1 Nm nicht Gibersteigen!

Dimensionszeichen sind vor dem Einbau liber seitlichen Kanal von aufRen
austauschbar!

DAG-M1V K07/0623 Seite 5
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7. Elektrischer Anschluss

Typ DAG-M1V0 mit
100-240 VAC-Versorgung

Typ DAG-M1V3 mit
24 VDC-Versorgung

g ¢ g § 2" ¢ 2 8 ¢ 3[- *
> = = o
e 9 8.y
& 3 $ 3
[ .t ‘t
Signaleingdnge 100-240 VAC Signaleingdnge 24VDC
< > —> < >l —>
Optionen: Optionen:
s1 s2
S1|_/ \Isz I
alternativ zu
00O (1029 (9/(9) () Amogausaang |(19) (15) ()
3z 8 1B
3 2
hoot 8 Geberver-
PhotoMos-Ausginge PhotoMos-Ausgange Analogausgang g sorgung
< > < > < > < > < >
Anschlussbeispiele
Im Folgenden finden Sie einige Anschlussbeispiele in denen praxisnahe Anwendungen dargestellt
sind. Gerate mit Strom- bzw. Spannungseingédngen ohne Geberversorgung.
DAG-M1V in Verbindung mit einem DAG-M1V in Verbindung mit einem
2-Leiter-Sensor 4-20 mA 3-Leiter-Sensor 0/4-20 mA
+ ui ‘ ' [+ ‘i_
y _—»
1 ..} —(I. J Y| —s
L L= o
2 - + X - +
Transmitter 24 VDC Transmitter 24 VDC
DAG-M1V in Verbindung mit einem
3-Leiter-Sensor 0-10V
+ ’_ '
- Y
A= K]
- +
Transmitter 24 VDC
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DAG-M1V-Gerite

Mit Strom- bzw. Spannungseingang in Verbindung mit 24 VDC-Geberversorgung.

2-Leiter-Sensor 4-20 mA

obere Klemme untere Klemme

OeEkEE BREEIER

+ - ‘ |
\ |

{

Transmitter 24VDC

3-Leiter-Sensor 0-20 mA
obere Klemme untere Klemme
I
L] |
(|)
Trar;:-;r:ﬁ.i-tter 24 VDC

3-Leiter-Sensor 0-10 VDC

obere Klemme untere Klemme

@@@0@9 olo/ejojco)e)

Tran;milter 24VDC
DAG-M1V mit Digitaleingang in DAG-M1V mit Digitaleingang und
Verbindung mit 24 VDC Geberversorgung externer Spannungsquelle
- | + - |+ -
Digitaleingang Digitaleingang
10-30 VDC 10-30 VDC

DAG-M1V K07/0623
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8. Funktions- und Bedienbeschreibung

Bedienung
Die Bedienung ist in drei verschiedene Ebenen eingeteilt.

Menu-Ebene (Auslieferungszustand)

Dient zur Grundeinstellung der Anzeige, hierbei werden nur die
Menupunkte dargestellt die ausreichen, um ein Gerat in Betrieb zu setzen.
Mochte man in die professionelle Menlgruppen-Ebene, muss die Menu-
Ebene durchlaufen und im MenUpunkt run ,prof, parametriert werden.

Menugruppen-Ebene (kompletter Funktionsumfang)

Geeignet fur komplexe Anwendungen wie z.B. Verknupfung von
Alarmen, Stltzpunktbehandlung, Totalisatorfunktion etc. In dieser Ebene
stehen Funktionsgruppen zur Verfugung, die eine erweiterte
Parametrierung der Grundeinstellung gestatten. Mochte man die
Menugruppen-Ebene verlassen muss diese durchlaufen und im
MenUpunkt run ,uloc, parametriert werden.

Parameter-Ebene

Die im Menupunkt hinterlegten Parameter lassen sich hier parametrieren.
Funktionen, die man anpassen oder verandern kann, werden immer
mit einem Blinken der Anzeige signalisiert. Die getatigten Einstellungen
in der Parameter-Ebene werden mit [P] bestatigt und dadurch
abgespeichert. Wird die ,Null-Taste” betatigt fuhrt das zu einem Abbruch
in der Werteingabe und zu einem Wechsel in die MenU-Ebene. Die
Anzeige speichert jedoch auch automatisch alle Anpassungen und
wechselt in den Betriebsmodus, wenn innerhalb von 10 Sekunden keine
weiteren Tastenbetatigungen folgen.

Ebene Taste Beschreibung

@ Wechsel zur Parameter-Ebene und den hinterlegten Werten

Menii-Ebene [Z] [i] Dienen zum navigieren in der Menii-Ebene

Wechsel in den Betriebsmodus durch gleichzeitiges Dricken
@ E] der Richtungstasten.

@ Dient zur Bestatigung der durchgefiihrten Parametrierung

Pirdieler-ERGHA E @ Anpassen des Wertes bzw. der Einstellung

Wechsel in die Meni-Ebene oder Abbruch in der
@ @ Werteeingabe, durch gleichzeitiges Driicken der
Richtungstasten.

@ Wechsel zur Meni-Ebene

Menugruppen- Dienen zum navigieren in der Meniigruppen-Ebene
Ebene @ EI v s

Wechsel in den Betriebsmodus oder zuriick in die Menii-
@ @ Ebene, durch gleichzeitiges Driicken der Richtungstasten.
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Funktionsschema

Standardparametrierung Erweiterte Parametrierung
(Flache Bediene-Ebene) ' (Professionelle Bedien-Ebene)
Betriebsmodus Betriebsmodus

run “PROF" El
- Meniigruppen-
Meni-Ebene '
Jfun “uLoc P . Ebene
Eingabepause @ E] : [E] o@r@ Eingabepause
>10s [E]\ \oder : EI >10s
() ;

Parameter- ' Menu-Ebene
Ebene E] [ﬂ
' (a[v)
' (P \ \ oder
(P)

Parameter- E] E]

Ebene

Legende:

[E Ubernahme

@ E] Abbruch durch gleichzeitiges Driicken der Richtungstasten
[A]  werteanwahi (+)

(W]  werteanwahi ()

Einstellen der Anzeige

9.1 Einschalten

Nach Abschluss der Installation kdnnen Sie das Gerat durch Anlegen der
Versorgungsspannung in Betrieb setzen. Prifen Sie zuvor noch einmal alle
elektrischen Verbindungen auf deren korrekten Anschluss.

Startsequenz

Wahrend des Einschaltvorgangs wird fur 1 Sekunde der Segmenttest (8 8 8 8 8),
die Meldung des Softwaretyps und im Anschluss fur die gleiche Zeit die Software-
Version angezeigt. Nach der Startsequenz folgt der Wechsel in den Betriebs- bzw.
Anzeigemodus.

9.2 Standardparametrierung (Flache Bedien-Ebene)

Um die Anzeige parametrieren zu kdnnen, muss im Betriebsmodus [P] fur 1
Sekunde gedrickt werden. Die Anzeige wechselt nun in die Menu-Ebene zu dem
ersten Menupunkt TYPE.

DAG-M1V K07/0623
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Menii-Ebene

Parameter-Ebene

ESPEIP [O-L10 C| g-12o C[ H-20 4 SEnmr

s

Auswahl des Eingangssignals, TYPE:
Default: SEns.U

SESA 3 [P

Als Messeingangsvariante stehen 0-20 mA, 4-20 mA oder 0-10 VDC Signale als Werks-
kalibration (ohne Anlegen des Sensorsignals) und SENSU (Spannung) oder SENSAR (Strom) als
Sensorkalibration (mit angelegtem Messsignal) zur Verfagung. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt zurtick zur Menl-Ebene.

Elnld] [P’

Einstellen des Messbereichs-Endwertes, END:

Default: 10000 | T _ ',-, H "
BPEPEPBPEE |l £F

Der Endwert wird von der kleinsten zur gréRten Stelle mit [A] [V¥] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestétigt. Ein Minuszeichen kann nur auf hodchstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Meni-Ebene.
Wurde SENs als Eingangsvariante gewahit, kann nun zwischen NOCA und CAL gewahlt werden.
Bei noca wird der zuvor eingestellte Anzeigenwert ibernommen, bei CAL erfolgt die Abgleichung
Uber die Messstrecke und der analoge Eingangswert wird ibernommen.

_OFF5 [P

V@)

Einstellen des Messbereichs-Anfangswertes OFFS:

gPgPgPgPgs | "R L@

Der Anfangswert wird von der kleinsten zur groBten Stelle mit [A] [V¥] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlick in die
Menu-Ebene. Wurde SENS als Eingangsvariante gewahlt, kann nun zwischen NOCA und CAL
gewahlt werden. Bei NOCA wird der zuvor eingestellte Anzeigenwert Gbernommen, bei CAL erfolgt
die Abgleichung Uber die Messstrecke und der analoge Eingangswert wird ibernommen.

Seite 10
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Menii-Ebene

Parameter-Ebene

Einstellen der Kommastelle/ Dezimalstelle, 00T:
Default: 0

[ [ dlolt] (]
o4

110 o031 000A 00004000004 F

Die Dezimalstelle der Anzeige lasst sich mit [A] [¥] anpassen. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt zuriick in die Meni-Ebene.

Einstellen der Messzeit, 5EC:
Default: 1.0

s

(TISEC @) (1 1001% (11009 «n [T 010 & (17100 & @)

Die Messzeit wird mit [A] [ ¥] eingestellt. Dabei wird bis 1 Sekunde in 0.1er Schritten und bis
10.0 in 1.0er Schritten gesprungen. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige
wechselt in die Menl-Ebene.

[=a

OUEFA () [10-110 & [0-20% [ H-20 & @

Auswahl Analogausgang, OUT.RA:
Default: Y-20

Es stehen drei Ausgangssignale 0-10 VDC, 0-20 mA oder 4-20 mA zur Verflgung, mit dieser
Funktion wird das gewiinschte Signal selektiert.

| (P

Einstellen des Analogausgangs-Endwertes, OUT.EN:
Default: 10000

BPgFPgPEREsE

Der Endwert wird von der Kleinsten zur gréfRten Stelle mit [A] [¥] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Meni-Ebene.

OUEDF)
[ma)

Einstellen des Analogausgangs-Anfangswertes, OUT.OF:
Default: 0

g gEgBgEgEE

Der Anfangswert wird von der kleinsten zur gréRten Stelle mit [A] [¥] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlick in die Men(-Ebene.

(LI @
[ma)

Grenzwerte /Limits, L-I:
Default: 2000

oFgEgpEg 2

Der Grenzwert gibt die Schwelle an, ab der der Alarm reagiert bzw. aktiviert/deaktiviert wird.

DAG-M1V K07/0623
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Menii-Ebene

Parameter-Ebene

HETIE PR gegRgEe

s

Hysterese fiir Grenzwerte, HY-I:
Default: 0

Die Hysterese definiert eine Differenz zum Grenzwert um die ein Alarm verspatet reagiert.

P @
@)

Funktion fiir Grenzwertunterschreitung/-liberschreitung, FU-k
Default: HiGH

| [(HIGH & (Lol § B

Die Grenzwertverletzung wird mit LOUU (fir LOW = unterer Grenzwert) und die mit HIGH (flr
HIGH = oberer Grenzwert) ausgewahlt. Abgeleitet von ,lower limit* = unterer Grenzwert und
higher limit = oberer Grenzwert. Ist z.B. Grenzwert 1 auf eine Schaltschwelle von 100 und mit
Funktion HIGH belegt, wird bei Erreichen der Schaltschwelle der Alarm aktiviert. Ist der
Grenzwert LOW zugeordnet wird bei Unterschreitung der Schaltschwelle ein Alarm ausgeldst,
soweit die Hysterese Null ist.

2 E gRgEgEgRg £6

o

Grenzwerte /Limits, L2
Default: 3000

Der Grenzwert gibt die Schwelle an, ab der der Alarm reagiert bzw. aktiviert/deaktiviert wird.

(HI-P® gEQgEgEgeg e

s

Hysterese fiir Grenzwerte, HY-2:
Default: 0

Die Hysterese definiert eine Differenz zum Grenzwert um die ein Alarm verspatet reagiert.

Funktion fiir Grenzwertunterschreitung/-iiberschreitung, FU-2
Default: HIGH

FLR @ [HIGH & (Lol & B)

]

Die Grenzwertverletzung wird mit LOUU (fir LOW = unterer Grenzwert) und die mit HIGH (fUr
HIGH = oberer Grenzwert) ausgewahlt. Abgeleitet von ,lower limit* = unterer Grenzwert und
higher limit = oberer Grenzwert. Ist z.B. Grenzwert 1 auf eine Schaltschwelle von 100 und mit
Funktion HIGH belegt, wird bei Erreichen der Schaltschwelle der Alarm aktiviert. Ist der
Grenzwert LOW zugeordnet wird bei Unterschreitung der Schaltschwelle ein Alarm ausgeldst,

soweit die Hysterese Null ist.

Seite 12
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Menii-Ebene

Parameter-Ebene

v (Al

Benutzercode (4-stellige Zahlenkombination frei belegbar), U.CODE:
Default: 0000

UCloldE] [P] (P] g (P] g [P] g %@

Wird dieser Code vergeben (>0000), werden dem Bediener alle Parameter gesperrt, wenn
zuvor LOoC im MenGpunkt RUN gewahlt wurde. Durch Driicken von [P] im Betriebsmodus fiir ca.3
Sekunden erscheint in der Anzeige die Meldung CODE. Um nun zu den fur den Benutzer frei
geschalteten reduzierten Parametersatz zu gelangen, ist der hier vorgegebene U.CODE
einzugeben. Der Code ist vor jedem Parametrierversuch einzugeben, bis der A.CODE
(Mastercodes) alle Parameter wieder freischaltet.

v/ (A

Mastercode (4-stellige Zahlenkombination frei belegbar), A.CODE:
Default: 1234

ACladE [P E@E@E@E%@

Dieser Code dient zur Freischaltung aller Parameter, nachdem zuvor LOC im Menipunkt RUN
aktiviert wurde. Durch Dricken von [P] im Betriebsmodus fur ca. 3 Sekunden erscheint in der
Anzeige die Meldung C0DE und gibt dem Benutzer die Méglichkeit durch Eingabe des A.CODE alle
Parameter zu erreichen. Unter RUN kann beim Verlassen der Parametrierung diese durch Wahl
von ULOC oder PROF dauerhaft freigeschaltet werden, so dass bei erneutem Driicken von [P] im
Betriebsmodus keine erneute Codeeingabe erfolgen muss.

9.3 Programmiersperre

iy

T Vid @ (oD 2 (on 2 (PreE B @

Aktivierung / Deaktivierung der Programmiersperre oder Abschluss der Standardpara-
metrierung mit Wechsel in die Mentigruppen-Ebene (kompletter Funktionsumfang), RUN:

Default: uLoc

Hier kann mit [A] [¥] zwischen deaktivierter Tastensperre ULOC (Werkseinstellung), aktivierter
Tastensperre LOC oder dem Wechsel in die Menlgruppen-Ebene PROF gewahlt werden. Die
Auswahl erfolgt mit [P]. Hiernach bestatigt die Anzeige die Einstellungen mit ,,- - - - ,, und
wechselt automatisch in den Betriebsmodus. Wurde LOC gewahlt, ist die Tastatur gesperrt. Um
erneut in die Menu-Ebene zu gelangen, muss [P] im Betriebsmodus 3 Sekunden lang gedriickt
werden. Der nun erscheinende CODE (Werkseinstellung 1 2 3 4) wird mit [A] [¥] und [P]
eingegeben und entsperrt die Tastatur. Eine fehlerhafte Eingabe wird mit FAIL angezeigt. Um
weitergehende Funktionen zu parametrieren muss PROF eingestellt werden. Die Anzeige
bestatigt die Einstellungen mit .- - - - ,, und wechselt automatisch in den Betriebsmodus. Durch
Driicken der Taste [P] im Betriebsmodus fur ca. 3 Sekunden erscheint in der Anzeige die erste
Menugruppe P und bestatigt somit den Wechsel in die erweiterte Parametrierung. Die bleibt
solange aktiviert bis in der Mentigruppe RUN ein ULOC eingeben wird der die Anzeige wieder in
die Standardparametrierung setzt.

DAG-M1V K07/0623
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9.4 Erweiterte Parametrierung (Professionelle Bedienebene)

9.4.1 Signaleingangsparameter

Meniigruppen-Ebene

-linP-| & Bl —> [MenrEbens

e

Menii-Ebene | Parameter-Ebene

Auswahl des Eingangssignals, TYPE:
Default: SENS.U

EYPE ) [10-110 5 10-120 & [ H-120 & SEASU &
wa 5&@%@

Als Messeingangsvariante stehen 0-20 mA, 4-20 mA oder 0-10 VDC Signale als Werks-
kalibration (ohne Anlegen des Sensorsignals) und SENSU (Spannung) oder SENSA (Strom) als

Sensorkalibration (mit angelegtem Messsignal) zur Verfigung. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt zurlick zur Men-Ebene.

Einstellen des Messbereichs-Endwertes, END:
Default: 10000

nOCR &
EUEE@r@r@r@rE‘:jEE@

@ @ Der Endwert wird von der kleinsten zur gréRten Stelle mit [A] [V¥] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Menl-Ebene.

Wurde SEfs als Eingangsvariante gewahlt, kann nun zwischen NOCA und CAL gewahlt werden.
Bei Nocr wird der zuvor eingestellte Anzeigenwert ibernommen, bei CAL erfolgt die Abgleichung
Ober die Messstrecke und der analoge Eingangswert wird ibernommen.

Einstellen des Messbereichs-Anfangswertes, 0OFFS:
Default: 0

OFFSE B gRgRgRgs L‘E En o=

E] @ Der Anfangswert wird von der kleinsten zur gréRten Stelle mit [A] [¥] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlck in die
Meni-Ebene. Wurde SENS als Eingangsvariante gewahit, kann nun zwischen MOCA und CAL
gewahlt werden. Bei NOCA wird der zuvor eingestellte Anzeigenwert ibernommen, bei £AL erfolgt
die Abgleichung Uber die Messstrecke und der analoge Eingangswert wird ibernommen.

Einstellen der Kommastelle/ Dezimalstelle, DOT:
Default: o

dolf] @ (11101 004110004 100005000005 @)

IE] @l Die Dezimalstelle der Anzeige lasst sich mit [A] [¥] anpassen. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt zuriick in die Meni-Ebene.
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Menii-Ebene

Parameter-Ebene

(TT5ED @) [T 5 (TI009 s |

Einstellen der Messzeit, SEC:
Default: 1.0

[=a

00 & (100 & B

Die Messzeit wird mit [ A] [ ¥] eingestellt. Dabei wird bis 1 Sekunde in 0.1er Schritten und bis
10.0 in 1.0er Schritten gesprungen. Mit [P] wird die Auswahl bestéatigt und die Anzeige
wechselt in die Meni-Ebene.

Umskalieren der Messeingangswerte, ENDA:
Default: 10000

Hﬁﬂ@m@g@g@@@g%@

Mit Hilfe dieser Funktion lasst sich der Endwert auf z.B. 19,5 mA Eingangssignal ohne Anlegen
des Messsignals umskalieren.

Umskalieren der Messeingangswerte, OFFA:
Default: 0

iEB@B®B®E®E%@

Mit Hilfe dieser Funktion lasst sich der Anfangswert auf z.B. 3,56 mA Eingangssignal ohne
Anlegen des Messsignals umskalieren.

e

Einstellen des Tara-/Offsetwertes, TARA:
Default: 0

ER-RE QP QRgRERgLE

Der vorgegebene Wert wird zu dem linearisierten Wert hinzuaddiert. So lasst sich die Kennlinie
um den gewahlten Betrag verschieben.

o]

Einstellen des Abgleichpunktes, ADJ.PT:
Default: 08000

RAPER gRgEgBgBg 26

Der Abgleichpunkt fur den Endwert kann hier in % vom Messbereich SENS.U mit 0...10 V oder
SENS.A mit 0...20 mA gewahlt werden. Die voreingestellten 80.000% resultieren aus der
verbreiteten Verstimmung von Massedrucksensoren.

[=a]

Einstellen der physikalischen GroRe, UNIT:
Default: no

T EE OEFAEDEALDEHE TR 2 ®

Hier kann man unter den oben aufgefihrten Dimensionszeichen wéhlen. Dieses wird auf der
5.Stelle des Displays dargestelit, dadurch wird der Anzeigenbereich auf -1999...9999 begrenzt.

DAG-M1V K07/0623
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Menu-Ebene Parameter-Ebene

Anzahl der zusétzlichen Stiitzpunkte, SPCT:
Default: 00

SHCEE g2 QL ®

@ E] Es lassen sich zum Anfangs- und Endwert noch 30 zuséatzliche Stitzpunkte definieren, um
nicht lineare Sensorwerte zu linearisieren. Es werden nur die aktivierten Stutzpunktparameter
angezeigt.

Anzeigewerte fiir Stiitzpunkte, 0/5.01 ... DIS.30:

o = (Pl o & ROCAR @&
aPgPgPEs 2@

(xu]
@

Sensorkalibration wird wie bei Endwert/Offset am Ende gefragt, ob eine Kalibration ausgelost
werden soll.

Analogwerte fiir Stlitzpunkte, INP.01 ... INP.30:

[l

d! |50 1
I[i] @l Unter diesem Parameter werden die Stutzpunkte werteméRig definiert. Bei der
I nlPO

|

" gEgkRgRgkgsE

I[i] @l Die Stutzpunkte werden immer nach ausgewahltem Eingangssignal mA/V vorgegeben. Hier
lassen sich die gewlinschten Analogwerte aufsteigend frei parametrieren.

Anzeigenunterlauf, 0l.UND:
Default: -19399

dilind ? g BB EEgEELEm

E] @ Mit Hilfe dieser Funktion lasst sich der Anzeigenunterlauf (_ _ __ _ ) auf einen bestimmten Wert
definieren. Die Ausnahme bildet der Eingangstyp 4-20 mA, dieser zeigt bei Signal < 1mA
bereits Unterlauf an, damit wird ein Sensorausfall gekennzeichnet.

Anzeigeniiberlauf, Ol.0UE:
Default: 39393

I P IO I'ml =R
di [OUE| [P EE]E@E@B@&[E@
I@ @l Mit Hilfe dieser Funktion lasst sich der Anzeigenuberlauf (-~~~ ) auf einen bestimmten Wert
definieren.

| ’_Et| Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestétigt und die Anzeige wechselt in die Menlgruppen-Ebene .-INP-".
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9.4.2 Allgemeine Gerateparameter

Mentgruppen-Ebene

e

=FICIEl-] % [P B Menu-Ebene

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

s

JISED () (11007 & (11009 «m ([0 &

Anzeigezeit, DISEC:
Default: 01.0

Die Anzeigezeit wird mit [A] [¥] eingestellt. Dabei wird bis 1 Sekunde in 0,1er Schritten und
bis 10,0 in 1,0er Schritten gesprungen. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige
wechselt in die Meni-Ebene.

[oa)

Found (7] 000001 w BO00S 7 00010 5 00

Anzeigewert runden, ROUND:
Default: oooo1

oS & @

Fir instabile Anzeigewerte gibt es die Rundungsfunktion bei welcher der Anzeigwert in 1er,
Ser, 10er oder 50er Schritten ge&ndert wird. Dies beeintrachtigt nicht die Aufldsung der
optionalen Ausgénge. Mit [P] wird die Auswahl besté&tigt und die Anzeige wechselt in die Menu-
Ebene.

[oa)

Arithmetik, ARITH:
Default: no

A EH (P 1] Inlol % el 1P % rAd! T % S9URF % &

Kehrwert Radizieren Quadrieren

Bei dieser Funktion wird nicht der Messwert sondern der berechnete Wert in der Anzeige
dargestelit. Mit o wird keine Berechnung hinterlegt. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die
Anzeige wechselt in die Meni-Ebene.

[oa

Gleitende Mittelwertbildung, AVG:
Default: 10

TRUC P (g1 {% 1150 %@

Hier wird die Anzahl der zu mittelnden Messungen vorgegeben. Die Mittelungszeit ergibt sich
aus dem Produkt von Messzeit SEC und der zu mittelnden Messungen AVG. Mit der Auswahl von
AVG in der Meni-Ebene DISPL wird das Ergebnis im Display angezeigt und bei Eintrag in der
Alarmierung ALI-ALY oder dem Analogausgang OUTPT ausgewertet.

o)

Nullpunktberuhigung, ZERD:
Default: 00

ZEFOP O ® (g %@

Bei der Nullpunktberuhigung kann ein Wertbereich um den Nullpunkt vorgewahit werden, bei
dem die Anzeige eine Null darstellt. Sollte z.B. eine 10 eingestellt sein, so wirde die Anzeige
im Wertebereich von -10 bis +10 eine Null anzeigen und darunter mit -11 und dartiber mit +11
fortfahren. Der max. einstellbare Wertebereich betréagt 99.

DAG-M1V K07/0623
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Menii-Ebene

Parameter-Ebene

N

Fester Kontstantenwert, CONST:
Default: 0

gPgPgPgPgs

Der Konstantenwert kann wie der aktuelle Messwert Uber Alarme oder Uber den Analogwert
ausgewertet werden. Die Kommastelle lasst sich fiir diesen Wert nicht verdndern und wird vom
aktuellen Messwert bernommen. So kann mit diesem Wert ein Sollwertgeber Uber den
Analogausgang realisiert werden. Weiterhin dient er zur Differenzbildung. Hierbei wird der
Konstantenwert von dem aktuelle Messwert abgezogen und die Differenz in der Alarmierung
oder durch den Analogausgang ausgewertet. Somit lassen sich mit dieser Parametrierung
recht einfach Regelungen abbilden.

Minimaler Konstantenwert, CON.M:
Default: -19999

clalnl 1 [P @ﬂ@@@@@%@

&)

Der minimale Konstantenwert wird von der kleinsten bis zur gréften Stelle mit [A] [V]
angepasst und stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster
Stelle parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Men(-
Ebene.

Maximaler Konstantenwert, CON.AA:
Default: 99999

oA g B g Bl g Bl g Flg % @

Ay

Der maximale Konstantenwert wird von der kleinsten bis zur gréRten Stelle mit [A] [V]
angepasst und stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf hochstwertigster
Stelle parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Meni-
Ebene.

Anzeige, OISPL:
Default: ACTUR

diSPL ® AcELA % AR & nHH;uaH% EloEAL %

VAl

v
- A T A e A e A
| Hold v | RUL v clolnlSlE] v | dl IFF ] (P]
Mit Hilfe dieser Funktion kann man entweder den aktuellen Messwert, den Min-/Max-Wert, den
Totalisatorwert, den ereignisgesteuerten Hold-Wert, den gleitenden Mittelwert, den konstanten

Wert oder die Differenz zwischen konstantem Wert und aktuellen Wert der Anzeige zuordnen.
Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menl-Ebene.

LIUICHE! [P

v

Helligkeitsregelung, LIGHT:

Default: 15
oo g i3 5 P

Die Anzeigenhelligkeit kann in 16 Stufen von 00 = sehr dunkel bis 15 = sehr hell entweder Giber
diesen Parameter oder alternativ Uber die Richtungstasten von aulRen angepasst werden. Beim
Geratestart wird immer die in diesem Parameter hinterlegte Stufe verwendet, auch wenn
zwischenzeitlich die Helligkeit Uber die Richtungstasten verandert wurde.

Seite 18
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Meni-Ebene

Parameter-Ebene

Anzeigeblinken, FLASH:

Default: no

lwa

FLASH ) (11 ol & CAL=0 & (AL-2 & AL @2

CALFE (¢ (AL (& [AL3Y & (AUAL % @)
Hier kann ein Anzeigenblinken als zuséatzliche Alarmfunktion entweder zu einzelnen oder zu

einer Kombination von Grenzwertverletzungen hinzugefugt werden. Mit N0 wird kein Blinken
zugeordnet.

Zuweisung (Hinterlegung) von Tastenfunktionen, TRST:
Default: o

ry

03]

_ERSE|[P) [ EHEF % L2 %| L3y

A e (A
E |E!HL‘..I'E [i

- @
(T I7 %[Llﬂﬂ-lé’lé

GEEER % EloEAL % EGEFE
AcEA & T =

AEEEE % LI - % no % (P)

(GHE

Fir den Betriebsmodus lassen sich Sonderfunktionen auf den Richtungstasten [A] [ ¥] hinter-
legen, insbesondere gilt diese Funktion fir Gerate in GehdusegrélRe 48x24 mm die nicht ber
eine vierte Taste [O]-Taste verfigen. Wird mit EHTR der min/max-Speicher aktiviert, werden die
gemessenen min/max-Werte wahrend des Betriebes gespeichert und koénnen Uber die
Richtungstasten abgefragt werden. Bei Gerateneustart gehen die Werte verloren. Wahit man
die Grenzwertkorrektur LLI2 oder L34, kann man wahrend des Betriebs die Werte der
Grenzwerte verandern ohne den Betriebsablauf zu behindern. Mit TARA wird die Anzeige auf
Null tariert und dauerhaft als Offset gespeichert. Die Anzeige quittiert die korrekte Tarierung mit
00000 im Display. SET.TA spring in den Offsetwert und lasst sich Uber die Richtungstasten
verandemn. Uber TOTAL kann man den aktuellen Wert des Totalisators fur ca. 7 Sekunden
darstellen, danach springt die Anzeige wieder auf den parametrierten Anzeigenwert. Ist TOT.RE
hinterlegt wird durch Driicken der Richtungstasten der Totalisator zuriickgesetzt, die Anzeige
quittiert dies mit 00000 im Display. Mit Belegung auf EHT.RE wird der min/max-Speicher geldscht.
Bei ACTUA wird der Messwert fir ca. 7 Sekunden dargestellt, danach springt die Anzeige zuriick
auf den parametrierten Anzeigenwert. Mit LIGHT wird die Helligkeit der Anzeige angepasst.
Diese Einstellung wird nicht gespeichert und geht bei Geréteneustart verloren. Uber die Anwahl
von LLI, L1128, LL1-3, L11-4 kénnen Grenzwerte Uber die Richtungstasten angewahit und durch
Drucken der [P]-Taste stellenselektiv verdndert bzw. Ubernommen werden. Die Einstellung
wird direkt Ubernommen, bestehende Grenzwertlberwachungen und die aktuelle Messung
werden dadurch nicht beeinflusst. Ist N0 angewahlt sind die Richtungstasten im Betriebsmodus
ohne Funktion.

DAG-M1V K07/0623
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Menii-Ebene Parameter-Ebene
Sonderfunktion Digitaleingang, DIG.IN:
Default: No
I G- @ (EAFA (& SEEER & ElEAL & EQkEr EE

v)(a]

EHEFE & AcEuR & [Holld & C [11RUG &
SEICAL) & ClonGE & (AL ... (AL g
(111nG) & [P

Fur den Betriebsmodus lassen sich Sonderfunktionen auf dem Digitaleingang hinterlegen.
Ausgelost wird diese Funktion durch Driicken der Taste. Mit TARA wird die Anzeige auf Null
tariert und dauerhaft als Offset gespeichert. Die Anzeige quittiert die korrekte Tarierung mit
00000 im Display. SET.TA spring in den Offsetwert und l&sst sich Uber die Richtungstasten
verandern. Uber TOTAL lasst sich der aktuelle Wert des Totalisators flr ca.7 Sekunden
darstellen, danach springt die Anzeige wieder auf den parametrierten Anzeigenwert. Ist TOT.RE
hinterlegt wird durch Driicken der Richtungstasten der Totalisator zuriickgesetzt, die Anzeige
quittiert dies mit 00000 im Display. EHT.RE l6scht den min/max-Speicher. Bei gewahltem HOLD
wird mit Ansteuerung des Digitaleingangs der Momentwert festgehalten und durch loslassen
wieder aktualisiert. Hinweis: Hold ist nur dann aktivierbar wenn unter dem Parameter OISPL
auch Hold gewahlt ist. ACTUA zeigt den Messwert fur ca. 7 Sekunden, danach springt die
Anzeige auf den parametrierten Anzeigewert. Desgleichen bei AVG, hier wird der gleitende
Mittelwert dargestellt. Uber SECAL wird durch ansteuern des Digitaleingangs eine Sensor-
kalibration durchgefuihrt, das Ablaufdiagram ist im Kapitel 8 dargestelit. Der Konstantenwert
consT kann Uber den Digitaleingang abgerufen oder stellenweise veréndert werden. Bei AL-1..AL-
4 kann man einen Ausgang setzen und dadurch z.B. eine Messstellenumschaltung vornehmen.
Ist o angewahlt ist der Digitaleingang im Betriebsmodus ohne Funktion.

| EE]
V] (A

Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menligruppen-Ebene .-FCT-".
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9.4.3 Sicherheitsparameter

Mentligruppen-Ebene

(&l (P] — [ Menu-Ebene

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

UClldE P
3]

Einstellung Benutzercode, U.CODE :
Default: 0000

DPOPpPoeQEE

Uber diesen Code kénnen bei gesperrter Programmierung reduzierte Parametersétze OUT.LE
und ALLEY freigeschaltet werden. Weitere Pamrater sind nicht tber diesen Code erreichbar.
Eine Anderung des U.CODE kann man nur Uber die korrekte Eingabe des R.LODE (Mastercode)
erfolgen.

AClodE (P

Mastercode, A.CODE:
Default: 1234

ERER= R RERC o

Durch die Eingabe des A.CODE wird die Anzeige entsperrt und alle Parameter freigeschaltet.

o]

OUELE ) (1] nlol (& En-I0F & DUEED & (TALL & E

Analogausgangsparameter freigeben/sperren, OUT.LE:
Default: ALL

Hierbei werden dem Benutzer Analogausgangsparameter freigegeben bzw. gesperrt:
- Bei EN-OF lasst sich im Betriebsmodus der Anfangs- bzw. Endwert verandern.
- Bei OUT.EO |asst sich das Ausgangssignal z.B. von 0-20 mA auf 4-20 mA oder

0-10 VDC veréndemn.

- Bei ALL sind alle Analogausgangsparameter freigegeben
- Bei Mo sind alle Analogausgangsparameter gesperrt

Alarmparameter freigeben/sperren, AL.LEU:
Default: ALL

o]

ALLEY ® ([ Hd & CIe) & AL & (1AL 5 @)

v

Dieser Parameter beschreibt die Benutzerfreigabe/sperre der Alarmierung:

- LimT, hier kann nur der Wertebereich der Grenzwerte 1-4 verandert werden.
- ALRM.L, hier sind der Wertebereich und der Ausléser der Alarme veranderbar
- bei ALL sind alle Alarmparameter freigegeben

- bei No sind alle Alarmparameter gesperrt

DAG-M1V K07/0623
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Parameter-Ebene

Zurtick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menlugruppen-Ebene
L~C00-".

9.44 Analogausgangsparameter

Meniigruppen-Ebene

e

-[OUlE]-] [: [P] — [ Menu-Ebene |

Menu-Ebene

Parameter-Ebene

OuJEPE [P
o)

Auswahl Bezug Analogausgang, OUTPT:
Default: ACTUR

ActuR & MIAUR & NAHUA (& ECEAL &

[(HoLld E (1 1AUG 4 E cloSE] Fl d IFF] A E B

Das Analogausgangssignal kann sich auf verschiedene Funktionen beznehen‘ im Einzelnen
sind dies der aktuelle Messwert, der Min-Wert, der Max-Wert, die Totalisator-/'Summenfunktion,
der gleitende Mittelwert, der konstanten Wert oder die Differenz zwischen dem aktuellen Wert
und dem Konstantenwert. Ist HOLD angewahit wird das Signal des Analogausgangs eingefroren
und erst wieder nach Deaktivierung des HOLD weiterverarbeitet. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menu-Ebene.

[l

OuEr-R @) [10-110 % 0-20%H-20 % @

Auswahl Analogausgang, OUT.RA:
Default: 4-20

Es stehen 3 Ausgangssignale 0-10 VDC, 0-20 mA oder 4-20 mA zur Verfugung. Mit dieser
Funktion wird das gewiinschte Signal selektiert.

s

OutlEln] [P E]E@H@H@@%@

Einstellen des Analogausgangs-Endwertes, OUT.E:
Default: 10000

Der Endwert wird von der kleinsten zur gréRten Stelle mit [A] [¥] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die Meni-Ebene.
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DAG-M1V K07/0623




DAG-M1V

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

Einstellen des Analogausgangs-Anfangswertes, OUT.0OF:
Default: 00000

DEDF ® g B gPgPgPg R

Der Anfangswert wird von der kleinsten zur grolten Stelle mit [A] [¥] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Ein Minuszeichen kann nur auf héchstwertigster Stelle
parametriert werden. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zurlck in die MenU-Ebene.

lwa

Uberlaufverhalten, 0.FLOU:
Default: EDGE

OFILIOU [°) [TECE & EQElnd & EOFF & Eafln %

V

“:D.HHH [_ [E'

Um fehlerhafte Signale zu erkennen und auszuwerten, z.B. Uber eine Steuerung, kann das
Uberlaufverhalten des Analogausganges definiert werden. Hierbei gilt als Uberlauf entweder
EDGE. das heilt. der Analogausgang lauft auf die eingestellten Grenzen z.B. 4 und 20 mA, oder
T0.0FF (Eingangswert kleiner als Startwert, Analogausgang springt auf z.B. 4 mA), T0.END (héher
als der Endwert, Analogausgang springt auf z.B. 20 mA). Ist T0.A oder TO.AAX eingestellt,
springt der Analogausgang auf den kleinst- oder groRtméglichen Binarwert, das heilt es
kénnen Werte z.B. von 0 mA, 0 VDC oder Werte gréRRer 20 mA oder 10 VDC erreicht werden.
Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Meni-Ebene.

| FEE
V] (A

Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menlgruppen-Ebene
.~ 0uT-".
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9.4.5 Relaisfunktionen

Mentigruppen-Ebene

FFELF %[P] — [ Menu-Ebene
e

Meni-Ebene | Parameter-Ebene

Alarmierung Relais 1, REL-I:
Default: AL

FELED @ (ALED ... (ALES & AR ... ALEAS &

wa| | oo § core s TToe § oA &
CALOF & CALEA & @)

Jeder Schaltpunkt (optional) l&sst sich standardmagig tber 4 Alarme verkniipfen. Dieser kann
entweder bei aktivierten Alarmen ALL/Y oder deaktivierten Alarmen ALNI/Y geschaltet werden.
Wahlit man LOGIC stehen in der folgenden Men-Ebene LOG-1 und Cof-1 logische Verknpfungen
zur Auswahl. Man gelangt in diese beiden MenU-Ebenen nur Uber LOGIC, bei allen anderen
angewahlten Funktionen werden diese beiden Parameter Ubersprungen. Uber ON/OFF (Ein/Aus)
kann man die Schaltpunkte aktivieren/deaktivieren, in diesem Fall wird der Ausgang und die
Schalpunktanzeige auf der Gerétefront gesetzt/nicht gesetzt. Die Parameter CAL, CAL.OF und
CALEN finden nur im Zusammenhang mit der halbautomatischen Kalibration (Kapitel 8.
Sensorabgleich) Verwendung. Bei (AL schaltet das Relais wahrend der Sensorkalibration, bei
CAL.OF wahrend der Offsetkalibration und bei CAL.EN wahrend der Endwertkalibration. Mit [P] wird
die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Men{-Ebene.

Logik Relais 1, LOG-1
Default: 0R

Leltl=1] P [T lal] % | lnlolA] % . A~d % | nlAnd % (P]

I@ @l Hierbei wird das Schaltverhalten des Relais lber eine logische Verknlpfung definiert, die

nachstehend aufgefiihrte Tabelle beschreibt diese Funktionen unter Einbeziehung von AL-1 und
AL-2. Dieser Parameter ist nur erreichbar wenn bei REL-1 LOGIC ausgewahit wurde.

Igr A1v A2 Sobald ein ausgewahlter Alarm aktiv wird, zieht das
' Relais  an. Entspricht in  etwa dem
Arbeitsstromprinzip.

‘ n]ar ATvA2=A1AA2 | Nurwenn kein ausgewahlter Alarm aktiv ist, zieht das
S Relais an. Entspricht in etwa dem Ruhestromprinzip.

| [ [H'nd Al Aa2 Nur wenn alle ausgewahlten Alarme aktiv sind, zieht
' ' das Relais an.

r nFﬂnld] ATAA2=ATvA? Sobald ein ausgewahlter Alarm nicht aktiv ist, zieht
R das Relais an.

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Meni-Ebene.
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Menii-Ebene Parameter-Ebene

Alarme zu Relais 1, C0n-I:
Default: A1

MR AT EAEDE .. AEF9E 6

]E] @ Die Zuordnung der Alarme zu der gewahlten logischen Funktion erfolgt Gber diesen Parameter,

man kann einen oder auch eine Gruppe von Alarmen auswahlen. Dieser Parameter ist nur
erreichbar wenn bei REL-1 LOGIC ausgewahlt wurde. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die
Anzeige wechselt in die Menl-Ebene.

Alarmierung Relais 2, REL-2:
Default: AL-2

) (AL ... [ALFE & RLERS ... AL-RB &
Lol 0] & ([OFF & (11100 & [TICAL
CALIOF) = [CALEA = @)

Jeder Schaltpunkt (optional) lasst sich standardmaRig Gber 4 Alarme verknlpfen. Dieser kann
entweder bei aktivierten Alarmen ALl/Y oder deaktivierten Alarmen ALNI-Y geschaltet werden.
Wahit man LOGIC stehen in der folgenden Meni-Ebene LOG-1 und £of-1 logische Verknlpfungen
zur Auswahl. Man gelangt in diese beiden Menl-Ebenen nur (ber LOGIC, bei allen anderen
angewéhlten Funktionen werden diese beiden Parameter iibersprungen. Uber 0n/0FF (Ein/Aus)
kann man die Schaltpunkte aktivieren/deaktivieren, in diesem Fall wird der Ausgang und die
Schalpunktanzeige auf der Geréatefront gesetzt/nicht gesetzt. Die Parameter (AL, CAL.OF und
CALEN finden nur im Zusammenhang mit der halbautomatischen Kalibration (Kapitel 8.
Sensorabgleich) Verwendung. Bei (AL schaltet das Relais wahrend der Sensorkalibration, bei
CAL.OF wahrend der Offsetkalibration und bei CAL.EN wahrend der Endwertkalibration. Mit [P] wird
die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Meni-Ebene.

Logik Relais 2, LOG-2:
Default: 0r

Pl 1] lolr v | nlar % [ ] I,H_nldlg | nlARd E@
Hierbei wird das Schaltverhalten des Relais Uber eine logische Verknlpfung definiert, die

[i] [ZJ nachstehend aufgefihrte Tabelle beschreibt diese Funktionen unter Einbeziehung von AL-1 und
AL-2. Dieser Parameter ist nur erreichbar wenn bei REL-1 LOGIC ausgewahlt wurde.

L olell A1v A2 Sobald ein ausgewahlter Alarm aktiv wird, zieht das
Relais an. Entspricht in etwa dem Arbeitsstrom-

prinzip.

K
ny
=

Lol

. ‘ ]n-le" ATvA2=A1AA2 | Nurwennkein ausgewahliter Alarm aktiv ist, zieht das
- B Relais an. Entspricht in etwa dem Ruhestromprinzip.

JJHnldJ A1 Aa2 Nur wenn alle ausgewahiten Alarme aktiv sind, zieht
- das Relais an.

" nANld | ATAA2=A7vAZ | Sobald ein ausgewahiter Alarm nicht aktiv ist, Zieht
das Relais an.

Mit [P] wird die Auswahl bestéatigt und die Anzeige wechselt in die Menl-Ebene.
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Menii-Ebene

Parameter-Ebene

Alarme zu Relais 2, (on-2:
Default: A2

s

Die Zuordnung der Alarme zu zu der gewahiten logischen Funktion erfolgt Uber diesen
Parameter, man kann einen oder auch eine Gruppe von Alarmen auswahlen. Dieser Parameter
ist nur erreichbar wenn bei REL-1 LOGIC ausgewahlt wurde. Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und

die Anzeige wechselt in die Meni-Ebene.

[TIFEE |*
s

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Meniigruppen-Ebene
-~ REL-".

riick in die Mentigruppen-Ebene, RET:

9.4.6 Alarmparameter

Mentugruppen-Ebene

AL

i

% [P] — Menu-Ebene

Menii-Ebene

Parameter-Ebene

.

AL 1 P
v @l

Abhangigkeit Alarm1, ALRM.):
Default: ACTUR

AckuA G M nUR (7 MAHURA G EEAL [

_Holld (& [T AUC & clonSE & [ 1d IFFI[§

EHEEF & ®

Die Abhéngigkeit von Alarm1 kann sich auf spezielle Funktionen beziehen, im einzelnen sind
dies der aktuelle Messwert, der MIN-Wert, der MAX-Wert, der Totalisator- bzw. Summenwert,
der gleitende Mittelwert, der Konstantenwert oder der Differenz zwischen dem aktuellen
Messwert und dem Konstantenwert. Ist HOLD angewahlt wird der Alarm festgehalten und erst
wieder nach Deaktivierung des HOLD weiter bearbeitet. EHTER bewirkt die Abhangigkeit entweder
durch Driicken der [O]-Taste auf der Gehé&usefront oder durch ein externes Signal (ber den
Digitaleingang. Mit [P] wird die Auswahl bestétigt und die Anzeige wechselt in die Menu-
Ebene.

Beispiel:

Durch die Verwendung des Maximalwertes Alarm.1 = MAXYA in Kombination mit einer

Grenzwertliberwachung FU-T = HIGH, |asst sich eine Alarmquittierung realisieren. Zum Quittieren
kann der Digitaleingang ausgewahit werden.

Seite 26
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Menii-Ebene

Parameter-Ebene

L
o)

Grenzwerte /Limits, LI-I:
Default: 2000

DPpEEEgEgEE

Der Grenzwert gibt die Schwelle an, ab der der Alarm reagiert bzw. aktiviert/deaktiviert wird.

HY] ©
via)

Hysterese fiir Grenzwerte, HY-1:
Default: 00000

DPgPgRgeg EE

Die Hysterese definiert eine Differenz zum Grenzwert um die ein Alarm verspétet reagiert.

[=a

(Fi=Li @ (HIGH & (Lol & ©

Funktion fiir Grenzwertunterschreitung/-iiberschreitung, FU-I:
Default: HIGH

Die Grenzwertverletzung wird mit LOUU (fir LOW = unterer Grenzwert) und die mit HIGH (far
HIGH = oberer Grenzwert) ausgewahlt. Abgeleitet von lower limit* = unterer Grenzwert und
higher limit = oberer Grenzwert. Ist z.B. Grenzwert 1 auf eine Schaltschwelle von 100 und mit
Funktion HIGH belegt, wird bei Erreichen der Schaltschwelle der Alarm aktiviert. Ist der
Grenzwert LOUU zugeordnet wird bei Unterschreitung der Schaltschwelle ein Alarm ausgeldst,
soweit die Hysterese Null ist.

-@H@Q@H%@

Einschaltverzégerung, T0N-I:
Default: 000

Hierbei kann fur Grenzwert 1 ein verzégertes Einschalten von 0-100 s vorgegeben werden.

o)

EF-IE QR QgEg Ee

Ausschaltverzégerung, T0F-I:
Default: 000

Hierbei kann fur Grenzwert 1 ein verzégertes Ausschalten von 0-100 s vorgegeben werden.

TIEE
=)

Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:

Mit [P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menigruppen-Ebene
="

Das Gleiche gilt fur -AL2- bis -ALY-.

DAG-M1V K07/0623
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9.4.7 Totalisator (Volumenmessung)

Menligruppen-Ebene

Menu-Ebene

Meni-Ebene Parameter-Ebene

Totalisatorzustand, TOTAL:
Default: oFfF

EQEAL @ [ 'tJlFlFlCH‘FEH Cl EEMP/A @)

I@ @l Der Totalisator erméglicht Messungen auf einer Zeitbasis von z.B. I/h, hierbei wird das skalierte
Eingangssignal Uber eine Zeit integriert und standig (Anwahl STEARD) oder fliichtig (Anwahl TEMP)
gespeichert. Bei haufigen Abflllprozessen ist die fliichtige und bei Verbrauchsmessungen die

standige Speicherung zu wahlen. Bei der stdndigen Speicherung STERD wird bei jedem

Totalisator Reset und dartber hinaus alle 30 Minuten der aktuelle Summenwert im

nichtflichtigen Speicher des Gerates gesichert. Wahlt man OFF ist die Funktion deaktiviert. Mit

[P] wird die Auswahl bestatigt und die Anzeige wechselt in die Menliebene.

Zeitbasis, T.BASE:
Default SEC

ELRSE| @) [11SECIS (11 n/% [holirl & )

IE] @l Unter diesem Parameter gibt man die Zeitbasis der Messung in Sekunden, Minuten oder
Stunden vor.

Totalisatorfaktor, FACTO:
Default: [E0

FACER ® [TTIED :EBC ... [([TTEB @

IE] @l Hierbei wird der Faktor (1E0...1E6) bzw. Divisor fur die interne Berechnung des Messwertes
vergeben.

Einstellen der Kommastelle fiir den Totalisator, TOT.0T:
Default: 0

.

I Ty ry
Foidel ® (1170 & (TTom & (oo & Cooon &
lva| | ooooo e

Die Dezimalstelle der Anzeige lasst sich mit [A] [ ¥] anpassen. Mit [P] wird die Auswahl
bestatigt und die Anzeige wechselt zuriick in die Meni-Ebene.
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Menii-Ebene | Parameter-Ebene
Totalisator Reset, TOT.RE:
Default: 00000
T T (B . . — Y
ElolEl-IE] (P] P | | N
EEFEI ® g B g B g &g EEg zE
E A Der Resetwert wird von der kleinsten zur gréften Stelle mit [A] [V¥] angepasst und
stellenselektiv mit [P] bestatigt. Nach der letzten Stelle wechselt die Anzeige zuriick in die
Menu-Ebene. Der Ausléser fir den Reset ist parametrierbar Gber die 4. Taste oder lber den
optionalen Digitaleingang.
1 T Zuriick in die Meniigruppen-Ebene, RET:
[T IFIEE]
X l Mit [P] wird die Auswahl bestéatigt und die Anzeige wechselt in die Menlgruppen-Ebene
107"

Programmiersperre
Beschreibung Seite 13, Menu-Ebene RUN

Meniigrupp

en-Ebene

Srlunl A )
Fa]

10. Reset auf Werkseinstellungen

Um das Gerat in einen definierten Grundzustand zu versetzen besteht die
Maglichkeit einen Reset auf die Defaultwerte durchzufuhren.

Dazu ist folgendes Verfahren anzuwenden:

e Spannungsversorgung des Gerates abschalten
o Taste [P] betatigen
e Spannungsversorgung zuschalten und Taste [P] so lange dricken bis in der

Anzeige ,,= = = =,, erscheint.

Durch Reset werden die Defaultwerte geladen und fir den weiteren Betrieb

verwendet. Da

Achtung!

durch wird das Gerat in den Zustand der Auslieferung versetzt.

Alle anwendungsspezifischen Daten gehen verloren!

DAG-M1V K07/0623
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11. Alarme / Relais

Das Gerat verfligt Gber 4 virtuelle Alarme, die einen Grenzwert auf Uber- oder
Unterstutzung Uberwachen koénnen. Jeder Alarm kann einen optionalen
Relaisausgang S1-S2 zugeordnet werden, Alarme kdnnen aber auch durch
Ereignisse wie z.B. Hold, min/max. -Werte gesteuert werden.

Funktionsprinzip der Alarme / Relais

Alarm / Relais x

deaktiviert, Augenblickswert, min-/max-Wert, Hold-Wert,
Totalisatorwert, gleitender Mittelwert, Konstantenwert, Differenz
zwischen Augenblickswert und Konstantenwert oder eine
Aktivierung uber den Digitaleingang

Schaltschwelle

Schwellwert / Grenzwert der Umschaltung

Hysterese

Breite des Fensters zwischen den Schaltschwellen

Arbeitsprinzip

Arbeitsstrom / Ruhestrom

Seite 30
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Schaltpunkt
A
Schaltschwelle
Ein e - = =
s L]
< @
‘v A G
$ ' g
g v %
e =4
]
Aus 1 » Anzeige
¢ Hysterese a
¥
Schaltpunkt
A
Schaltschwelle
EBnl* =" ="y="="===-=-= .
L]
c " -
P A v
_C__ . " 3
L]
Aus 1 » Anzeige
u Hysterese A
N 4]
Eingang
A
10

Ein

Aus

4 Alarm Einschaltverzégerung 10 s

Schaltschwelle

Zeit (s)

» Zeit (s)

Grenzwertiiberschreitung

Bei der Grenzwertiliberschreitung ist der
Alarm S1-S4 unterhalb der
Schaltschwelle abgeschaltet und wird mit
Erreichen der Schaltschwelle aktiviert.

Grenzwertunterschreitung

Bei der Grenzwertunterschreitung ist der
Alarm S1-S4 unterhalb der
Schaltschwelle geschaltet und wird mit
Erreichen der Schaltschwelle
abgeschaltet.

Einschaltverzégerung

Die Einschaltverzégerung wird Uber
einen Alarm aktiviert und z.B. 10
Sekunden nach Erreichen der
Schaltschwelle geschaltet. Eine
kurzfristige Uberschreitung des
Schwellenwerts filhrt nicht zu einer
Alarmierung bzw. einem Schaltvorgang
des Relais. Die Ausschaltverzdgerung
funktioniert in der gleichen Weise- Halt
also den Alarm bzw. das Relais um die
parametrierte Zeit langer geschaltet.

DAG-M1V K07/0623
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12. Sensorabgleich Offset / Endwert

Das Gerat verflugt Uber einen halbautomatischen Sensorabgleich (SENSu /
SENSa) bei dem ein Schaltausgang den in manchen Sensoren vorhandenen
Abgleichwiderstand schaltet. So findet ein Justieren von Offset und Endwert statt,
wonach der Sensor direkt eingesetzt werden kann. Der Abgleich kann je nach
Parametrierung Uber den Digitaleingang stattfinden. Dabei kann auch wahrend der
Kalibrierungsschritte getastet werden, sodass sich Referenzsignale auch manuell
lassen. Jedoch wird nach 30 Sekunden die Kalibrierung

aufschalten
abgeschlossen.

Ausloser fiir min. 3 Sekunden
oedriickt.

c

0

-

F Optionalen Schaltausgang
aktivieren.

m
.

885‘ 'l‘ Aktueller Messbereichs-Wert.

Fiir min. 1 Messzyklus, min. s
oder max. durch Ausloser.

-

Bei Abgleich-
problemen oder
30 Sekunden
Wartezeit.

z.B. 0.061

Fiir min .1 Messzyklus
oder bei Ausloser.

r
| "

H

| Optional Schaltausgang abschalten
L.EN

aktiviert, z.B. 7.132

Fiir min. 1 Messzyklus. min. s
oder max. durch Ausloser

g l _ Aktueller Messbereichs-Wert. Bei Abgleich-
L '.3 E J problemen oder

30 Sekunden
Wartezeit. v

Fiir min. 1 Messzyklus, min. 1s
oder max. durch Ausléser

T Optional: Schaltausgang abschalten
r 1 I sdng
L. S R ui

und fiir min. 1 Messzyklus oder min.

l 1s Wartezeit anzeigen.

Zuriick in den reguliren
Betriebsmodus.

_

CF|

F-.

Nach 1s oder 1 Messzyklus zuriick
in den reguliaren Betriebsmodus.
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13. Technische Daten

Siehe Datenblatt - (iber den QR-Code auf dem Gerat oder Uber www.kobold.com

14. Bestelldaten

Siehe Datenblatt - Gber den QR-Code auf dem Gerat oder Uuber www.kobold.com

15. Abmessungen

Siehe Datenblatt - Giber den QR-Code auf dem Gerat oder Uber www.kobold.com

16. Sicherheitshinweise

Bitte lesen Sie die folgenden Sicherheitshinweise und die Montage Kapitel 6 vor
der Installation durch und bewahren Sie diese Anleitung als kiinftige Referenz auf.

BestimmungsgemaRe Verwendung

Das DAG-Gerat ist fur die Auswertung und Anzeige von Sensorsignalen bestimmt.

\ Bei nicht bestimmungsgemaBer Verwendung oder Bedienung
' \ kann es zu Personen- und / oder Sachschaden kommen.

Kontrolle des Gerates

Die Gerate werden vor dem Versand Uberpruft und in einwandfreiem Zustand
verschickt. Sollte an dem Gerat ein Schaden sichtbar sein, empfehlen wir eine
genaue Uberprifung der Transportverpackung. Informieren Sie bei einer
Beschadigung bitte umgehend den Lieferanten.

Installation
Das DAG-Gerat darf ausschlieBlich durch eine Fachkraft mit entsprechender

Qualifikation, wie z.B. einem Industrieelektroniker oder einer Fachkraft mit
vergleichbarer Ausbildung, installiert werden.
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Installationshinweise

e In der unmittelbaren Nahe des Gerates diurfen keine magnetischen oder
elektrischen Felder, z.B. durch Transformatoren, Funksprechgerate oder
elektrostatische Entladungen auftreten.

e Die Absicherung der Versorgung sollte einen Wert von 0,5 A trage nicht
uberschreiten.

¢ Induktive Verbraucher (Relais, Magnetventile, usw.) nicht in Geratenahe
installieren und durch RC-Funkenloschkombinationen bzw. Freilaufdioden
entstoren.

e Eingangs-, Ausgangsleitungen raumlich getrennt voneinander und nicht parallel
zueinander verlegen. Hin- und Ruckleitungen nebeneinander flihren. Nach
Moglichkeit verdrillte Leitungen verwenden. So erhalten Sie die genausten
Messergebnisse.

e Bei hoher Genauigkeitsanforderung und kleinem Messsignal sind die
FlUhlerleitungen abzuschirmen und zu verdrillen. Grundsatzlich sind diese nicht
in unmittelbarer Nahe von Versorgungsleitungen von Verbrauchern zu verlegen.
Bei der Schirmung ist diese nur einseitig auf einem geeigneten
Potenzialausgleich (in der Regel Messerde) anzuschlielden.

e Das Gerat ist nicht fur die Installation in explosionsgefahrdeten Bereichen
geeignet.

¢ Ein vom Anschlussplan abweichender elektrischer Anschluss kann zu Gefahren
fur Personen und Zerstorung des Gerates fuhren.

e Der Klemmenbereich der Gerate zahlt zum Servicebereich. Hier sind
elektrostatische Entladungen zu vermeiden. Im Klemmenbereich kdnnen durch
hohe Spannungen gefahrliche Korperstrome auftreten, weshalb erhohte
Vorsicht geboten ist.

e Galvanisch getrennte Potenziale innerhalb einer Anlage sind an einem
geeigneten Punkt aufzulegen (In der Regel Erde oder Anlagenmasse). Dadurch
erreicht man eine geringere Storempfindlichkeit gegen eingestrahlte Energie
und vermeidet gefahrliche Potenziale, die sich auf langen Leitungen aufbauen
oder durch fehlerhafte Verdrahtung entstehen konnen.
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17. Fehlerbehebung

Fehlerbeschreibung

MaRnahmen

1. | Das Gerét zeigt einen permanenten
Uberlauf an.

T

« Der Eingang hat einen sehr groften Messwert,
Uberprufen Sie die Messstrecke.

« Bei einem gewahlten Eingang mit kleinem Sensorsignal
ist dieses nur einseitig angeschlossen oder der
Eingang ist offen.

« Es sind nicht alle aktivierten Stutzstellen parametriert.
Prufen Sie ob die daflr relevanten Parameter dafur
richtig eingestellt sind.

2. | Das Gerét zeigt einen permanenten
Unterlauf an.

L]

+ Der Eingang hat einen sehr kleinen Messwert,
Uberprifen Sie die Messstrecke.

+ Bei einem gewahlten Eingang mit kleinem Sensorsignal
ist dieses nur einseitig angeschlossen oder der
Eingang ist offen.

« Es sind nicht alle aktivierten Stutzstellen parametriert.
Prufen Sie ob die daflr relevanten Parameter richtig
eingestellt sind.

3. | Das Gerat zeigt ,HELF" in der
7-Segmentanzeige

« Das Geréat hat einen Fehler im Konfigurationsspeicher
festgestellt, fiihren Sie einen Reset auf die Defaultwerte
durch und konfigurieren Sie das Gerat entsprechend
Ihrer Anwendung neu.

4. | Programmiernummern fir die
Parametrierung des Eingangs sind nicht
verfugbar

« Die Programmiersperre ist aktiviert
« Korrekten Code eingeben

5. | Das Gerat zeigt ,ERRT in der
7-Segmentanzeige

+ Bei Fehlern dieser Kategorie bitte den Hersteller
kontaktieren.

6. | Das Gerat reagiert nicht wie erwartet.

+ Sollten Sie sich nicht sicher sein, dass zuvor das Gerat
schon einmal parametriert wurde, dann stellen Sie den
Auslieferungszustand wie im Kapitel 6. beschrieben ist
wieder her.

DAG-M1V K07/0623
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18. Entsorgung

Hinweis!
¢ Umweltschaden durch von Medien kontaminierte Teile vermeiden
e Gerat und Verpackung umweltgerecht entsorgen

e Geltende nationale und internationale Entsorgungsvorschriften und
Umweltbestimmungen einhalten.

Batterien

Schadstoffhaltige Batterien sind mit einem Zeichen, bestehend aus einer
durchgestrichenen Mulltonne und dem chemischen Symbol (Cd, Hg, Li oder Pb)
des fur die Einstufung als schadstoffhaltig ausschlaggebenden Schwermetalls
versehen:

Cd! Hg? Pb? Li*
.,,Cd" steht fiir Cadmium.
. ,,Hg" steht fiir Quecksilber.

.,,Pb" steht fiir Blei.
.,,Li" steht fir Lithium

AW =

Elektro- und Elektronikgerate
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19. EU-Konformitatserklarung

Wir, Kobold Messring GmbH, Hofheim-Ts., Bundesrepublik-Deutschland, erklaren,
dass das Produkt

Digitales Anzeigegerat Typ: DAG-M1V

mit den unten angefuhrten Normen Ubereinstimmt:

EN 61010-1:2010+A1:2019+A1:2019/AC:2019
Sicherheitsbestimmung fir elektrische Mess-, Steuer-, Regel- und Laborgerate

EN 61326-1:2013
Storfestigkeit mit der Prifanforderung flr den Gebrauch in industriellen Bereichen

EN 63000:2018 Beschrankung der Verwendung bestimmter gefahrlicher Stoffe in
Elektro- und Elektronikgeraten

und folgende EG-Richtlinien erfullt:

2014/35/EU Niederspannungsrichtlinie
2014/30/EU Elektromagnetische Vertraglichkeit
2011/65/EU RoHS (Kategorie 9)

2015/863/EU Delegierte Richtlinie (RoHS III)

Hofheim, den 16. Marz 2023
H. Volz M. Wenzel
Geschaftsfuhrer Prokurist
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20. UK Declaration of Conformity

We, KOBOLD Messring GmbH, Hofheim-Ts, Germany, declare under our sole
responsibility that the product:

Digital Indicating Unit Model: DAG-M1V

to which this declaration relates is in conformity with the standards noted below:

BS EN 61010-1:2010+A1:2019
Safety requirements for electrical equipment for measurement, control, and
laboratory use. General requirements

BS EN 61326-1:2013
Electrical equipment for measurement, control and laboratory use. EMC
requirements. General requirements

BS EN IEC 63000:2018

Technical documentation for the assessment of electrical and electronic products
with respect to the restriction of hazardous substances.

Also, the following UK guidelines are fulfilled:

S.1. 2016/1091 Electromagnetic Compatibility Regulations 2016
S.l. 2016/1101 Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016
S.1. 2012/3032 The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances

in Electrical and Electronic Equipment Regulations 2012

/7]

b/;

H. Volz M. Wenzel
General Manager Proxy Holder

Hofheim, 06 June 2023
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